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MWE 4104 Explanation of symbols

Please read this instruction manual carefully before installation and first
use, and store it in a safe place. If you pass on the product to another
person, hand over this instruction manual along with it.
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Explanation of symbols

WARNING!
Safety instruction: Indicates a hazardous situation that, if not avoided,
could result in death or serious injury.

NOTICE!
Indicates a situation that, if not avoided, can result in property damage.



Safety and installation instructions MWE 4104

NOTE
Supplementary information for operating the product.

2 Safety and installation instructions

The following texts are only a supplement to the illustrations on the
supplementary sheet. They do not contain the full installation and
operating instructions. Please observe the illustrations on the
supplementary sheet.

Please observe the prescribed safety instructions and stipulations from the
vehicle manufacturer and service workshops.

Observe the applicable legal regulations.

The manufacturer accepts no liability for damage in the following cases:

* Damage to the product resulting from mechanical influences and incorrect
connection voltage

* Alterations to the product without express permission from the manufacturer

* Use for purposes other than those described in the operating manual

WARNING!

e Secure the parts of the blind spot assistant which are installed in the
vehicle in such a way that they cannot become loose under any cir-
cumstances (sudden braking, accidents) and cause injuries to the
occupants of the vehicle.

* Do notinstall the parts of the blind spot assistant anywhere in the vehi-
cle where an airbag may open. This could cause injury if the airbag
deploys.

* The blind spot assistant is intended as an additional aid, which means
it does not relieve you of the obligation to take due care when maneu-
vring.

NOTICE!
* Ifyou would like to install the sensors on metal bumpers, you will

require suitable adapters (not included in the scope of delivery).
* Do not expose the control electronics to dampness.
* Do notinstall the control electronics near any other control modules.

* The sensors may not cover signal lamps.



MWE 4104 Scope of delivery

3 Scope of delivery

Seefig. [l
No. Quantity Description Ref. no.

1 1 Control electronics 9101500080
2 1 Control electronics connection cable
3 1 LED display 9101500077
4 1 Switch 9101500066
5 4 Ultrasonic sensors with connection cable 9101500076
6 4 0° sensor holder with cover ring
7 4 12° sensor holder with cover ring
8 1 Fastening material

4 Accessories

Available as accessories (not included in the scope of delivery):

Description Ref. no.
Sensor holder for metal bumper 9101500015
Subframe sensor holder (fig. [ 1) 9101500078
Rubber sensor holder for surface mounting (fig. [ 2) 9101500071
Loudspeaker MWD-900
S Intended use

Dometic MWE 4104 (ref. no. 9600024659) is a blind spot assistant based on ultra-
sound. When maneuvring, it monitors the space around the vehicle and provides an
audible and visible warning signal for any obstacles it detects.

MWE 4104 is designed for installation in commercial vehicles.



Instructions before installation MWE4104

6 Instructions before installation

6.1 Painting the sensors
seefig. A
NOTE

The sensors may be painted. The manufacturer recommends having the
sensors painted by a specialist workshop.

6.2 Determining the place of installation for the sensors
See fig. | to fig. H

NOTE

The sensors must be correctly aligned for the device to work properly.
Do not install any other attachments in the detection area directly
around the sensor. Attachments in the detection area can lead to
reflections and errors.
Do not aim the sensors directly at the ground. If the sensors are
aimed directly at the ground, bumps may be displayed as an obsta-
cle, for example.
Do not aim the sensors too far up. If the sensors point too far up,
obstacles will not be detected at all.

Note the following during installation:
* The areaaround the sensors must be free from other objects.

* Thedistance fromthe sensors to the ground when horizontally aligned should be
atleast 45 cm and a maximum of 120 cm (fig. ).

* Note that the alignment of the sensor depends on the installation height.
According to the tablein fig. [, select the sensor holder with the suitable angle.

Supplementary to fig. B

» Observe the intervals between sensors.

NOTE
You can also distribute the sensors as shown in alternative B and C.



MWE 4104 Installing the blind spot aid

7 Installing the blind spot aid

See fig. [ to fig. M1
Supplementary to fig. [F]

NOTICE! Risk of malfunction!
Align the sensor holders so that the fastening lugs are horizontal.

The detection range of the sensors is larger horizontally than it is verti-
cally. If the sensors are not level, the ground may be detected.

» Push the sensor holders into the holes until they lock into place.

8 Connecting the blind spot assistant

See fig. [
No. Description e
for plug
1 Control electronics -
2 Yellow/black cable: Connection to the cruise control 14
(4 pulses every 1 m, square wave, amplitude 5-32V)
If no speed signal is available the system can be activated by the
indicators only.
3 Red/gray cable: Activating a video system. 13
Connect the red/grey cable to the activation trigger (rear) of the
video system.
4 White/blue cable: Connection to parking brake (see below) 12
switches the system off as soon as a ground signal is present
If not connected to the parking brake the wire must be connected
to ignition power.
5  Connectionto LED display:
Black cable 3
White cable 4
Red cable 10
6  Connection to external loudspeaker (accessory)
Yellow cable 9
Blue cable 2
7 Blue/black cable: Connection to ignition 8



Detection range MWE 4104

9

No. Description HIPETEE
for plug

8 Yellow/blue cable: Connection to turn indicator. 7
Activates the signal of the red/gray cable (trigger signal to e.g.
activate a video system).
If not connected to the turn indicator it must be connected to
12V/24 V!

9  Switch connection:
Black cable 5
White cable 6
Red cable not connected -

10 Sensors -

1T Brown cable: Connection to ground 1

NOTE
The manufacturer recommends applying some grease to the sensor
plug connections (not on the control module).

Detection range

See fig. [H

The detection range of the blind spot assistant is divided into two zones:

Zonel

Nearly all objects in this zone are displayed.

The orange LEDs light up in the LED display.

Every two seconds, a beep sounds.

Stop zone (2)

If there are objects in this zone, the blind spot assistant emits a beep once a sec-
ond, warning you to stop.

The red LEDs light up in the LED display.

Virtually all objects are displayed in this zone, but some objects may end up in
the blind spot of the sensors.



MWE 4104 Setting the system

10  Setting the system
See fig. [E]

WARNING!
Incorrect settings can impair the operational safety.

The control electronics have the following control elements:

No. in fig. Description
1 “VOL" button
2 “SENS” button

NOTE

If an external loudspeaker is connected and switched on, the acknowl-
edgement tones of the internal loudspeaker of the LED display are emit-
ted after a time delay on the external speaker.

Setting the detection range of the sensors

» Press "VOL" briefly to switch the detection range.
The detection ranges switch in the order of “80 cm =100 cm =120 cm -80cm

v/ The LED display acknowledges the selected detection range with an acoustic sig-
nal:
—  One short beep: 80 cm
- Two short beeps: 100 cm (default setting)
— Three short beeps: 120 cm

Switching the internal loudspeaker of the LED display on and off

NOTE
When an external loudspeaker is connected, it is not switched on and
off as well.

» Press the “VOL" button for approx. 3 s.

v The LED display acknowledges whether the loudspeaker of the LED display is
switched on or off with an acoustic signal:
— three fast short beeps: off
— three short beeps: on



Using the blind spot assistant MWE4104

Setting the sensitivity of the sensors

» Pressthe “SENS” button briefly to switch to the sensitivity.
The sensitivity switches in the order “Low — Medium — High —Low ...".

v/ The LED display acknowledges the selected sensitivity with an acoustic signal:
— ashort beep: low

— two short beeps: medium
— three short beeps: high (default setting)

Mode setting “camera activation” and “audio activation”

* Camera activation (default setting):

A long beep confirms activation of the camera mode. Trigger output is the red/
grey wire. The system indicates an obstacle by a 2 s beep once only and acti-
vates the connected video system.

* Audio activation (option):
10 short beeps confirm activation of the audio mode.
The system indicates an obstacle by

— onebeep every 2 sinarange of 100 cm to 60 cm
— one beep per second in arange of 60 cm to O cm

11 Using the blind spot assistant

The sensors are activated automatically:
* when theignition is turned on

* when the parking brake is released
(if the parking brake is connected to plug socket 12 of the plug.)

* when the turn indicator is activated

They stay active as long as the speed stays under 15 km/h and the turn indicator is
activated. The blue LED in the LED display lights up.

As soon as there is an obstacle within the detection range, the LEDs in the
LED display light up and a signal tone is emitted.

Asyou approach, the different coloured LEDs show up in the LED display which zone
the obstacle is in, thereby indicating approximately the how far away it is.

Be very careful the first time you use the system, until you are familiar with the various
sequences with the LEDs in the LED display.

10



MWE 4104 Troubleshooting

WARNING!
Stop the vehicle immediately and investigate the situation (getting out if

necessary), if the following happens while you are maneuvring:

the device first indicates an obstacle and the tone sequence speeds up
normally (e.g. from slow to medium) when maneuvring. The signal tone
suddenly slows down, or no obstacle is indicated at all.

This means that the original obstacle is in the blind spot of the sensors
(construction-related characteristic), and there is still a potential for
collision.

11.1 Switching off the system
The system can be switched off using the switch (fig. [l 4).

11.2  Using the camera (accessory)

The camera is activated when the vehicle speed drops below 15 km/h and the turn
indicator is activated.

The camera is switched off when the vehicle speed exceeds 15 km/h or when the
turn indicator is deactivated.

12  Troubleshooting

If a fault occurs, the blue LED flashes in the LED display.

The device shows no function.

The blue/black or brown cable for the voltage supply are not making contact.
» Check the connections are secure.

The white/blue cable for the parking brake is not receiving a positive signal.

» Check whetherthe white/blue cable for the deactivated parking brake has a pos-
itive signal (see chapter “Connecting the blind spot assistant” on page 7).

The system plug is not connected or not correctly plugged into the control
electronics.

» Check the system plugs and make sure they lock into place.

11



Troubleshooting MWE 4104

Low error tone for three seconds after switching on the ignition.

One or more sensors are defective or no longer connected to the control
electronics.

After the low tone, the loudspeaker emits the same number of beeps as the number
of the defective sensor, e. g. two beeps for sensor 2.

If more than one sensor is defective, they are shown in succession.

The LED display also indicates the defective sensor (fig. [Al; sensor 1 has the shortest
connection cable, sensor 4 the longest):

* Upperorange LED: Sensor 1
* Lower orange LED: Sensor 2
* Upperred LED: Sensor 3
* lowerred LED: Sensor 4

» Check the plugs and make sure they lock into place.

» Replace the defective sensor(s).

NOTICE!
The system does not work if one or more sensors are defective.

Device indicates obstacles incorrectly

False alarms may have the following causes:

e Dirtor frost on the sensors.

» Clean the sensors.

* The sensors were incorrectly installed.
» Adjust the position of the sensors (fig. [EY).

» If necessary, set the detection range of the sensors (see chapter “Setting the
detection range of the sensors” on page 9).

» If necessary, set the sensitivity of the sensors (chapter “Setting the sensitivity of
the sensors” on page 10).

* The sensors are in contact with the chassis.

» Disconnect the sensors from the chassis and secure the sensor correctly in the
sensor holder.

12



MWE 4104 Warranty

13  Warranty

The statutory warranty period applies. If the product is defective, please contact the
manufacturer's branch in your country (see the back of the instruction manual for the
addresses) or your retailer.

For repair and warranty processing, please send the following items:

* Defect components

* Acopy of the receipt with purchasing date

* Areason for the claim or description of the fault

14 Disposal

» Place the packaging material in the appropriate recycling waste bins wherever
possible.

6; If you wish to finally dispose of the product, ask your local recycling centre
g or specialist dealer for details about how to do this in accordance with the

©

applicable disposal regulations.

15 Technical data

MWE4104
Ref. no.: 9600024659
Detection range: approx. 0.15mupto 1.20m
Ultrasound frequency: 40 kHz
Input voltage: 10-32V
Current: Max. 200 mA
Connection voltage for sirens or camera 12-24V
(accessory):
Operating temperature: -25°Cto+85°C
Certification:

13



Erklarung der Symbole MWE 4104

Bitte lesen Sie diese Anleitung vor Einbau und Inbetriebnahme sorgfiltig
durch und bewahren Sie sie auf. Geben Sie sie im Falle einer Weitergabe
des Produktes an den Nutzer weiter.
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Erklarung der Symbole

Verletzung fuhren.

ACHTUNG!
Nichtbeachtung kann zu Materialschaden fihren und die Funktion des
Produktes beeintrachtigen.

1
WARNUNG!
Sicherheitshinweis: Nichtbeachtung kann zu Tod oder schwerer



MWE4104 Sicherheits- und Einbauhinweise

HINWEIS
Erganzende Informationen zur Bedienung des Produktes.

2 Sicherheits- und Einbauhinweise

Die folgenden Texte ergdanzen die Abbildungen auf dem Beiblatt lediglich.
Sie alleine sind keine vollstandigen Einbau- und Bedienhinweise! Bitte
beachten Sie unbedingt die Abbildungen auf dem Beiblatt!

Beachten Sie die vom Fahrzeughersteller und vom Kfz-Handwerk vorge-
schriebenen Sicherheitshinweise und Auflagen!

Beachten Sie die geltenden gesetzlichen Vorschriften.

Der Hersteller Gbernimmt in folgenden Fallen keine Haftung fiir Schaden:

* Beschadigungen am Produkt durch mechanische Einflisse und falsche
Anschlussspannung

* Veranderungen am Produkt ohne ausdrickliche Genehmigung vom Hersteller

* Verwendung fir andere als die in der Anleitung beschriebenen Zwecke

WARNUNG!

* Befestigen Sie die im Fahrzeug montierten Teile des Toter-Winkel-
Assistenten so, dass sie sich unter keinen Umstanden (scharfes
Abbremsen, Verkehrsunfall) I6sen und zu Verletzungen der
Fahrzeuginsassen fiihren konnen.

* Montieren Sie die im Fahrzeug montierten Teile des Toter-Winkel-
Assistenten nicht im Wirkungsbereich eines Airbags. Sonst besteht
Verletzungsgefahr, wenn der Airbag auslost.

* Der Toter-Winkel-Assistent soll Sie zusatzlich unterstitzen, d. h. das
Gerat entbindet Sie nicht von Ihrer besonderen Vorsichtspflicht beim
Rangieren.

ACHTUNG!
* Wenn Sie die Sensoren in Metall-StoBfanger montieren méchten,

bendtigen Sie geeignete Adapter (nicht im Lieferumfang enthalten).
* Die Steuerelektronik darf keiner Feuchtigkeit ausgesetzt sein.

¢ Die Steuerelektronik darf nicht in der Nahe von anderen Steuer-
modulen montiert werden.

* Die Sensoren durfen keine Signallampen verdecken.

15



Lieferumfang MWE4104
3 Lieferumfang
Siehe Abb. I
Nr. Menge Bezeichnung Art.-Nr.
1 1 Steuerelektronik 9101500080
2 1 Anschlusskabel Steuerelektronik
3 1 LED-Display 9101500077
4 1 Schalter 9101500066
5 4 Ultraschall-Sensoren mit Anschlusskabel 9101500076
6 4 Sensorhalter 0° mit Abdeckring
7 4 Sensorhalter 12° mit Abdeckring
8 1 Befestigungsmaterial
4 Zubehor
Als Zubehér erhaltlich (nicht im Lieferumfang enthalten):
Bezeichnung Art.-Nr.
Sensorhalter fir StoBfanger aus Metall 9101500015
Unterbausensorhalter (Abb. ] 1) 9101500078
Gummisensorhalter fur Aufbaumontage (Abb. [l 2) 9101500071
Lautsprecher MWD-900
5 BestimmungsgemaBer Gebrauch

Dometic MWE 4104 (Art.-Nr. 9600024659) ist ein Toter-Winkel-Assistent auf
Ultraschallbasis. Er Uberwacht beim Rangieren den Raum um das Fahrzeug und
warnt akustisch vor Hindernissen, die durch das Geréat erfasst werden.

MWE 4104 ist zum Einbau in Nutzfahrzeuge ausgelegt.

16



MWE4104 Hinweise vor dem Einbau

6 Hinweise vor dem Einbau

6.1 Sensoren lackieren
Siehe Abb.
HINWEIS

Die Sensoren dirfen lackiert werden. Der Hersteller empfiehlt, die
Lackierung der Sensoren von einer Fachwerkstatt vornehmen zu lassen.

6.2 Einbauort fiir die Sensoren festlegen
Siehe Abb. [F] bis Abb. H

HINWEIS

Wichtig fir die einwandfreie Funktion des Gerates ist die korrekte

Ausrichtung der Sensoren.

¢ |Installieren Sie im Erfassungsbereich direkt um den Sensor herum
keine weiteren Anbauteile. Anbauteile im Erfassungsbereich kbnnen
zu Reflexionen und Fehlerfassungen flihren.

* Richten Sie die Sensoren nicht direkt auf den Boden aus. Wenn die
Sensoren direkt auf den Boden ausgerichtet sind, kénnen z. B.
Bodenunebenheiten als Hindernis angezeigt werden.

* Richten Sie die Sensoren nicht zu weit nach oben aus. Wenn die Sen-
soren zu weit nach oben ausgerichtet sind, werden vorhandene Hin-
dernisse nicht erkannt.

Beachten Sie Folgendes bei der Montage:
* Der Bereich um die Sensoren muss frei von anderen Objekten sein.

* Der Abstand der Sensoren zum Boden sollte bei horizontaler Ausrichtung
mindestens 45 cm und maximal 120 cm betragen (Abb. [EY).

* Beachten Sie, dass die Ausrichtung des Sensors von der Montagehdhe abhangt.
Wahlen Sie entsprechend der Tabelle in Abb. [f] den Sensorhalter mit dem pas-
senden Winkel aus.

Erganzung zu Abb. [

» Beachten Sie die Abstande der Sensoren.

17



Toter-Winkel-Assistent montieren MWE4104

HINWEIS
Sie kénnen die Sensoren auch so verteilen wie in Alternative B und C
gezeigt.

7 Toter-Winkel-Assistent montieren

Siehe Abb. [ bis Abb. ]
Erganzung zu Abb. []

Richten Sie die Sensorhalter so aus, dass die Befestigungsnasen waage-
recht stehen.

Der Erfassungsbereich der Sensoren ist horizontal gréBer als vertikal.
Wenn die Sensoren nicht waagerecht ausgerichtet sind, kann es zur
Erfassung des Bodens kommen.

@ ACHTUNG! Gefahr von Funktionsstérung!

» Schieben Sie die Sensorhalter in die Bohrungen, bis sie einrasten.

8 Toter- Winkel-Assistent anschlieBen
Siehe Abb. [l

. Steckplatz
Nr. Bezeichnung Stecker
1 Steuerelektronik -
2 Gelb/schwarze Ader: Anschluss an Geschwindigkeitssignal 14
(4 Impulse pro 1 m, Rechteckwelle, Amplitude 5-32V)
Wenn kein Geschwindigkeitssignal verfigbar ist, kann das Sys-
tem nur durch die Blinker aktiviert werden.
3 Rot/graue Ader: Aktivieren eines Videosystems. 13
Verbinden Sie die rot/graue Ader mit dem Aktivierungsanschluss
(Ruckseite) des Videosystems.
4 WeiB/blaue Ader: Anschluss an Feststellbremse (siehe unten) 12

Schaltet das System ab, sobald ein Massesignal anliegt.

Wenn die Ader nicht an die Feststellbremse angeschlossen wird,
muss sie an die Zindung angeschlossen werden.

18



MWE 4104 Erfassungsbereich

. Steckplatz
Nr. Bezeichnung Stecker
5  Anschluss LED-Display:
schwarze Ader 3
weiBe Ader 4
rote Ader 10
6  Anschluss externer Lautsprecher (Zubehér)
Gelbe Ader 9
Blaue Ader 2
7 Blau/schwarze Ader: Anschluss an Ziindung 8
8  Gelb/blaue Ader: Anschluss an den Blinker. 7
Aktiviert das Signal der rot/grauen Ader (Steuersignal beispiels-
weise zum Aktivieren des Videosystems).
Wenn kein Anschluss an den Blinker erfolgt, muss die Ader an
12 V/24V angeschlossen werden!
9  Anschluss Schalter:
schwarze Ader 5
weiBe Ader 6
rote Ader nicht angeschlossen -
10  Sensoren -
11 Braune Ader: Anschluss an Masse 1

HINWEIS
Der Hersteller empfiehlt, etwas Fett in die Sensor-Steckverbindungen
(nicht am Steuermodul) zu geben.

9 Erfassungsbereich
Siehe Abb. [H

Der Erfassungsbereich des Toter-Winkel-Assistenten ist in zwei Zonen aufgeteilt:
e Zonel

In dieser Zone werden nahezu alle Objekte angezeigt.

Die orangefarbenen LEDs im LED-Display leuchten.

Alle zwei Sekunden ertént ein Piepton.

19



System einstellen MWE4104

e Stoppzone (2)

Objekte in dieser Zone fihren dazu, dass der Toter-Winkel-Assistent durch einen
Piepton pro Sekunde ,Stopp” signalisiert.

Die roten LEDs im LED-Display leuchten.

In dieser Zone werden nahezu alle Objekte angezeigt, aber es kdnnen Gegen-
stdnde in den toten Winkel der Sensoren geraten.

10 System einstellen
Siehe Abb. [H

WARNUNG!
UnsachgemaBe Einstellungen kénnen die sichere Funktion
beeintrachtigen.

Die Steuerelektronik besitzt folgende Bedienelemente:

Nr. in Abb. Bezeichnung
1 Taste ,VOL”
2 Taste ,SENS”

HINWEIS

Wenn ein externer Lautsprecher angeschlossen und eingeschaltet ist,
werden die Quittiertone des internen Lautsprechers des LED-Displays
zeitversetzt auf den externen Lautsprecher ausgegeben.

Erfassungsbereich der Sensoren einstellen

» Dricken Sie die Taste ,VOL" kurz, um den Erfassungsbereich umzuschalten.

Die Erfassungsbereiche werden in der Reihenfolge ,80 cm -100 cm -120 cm -
80 cm..."” umgeschaltet.

v/ Das LED-Display quittiert den gewahlten Erfassungsbereich durch ein
akustisches Signal:
— ein kurzer Piepton: 80 cm
- zwei kurze Piepténe: 100 cm (Werkseinstellung)
— dreikurze Pieptoéne: 120 cm

20



MWE 4104 System einstellen

Internen Lautsprecher des LED-Displays ein- und ausschalten

HINWEIS
Wenn ein externer Lautsprecher angeschlossen ist, wird dieser nicht
mit ein- oder ausgeschaltet.

» Drlcken Sie die Taste ,VOL" fUr ca. 3 s.

v/ Das LED-Display quittiert durch ein akustisches Signal, ob der Lautsprecher des
LED-Displays ein- oder ausgeschaltet ist:
— dreischnelle kurze Pieptone: aus
— drei kurze Pieptdne: ein

Empfindlichkeit der Sensoren einstellen

» Dricken Sie die Taste ,SENS” kurz, um die Empfindlichkeit umzuschalten.

Die Empfindlichkeit wird in der Reihenfolge ,Niedrig — Mittel - Hoch — Niedrig
..." umgeschaltet.

v/ Das LED-Display quittiert die gewahlte Empfindlichkeit durch ein akustisches
Signal:
— ein kurzer Piepton: niedrig
— zwei kurze Pieptone: mittel
— drei kurze Piepténe: hoch (Werkseinstellung)

Einstellung der Betriebsarten ,,Kamera-Aktivierung” und ,,Audio-Aktivie-
rung”

* Kamera-Aktivierung (Werkseinstellung):

Ein kurzer Piepton bestatigt die Aktivierung der Kamerabetriebsart. Der Aus-
gang fir die Ausldsung ist die rot/graue Ader. Das System zeigt ein Hindernis
durch einen 2 Sekunden langen Piepton einmalig an und aktiviert das ange-
schlossene Videosystem.

* Audio-Aktivierung (Option):
10 kurze Pieptdne bestatigen die Aktivierung der Audiobetriebsart.
Das System zeigt ein Hindernis an durch

— einen Piepton alle 2 s bei einem Abstand von 100 cm bis 60 cm
— einen Piepton pro Sekunde bei einem Abstand von 60 cm bis O cm

21



Toter-Winkel-Assistent benutzen MWE4104

11 Toter-Winkel-Assistent benutzen

Die Sensoren werden automatisch aktiviert:
* wenndie Zindung eingeschaltet ist
* wenn die Feststellbremse geldst wird
(Sofern die Feststellbremse an Steckplatz 12 des Steckers angeschlossen ist.)

* wenn der Blinker betatigt wird

Sie bleiben aktiviert, solange die Geschwindigkeit wenigerals 15 km/h betragt oder
solange der Blinker aktiviert ist. Die blaue LED im LED-Display leuchtet.

Sobald sich ein Hindernis im Erfassungsbereich befindet, leuchten die LEDs im
LED-Display und ein sich gleichmaBig wiederholender Signalton ertont.

Beim Heranfahren zeigen die verschiedenfarbigen LEDs im LED-Display an, in
welcher Zone sich das Hindernis gerade befindet und somit wie weit es ungefahr
entfernt ist.

Gehen Sie bei der Erstinbetriebnahme &uBerst vorsichtig vor, um sich mit der
Entfernungsangabe durch die LEDs im LED-Display vertraut zu machen.

WARNUNG!
Halten Sie das Fahrzeug sofort an und priifen Sie die Situation (ggf. aus-

steigen), wenn beim Rangieren Folgendes geschieht:

Beim Rangieren zeigt das Gerat zunachst ein Hindernis an, und die Ton-
folge wird ganz normal schneller (z. B. Wechsel von der langsamen in
die schnelle Tonfolge). Plétzlich springt der Signalton auf die langsame
Tonfolge um oder zeigt Gberhaupt kein Hindernis mehr an.

Dies bedeutet, dass sich das urspriingliche Hindernis nicht mehr im
Erfassungsbereich der Sensoren befindet (bauartbedingt), aber immer
noch angefahren werden kann.

11.1 System abschalten
Mit dem Schalter (Abb. ] 4) kann das System ausgeschaltet werden.

11.2 Kamera (Zubehér) benutzen

Die Kamera wird aktiviert, wenn die Fahrzeuggeschwindigkeit weniger als 15 km/h
betragt oder wenn der Blinker aktiviert wird.

Die Kamera wird abgeschaltet, wenn die Geschwindigkeit 15 km/h Gberschreitet
oder wenn der Blinker deaktiviert wird.
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MWE4104 Fehler suchen

12  Fehler suchen
Wenn ein Fehler auftritt, blinkt die blaue LED im LED-Display.

Gerat zeigt keine Funktion

Die blau/schwarze oder die braune Ader fir die Spannungsversorgung haben
keinen Kontakt.

» Prifen Sie die Verbindungen auf sicheren Kontakt.
Die weiB/blaue Ader fir die Feststellbremse hat kein positives Signal.

» Priifen Sie, ob die weiB/blaue Ader deaktivierter Feststellbremse ein positives
Signal hat (siehe Kapitel , Toter- Winkel-Assistent anschlieBen” auf Seite 18).

Der Systemstecker ist nicht oder nicht richtig in die Steuerelektronik eingesteckt.

» Prifen Sie den Systemstecker und stecken Sie ihn ggf. so auf, dass er einrastet.

Tiefer Fehlerton fiir drei Sekunden nach Einschalten der Ziindung

Ein oder mehrere Sensoren sind defekt oder nicht mehr mit der Steuerelektronik
verbunden.

Nach dem tiefen Ton gibt der Lautsprecher durch die Anzahl von Piepténen die
Nummer des defekten Sensors an, z. B. zwei Pieptdne flr Sensor 2.

Wenn mehr als ein Sensor defekt ist, werden diese nacheinander angezeigt.

AuBerdem zeigt das LED-Display den defekten Sensoran (Abb. [l; Sensor 1 hat das
kirzeste Anschlusskabel, Sensor 4 das langste):

* obere orangefarbene LED: Sensor 1

* untere orangefarbene LED: Sensor 2

* obererote LED: Sensor 3

* untererote LED: Sensor 4
» Prifen Sie die Stecker und stecken Sie sie ggf. so auf, dass sie einrasten.

» Tauschen Sie den oder die defekten Sensoren aus.

ACHTUNG!
Das System funktioniert nicht, wenn ein oder mehrere Sensoren defekt
sind.
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Gewabhrleistung MWE 4104

Gerat meldet Hindernisse falsch

Folgende Ursachen kédnnen zu Fehlalarmen fihren:

e Schmutz oder Eis auf den Sensoren.

» Reinigen Sie die Sensoren.

¢ Die Sensoren wurden falsch montiert.
» Passen Sie die Lage der Sensoren an (Abb. .).

» Stellen Sie ggf. den Erfassungsbereich der Sensoren ein (siehe Kapitel
,Erfassungsbereich der Sensoren einstellen” auf Seite 20).

» Stellen Sie ggf. die Empfindlichkeit der Sensoren ein (siehe Kapitel ,, Empfindlich-
keit der Sensoren einstellen” auf Seite 21).

* Die Sensoren haben Kontakt mit dem Fahrzeugchassis.

» Trennen Sie die Sensoren vom Chassis und fixieren Sie den Sensor korrekt im
Sensorhalter.

13 Gewahrleistung

Es gilt die gesetzliche Gewahrleistungsfrist. Sollte das Produkt defekt sein, wenden
Sie sich bitte an die Niederlassung des Herstellers in Ihrem Land (Adressen siehe
Rickseite der Anleitung) oder an lhren Fachhandler.

Zur Reparatur- bzw. Gewahrleistungsbearbeitung missen Sie Folgendes ein-
schicken:

* defekte Komponenten,

* eine Kopie der Rechnung mit Kaufdatum,

* einen Reklamationsgrund oder eine Fehlerbeschreibung.

14 Entsorgung

» Geben Sie das Verpackungsmaterial moglichst in den entsprechenden
Recycling-Mdll.

= Wenn Sie das Produkt endgltig auBer Betrieb nehmen, informieren Sie
% sich bitte beim nachsten Recyclingcenter oder bei lhrem Fachhandler
Uber die zutreffenden Entsorgungsvorschriften.

94
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MWE 4104

15 Technische Daten

Technische Daten

MWE4104
Art.-Nr.: 9600024659
Erfassungsbereich: ca.0,15mbiszu1,20m
Ultraschallfrequenz: 40 kHz
Versorgungsspannung: 10-32V
Stromaufnahme: maximal 200 mA
Anschlussspannung fir Sirene oder Kamera |12-24V
(Zubehor):
Betriebstemperatur: -25°C bis +85°C

Zulassung:
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Explication des symboles MWE 4104

Veuillez lire attentivement cette notice avant le montage et la mise en
service. Veuillez ensuite la conserver. En cas de passer le produit, veuillez
le transmettre au nouvel acquéreur.
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Explication des symboles

AVERTISSEMENT !
Consigne de sécurité : le non-respect de ces consignes peut entrainer
la mort ou de graves blessures.

AVIS!
@ Le non-respect de ces consignes peut entrainer des dommages

matériels et des dysfonctionnements du produit.



MWE 4104 Consignes de sécurité et instructions de montage

REMARQUE
Informations complémentaires sur |'utilisation du produit.

2 Consignes de sécurité et instructions de
montage

Les textes suivants ne font que compléter les illustrations en annexe. Il ne
s'agit pas d'instructions complétes de montage et d'utilisation ! Veuillez
impérativement respecter les illustrations en annexe!

Respectez les consignes de sécurité et autres prescriptions imposées par
le fabricant du véhicule et par les professionnels de I’automobile !

Respectez les consignes légales en vigueur.

Le fabricant décline toute responsabilité pour des dommages dans les cas suivants :

* dessollicitations mécaniques et une tension de raccordement incorrecte ayant
endommagé le matériel

* des modifications apportées au produit sans autorisation explicite de la part du
fabricant

* une utilisation différente de celle décrite dans la notice

AVERTISSEMENT!
* Fixez les pieces de |'assistant d'angle mort installées dans le véhicule

de maniére a ce qu'elles ne puissent en aucun cas se desserrer (frei-
nage abrupt, accident) et risquer de causer des blessures aux
occupants du véhicule.

* N'installez pas les pieces de I'assistant d'angle mort dans le champ
d'action d'un airbag. Cela risquerait de blesser les passagers en cas
d'enclenchement de I'airbag.

e ['assistant d'angle mort doit vous apporter une aide supplémentaire,
c'est-a-dire que |'appareil ne vous dégage pas du devoir de prudence
qui vous incombe lorsque vous faites une manceuvre.

AVIS!
* Sivoussouhaitez monter les détecteurs sur un pare-chocs métallique,

il vous faut les adaptateurs adéquats (non compris dans la livraison).

* Veillez a ce que I'électronique de commande ne soit pas exposée a
I'humidité.
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Contenu de la livraison MWE 4104

e ['électronique de commande ne doit pas étre montée a proximité
d'autres modules de commande.

* Veilleza ce qu'aucun détecteur ne cache les lampes de signalisation.

3 Contenu de la livraison
Voir fig. [
Ne  Quantité Désignation N° de produit
1 1 Electronique de commande 9101500080
2 1 Cables de raccordement de |'électronique de
commande
3 1 Affichage LED 9101500077
4 1 Commutateur 9101500066
5 4 Détecteurs a ultrasons avec cable de 9101500076
raccordement
6 4 Support détecteur O° avec anneau de couverture
7 4 Support détecteur 12° avec anneau de couver-
ture
8 1 Matériel de fixation

4 Accessoires

Disponibles en accessoires (non compris dans la livraison) :

Désignation N° de produit
Support détecteur pour pare-chocs en métal 9101500015
Support pour détecteurs encastrés (fig. m 1) 9101500078
Support pour détecteurs en caoutchouc pour montage (fig. [ 2) 9101500071
Haut-parleur MWD-900
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MWE 4104 Usage conforme

5 Usage conforme

Dometic MWE 4104 (n° d'article 9600024659) est un assistant d'angle mort utilisant
les ultrasons. Il surveille I'espace restant autour du véhicule lors d’une manceuvre et
émet un avertissement sonore lorsque des obstacles sont détectés par |'appareil.

MWE 4104 est congu pour étre installé dans les véhicules utilitaires.

6 Consignes préalables au montage

6.1 Peindre les détecteurs
Voir fig. B
REMARQUE

Les détecteurs peuvent étre peints. Le fabricant recommande de faire
effectuer la peinture des détecteurs dans un garage spécialisé.

6.2 Déterminer I'emplacement de montage pour les
détecteurs

Voir fig. ] afig. H

REMARQUE

Afin de permettre un fonctionnement parfait de I'appareil, il estimpor-

tant que les détecteurs soient correctement orientés.

¢ Ninstallez aucune autre piece rapportée dans la zone de détection
directement autour du détecteur. La présence de pieces rapportées
dans la zone de détection peut entrainer des réflexions et des
erreurs.

* Ne dirigez pas les détecteurs directement vers le sol. Si les détec-
teurs sont orientés directement vers le sol, desirrégularités du sol par
exemple seront signalées comme obstacles.

* Nedirigez pas les détecteurs trop vers le haut. Si les détecteurs sont
trop orientés vers le haut, les obstacles existants risquent de ne pas
étre détectés.
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Montage de I'assistant d'angle mort MWE4104

Veuillez respecter les consignes suivantes lors du montage :
* Llazone autour des détecteurs doit étre libre et dépourvue d'autres objets.

* ladistance séparant les détecteurs du sol doit étre, avec une orientation horizon-
tale, de 45 cm au minimum et de 120 cm au maximum (fig. ).

* Veuillez noter que I'alignement du détecteur dépend de la hauteur de montage.
En fonction du tableau de la fig. [f}, choisissez le support de détecteur avec
I'angle approprié.

Complément de lafig. H

» Tenez compte de la distance entre les détecteurs.

REMARQUE
Vous avez la possibilité de répartir les détecteurs comme indiqué dans
I'alternative B et C.

7 Montage de I'assistant d'angle mort

Voir fig. [ a fig. [
Complément de la fig. [F]
AVIS ! Risque de dysfonctionnement !
Orientez les supports de détecteurs de telle sorte que les taquets de
fixation soient a I'"horizontale.
La plage de détection des détecteurs est plus large a I'horizontale qu’a

la verticale. Si les détecteurs ne sont pas de niveau, le sol peut étre
détecté.

» Faites glisser les supports de détecteurs dans les trous, jusqu‘a ce qu'ils
s'enclenchent.
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MWE 4104 Raccordement de I'assistant d'angle mort

8 Raccordement de I'assistant d'angle
mort

Voir fig. [

Emplacement

Pos. Description
connecteur

1 Electronique de commande -

2 Filjaune/noir : raccordement a un signal de vitesse 14
(4 impulsions tous les 1 m, onde carrée, amplitude 5-32 V).

Siaucun signal de vitesse n’est disponible, le systéeme ne peut
étre activé que par les clignotants.

3 Filrouge/gris : activation d’un systéme vidéo. 13
Raccordez le fil rouge/gris au déclencheur d'activation
(a l'arriere) du systéme vidéo.

4 Fil blanc/bleu : raccordement au frein de stationnement 12
(voir ci-dessous), arréte le systtme dés qu’un signal de masse est
détecté.

S'il n‘est pas raccordé au frein de stationnement, le fil doit étre
connecté a l'alimentation de I'allumage.

5 Raccordement de |'écran LED :
fil noir 3
fil blanc 4
fil rouge 10

6  Raccordement des haut-parleurs externes (accessoires)
Fil jaune
Fil bleu

7 Fil bleu/noir : raccordement a I'allumage

N oo N O

8  Filjaune/bleu : raccordement au clignotant.

Active le signal du cable rouge/gris (signal de déclenchement,
par exemple pour activer un systéeme vidéo).

S'il n'est pas raccordé au clignotant, il doit étre raccordé a une
alimentation 12 V/24 V|

9 Raccordement de commutateur :
fil noir 5
fil blanc 6
fil rouge non raccordé -
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Zone de détection MWE4104

. . Emplacement
Pos. Description P
connecteur
10 Détecteurs -
11 Cable marron : raccordement a la masse 1

REMARQUE

Le fabricant recommande d'appliquer un peu de graisse dans les prises
de raccordement des détecteurs (pas au niveau du module de com-
mande).

2] Zone de détection

Voir fig. [A
La zone de détection de I'assistant d'angle mort est répartie en deux zones :
e Zonel
Dans cette zone, presque tous les objets sont signalés.
Les LED orange sur I'écran LED s'allument.
Un signal sonore retentit toutes les deux secondes.
e Zoned'arrét(zone 2)

Les objets présents dans cette zone déclenchent un signal sonore une fois par
seconde de |'assistant d'angle mort, signifiant « Stop ».

Les LED rouges sur I'écran LED s'allument.

Dans cette zone, presque tous les objets sont signalés, mais il est possible que
des objets se retrouvent dans I'angle mort des détecteurs.

10 Réglage du systeme
Voir fig.

AVERTISSEMENT !
Des réglages non conformes peuvent affecter la sGreté du

fonctionnement.
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MWE 4104 Réglage du systeme

L'électronique de commande dispose des éléments suivants :

N° sur la fig. Désignation

1 Touche « VOL »
2 Touche « SENS »
REMARQUE

Si un haut-parleur externe est connecté et allumé, les tonalités de
confirmation du haut-parleur interne de |'écran LED sont émis avec un
retard sur le haut-parleur externe.

Réglage de la zone de détection des détecteurs

» Appuyez brievement sur « VOL » pour commuter la zone de détection.
Les zones de détection commutent dans I'ordre « 80 cm - 100 cm =120 cm -
80cm ... ».

v/ L'écran LED valide la zone de détection sélectionnée par un signal sonore :
— unbipbref: 80cm
- deux bips brefs : 100 cm (réglage d’usine)
— trois bips brefs : 120 cm

Activation et désactivation du haut-parleur interne de I'écran LED

REMARQUE
Si un haut-parleur externe est raccordé, celui-ci n*est pas activé ou
désactivé simultanément.

» Appuyez sur la touche « VOL » pendant environ 3's.

v L'écran LED confirme par un signal sonore que le haut-parleur de I'écran LED est
activé ou désactivé :
— trois bips brefs et rapides : éteint
— trois bips brefs : allumé

Réglage de la sensibilité des détecteurs

» Appuyez brievement sur la touche « SENS » pour commuter la sensibilité.

La sensibilité commute dans |'ordre « Faible — Moyenne - Elevée — Faible ... ».
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Utilisation de I'assistant d'angle mort MWE 4104

v/ L'écran LED valide la sensibilité sélectionnée par un signal sonore :
— un bip bref: faible
— deux bips brefs : moyen
- trois bips brefs : élevé (réglage d'usine)

Réglage du mode « activation caméra » et « activation audio »

* Activation caméra (réglage d'usine) :

Un long bip confirme l'activation du mode caméra. La sortie d'activation est le fil
rouge/gris. Le systtme n'émet qu’un seul bip sonore de 2 s pour signaler un
obstacle et active le systeme vidéo connecté.

* Activation audio (option) :
10 bips brefs confirment 'activation du mode audio.
Le systéme signale un obstacle par

- un bip toutes les 2 secondes sur une plage de 100 cm a 60 cm
— un bip par seconde sur une plage de 60 cmaOcm

11 Utilisation de I'assistant d'angle mort

Les détecteurs sont activés automatiquement lorsque :
e ['allumage est activé

* Le frein de stationnement est desserré
(sile frein de stationnement est raccordé a I'emplacement 12 du connecteur.)

* Leclignotant est activé

Ceux-ci restent actifs tant que la vitesse est inférieure a 15 km/h et tant que le cligno-
tant est activé. La LED bleue de I'écran LED s'allume.

Dés qu’un obstacle se trouve dans la zone de détection, les LED de |'écran LED
s'allument et un bip retentit.

Lorsque vous approchez de I'obstacle, les LED de différentes couleurs de |'écran
LED indiquent la zone dans laquelle |'obstacle se trouve a ce moment et donc a
quelle distance approximative il se trouve.

Soyez prudent lors de la mise en service initiale afin de vous familiariser avec les
distances qui correspondent aux différentes LED sur |'écran LED.
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MWE 4104 Recherche des pannes

AVERTISSEMENT !
Arrétez le véhicule et contrélez immédiatement la situation (si néces-

saire, descendez du véhicule) si les événements suivants se produisent
lors d"une manceuvre :

Lors d'une manceuvre, |I'appareil indique d'abord un obstacle et la
fréquence des bips sonores augmente comme prévu (par exemple,
passage de lafréquence lente a lafréquence moyenne). Le signal sonore
passe tout a coup a la fréquence d'émission lente ou n‘indique plus
aucun obstacle.

Ceci signifie que I'obstacle initial ne se trouve plus dans la zone de
détection des détecteurs (en raison de la forme des détecteurs), mais
qu’une collision reste possible.

11.1 Extinction du systéme

Le commutateur (fig. [l 4) permet d’éteindre le systeme.

11.2  Utilisation de la caméra (accessoires)

La caméra est activée lorsque la vitesse du véhicule est inférieure 3 15 km/h et que le
clignotant est activé.

Elle est désactivée lorsque la vitesse est supérieure a 15 km/h ou lorsque le cligno-
tant est désactivé.

12 Recherche des pannes

Lorsqu'une erreur survient, la LED bleue de I'écran LED clignote.

L’'appareil ne semble pas fonctionner.

Le fil bleu/noir ou le fil marron pour I'alimentation électrique n'ont aucun contact.
» Vérifiez le bon contact entre les raccordements.

Le fil blanc/bleu pour le frein de stationnement n'a aucun signal positif.

» Vérifiez sile fil blanc/bleu du frein de stationnement désactivé a un signal positif
(voir chapitre « Raccordement de I'assistant d'angle mort », page 31).

Le connecteur du systeme n'est pas enfiché ou est mal enfiché dans |'électronique
de commande.
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Recherche des pannes MWE4104

» Contrélezle connecteur du systéme et, sinécessaire, enfichez-le de manierea ce
qu'’il soit enclenché.
Bip d'erreur plus grave de trois secondes une fois que le contact est mis

Un ou plusieurs détecteurs sont défectueux ou ne sont plus reliés a l'électronique de
commande.

Aprés le bip grave, le haut-parleur indique le numéro du détecteur défectueux parle
nombre de bips, p. ex. deux bips pour détecteur 2.

Si plus d'un détecteur est défectueux, ils seront affichés successivement.

En outre, I'écran LED indique le détecteur défectueux (fig. [l ; le détecteur 1ale
cable de raccordement le plus court, le détecteur 4 le plus long) :

* LED supérieure orange : détecteur 1
e LED inférieure orange : détecteur 2
* LED supérieure rouge : détecteur 3
e LED inférieure rouge : détecteur 4

» Contrblez lesfiches et, si nécessaire, enfichez-les de maniere a ce qu’elles soient
enclenchées.

» Remplacez le ou les détecteurs défectueux.

AVIS!

@ Le systeme ne fonctionne pas lorsqu'un ou plusieurs détecteurs sont
défectueux.

Le signalement des obstacles par I'appareil est erroné

Les causes suivantes peuvent entrainer de fausses alarmes :

* Saleté ou glace sur les détecteurs.

» Nettoyez les détecteurs.

* les détecteurs sont mal montés.
» Adaptez la position des détecteurs (fig. [EY).

» Le cas échéant, réglez la zone de détection des détecteurs (voir chapitre
« Réglage de la zone de détection des détecteurs », page 33).

» Le cas échéant, réglez la sensibilité des détecteurs (voir chapitre « Réglage de la
sensibilité des détecteurs », page 33).
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MWE4104 Garantie

e |es détecteurs sont en contact avec le chassis du véhicule.

» Eloignez les détecteurs du chassis et fixez le détecteur correctement dans le
support de détecteurs.

13  Garantie

Le délailégal de garantie s'applique. Sile produit s'avérait défectueux, veuillez vous
adresser a la filiale du fabricant située dans votre pays (voir adresses au verso du pré-
sent manuel) ou a votre revendeur spécialisé.

Pour toute réparation ou autre prestation de garantie, veuillez joindre a I'appareil les
documents suivants :

* composants défectueux,

* une copie de la facture avec la date d'achat,

* le motif de la réclamation ou une description du dysfonctionnement.

14 Retraitement

» Jetez les emballages dans les conteneurs de déchets recyclables prévus a cet
effet.

= Lorsque vous mettrez votre produit définitivement hors service, informez-

% vous aupres du centre de recyclage le plus proche ou aupres de votre

—© revendeur spécialisé sur les prescriptions relatives au retraitement des
déchets.
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Caractéristiques techniques MWE4104

15  Caractéristiques techniques

MWE4104
Ne de produit : 9600024659
Zone de détection : 0,15 menvironjusqu'a1,20m
Fréquence d'ultrasons : 40 kHz
Tension d'alimentation : 10-32V
Intensité absorbée : maximum 200 mA
Tension de raccordement pour siréne ou 12-24V
caméra (accessoires) :
Température de fonctionnement : -25°Ca+85°C
Certification :
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MWE4104 Explicacién de los simbolos

Lea detenidamente estas instrucciones antes de llevar a cabo lainstalacion
y puesta en funcionamiento, y consérvelas en un lugar seguro. En caso de
vender o entregar el producto a otra persona, entregue también estas

instrucciones.
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Explicacion de los simbolos

muerte o graves lesiones.

jAVISO!
Suincumplimiento puede acarrear danos materiales y perjudicar el
correcto funcionamiento del producto.

1
iADVERTENCIA!
Indicacién de seguridad: su incumplimiento puede acarrear la
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Indicaciones de seguridad y montaje MWE4104

NOTA
Informacién adicional para el manejo del producto.

2 Indicaciones de seguridad y montaje

Los siguientes textos tinicamente complementan las figuras de la hoja
adjunta. jEstos textos de por si no constituyen unas instrucciones
completas de montaje y uso! jEs absolutamente necesario observar las
figuras representadas en la hoja adjunta!

Tenga en cuenta las indicaciones de seguridad y la documentacién
suministrada por el fabricante y el taller del vehiculo.

Cumpla siempre las normas legales vigentes.
El fabricante declina toda responsabilidad ante dafos ocurridos en los siguientes
Casos:

* desperfectos en el producto debidos a influencias mecanicas y una tensién de
conexioén incorrecta

* modificaciones realizadas en el producto sin el expreso consentimiento del
fabricante

* utilizacién del aparato para fines distintos a los descritos en las instrucciones

iADVERTENCIA!
* Fije bien las piezas del asistente de dngulo muerto montadas en el

vehiculo de modo que no se puedan soltar bajo ninguna circunstancia
(frenadas bruscas, accidentes) ocasionando heridas a los ocupan-
tes del vehiculo.

* No monte en el area de accion de un airbag componentes del asis-
tente de &ngulo muerto. De lo contrario, se correria peligro de sufrir
lesiones si el airbag llegara a abrirse.

* Elasistente de dngulo muerto solo es una ayuda adicional, es decir, el
aparato no le exime de tomar las debidas precauciones al maniobrar.

jAVISO!
* Sidesea montar los sensores en el parachoques metélico, necesita

adaptadores adecuados (no incluidos en el volumen de entrega).
* laelectrénica de control debe mantenerse alejada de la humedad.

* No esta permitido montar la electronica de control al lado de ningun
otro médulo de control.
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Suministro de entrega

* |ossensores no deben cubrir las luces de senalizacion.

3 Suministro de entrega

Véase fig. [

N.° Cantidad Denominacién

1 1

O N O g ~wWN

Electrénica de control

Cable de conexidon de la electrénica de control
Pantalla LED

Interruptor

Sensores de ultrasonido con cable de conexion
Soporte de sensores a 0° con anilla

Soporte de sensores a 12° con anilla

Material de fijacidn

4 Accesorios

N.° de art.
9101500080

9101500077
9101500066
9101500076

Disponibles como accesorios (no incluidos en el volumen de entrega):

Denominacién

Soporte de sensores para parachoques metalico

Base del soporte del sensor (fig. m 1)

Soporte de goma del sensor para montaje en superficie (fig. [ 2)

Altavoz

5 Uso adecuado

Dometic MWE 4104 (n.o de articulo 9600024659) es un asistente de d&ngulo muerto
que funciona por ultrasonidos. Su funcién es vigilar durante la maniobra el espacio
que rodea el vehiculo y emitir una sefal acustica cuando detecta obstaculos.

N.° deart.
9101500015
9101500078
9101500071
MWD-900

MWE 4104 esté disefado para su montaje en vehiculos industriales.
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6 Indicaciones previas al montaje
6.1 Pintar los sensores
Véase fig. B

NOTA

Los sensores se pueden pintar. El fabricante recomienda que se
encargue esta tarea a un taller especializado.

6.2 Determinar el lugar de montaje de los sensores
Véase delafig. f] alafig. H

NOTA

La colocacién correcta de los sensores es importante para que el apa-

rato funcione sin problemas.

* No instale otros complementos en la zona de deteccidn situada
justo alrededor del sensor. Los complementos situados en el drea de
deteccidn pueden causar reflejos y errores.

* No cologue los sensores apuntando directamente hacia el suelo. Si
los sensores apuntan directamente al suelo, los baches, por ejem-
plo, pueden mostrarse como obstaculos.

* No cologue los sensores apuntando demasiado hacia arriba. Si los
sensores apuntan demasiado hacia arriba, no detectaran ningun
obstaculo.

Para el montaje tenga en cuenta los siguientes puntos:
* FElareaalrededor de los sensores debe estar libre de otros objetos.

* Encasodedisposicién horizontal, la distancia entre los sensores y el suelo debe
serde 45 cm como minimo y 120 cm como méximo (fig. ).

* Tenga en cuenta que la orientacion del sensor depende de la altura de montaje.
Selecciones el soporte de los sensores con el angulo adecuado seguiin se indica
enlatabla de fig. H.

Complementa la fig. H

» Tenga en cuenta las distancias entre sensores.
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MWE 4104 Montar el asistente de dngulo muerto

NOTA
También puede distribuir los sensores como muestran las alternativas B
yC.

7 Montar el asistente de angulo muerto

Véase de la fig. [ a la fig. [}
Complementa la fig. [H]

jAVISO! jPeligro de fallo de funcionamiento!
Alinee los soportes de los sensores de manera que las lengletas de fija-

cién queden en posicion horizontal.

El rango de deteccion de los sensores es mayor en sentido horizontal
que en sentido vertical. Si los sensores no estan a nivel, es posible que
se detecte el suelo.

» Introduzca los soportes de sensores en las perforaciones hasta que encajen.

8 Conectar el asistente de angulo muerto

Véase fig. [
N.° Descripcion Conexw.l? de
la clavija

1 Electrdnica de control -

2 Cable amarillo/negro: Conexién al regulador de velocidad 14
(4 impulsos cada 1 m, onda cuadrada, amplitud 5-32 V).
Sino hay sefal de velocidad disponible, el sistema solo se podra
activar con los intermitentes.

3 Cablerojo/gris: activacion de un sistema de video. 13
Conecte el cable rojo/gris al conmutador de activacién (atras) del
sistema de video.

4 Cable blanco/azul: La conexién al freno de mano (véase abajo) 12

apaga el sistema cuando hay una sefnal de masa.

Si no esté conectado al freno de mano, el cable debera estar
conectado a la fuente de encendido.
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Rango de deteccion

10

9

Descripcion

Conexién a la pantalla LED:
Cable negro

Cable blanco

Cable rojo

Conexién a altavoz externo (accesorios)
Cable amarillo
Cable azul

Cable azul/negro: conexién al encendido

Cable amarillo/azul: conexién al intermitente.

Activa la sefial del cable rojo/gris (sefial de conmutacion para,
por ejemplo, activar un sistema de video).

Si no estd conectado al intermitente, debe conectarse a la toma
de12V/24 V.

Conexién conmutador:
Cable negro

Cable blanco

Cable rojo no conectado

Sensores

Cable marrén: Conexidn a masa

NOTA

MWE4104

Conexion de
la clavija

N0 N O

El fabricante recomienda aplicar algo de grasa a los conectores del

sensor (no en el médulo de control).

Rango de deteccién

Véase fig. (A

El rango de deteccion del asistente de angulo muerto esta dividido en dos zonas:

e Zonal

En esta zona se muestran casi todos los objetos.

Los LED naranjas de la pantalla LED se iluminan.

Suena un pitido cada dos segundos.
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MWE 4104 Ajuste del sistema

e Zonade parada (2)

Si hay objetos en esta zona, el asistente de dngulo muerto emite un pitido cada
segundo para avisar al conductor de que debe parar.

Los LED rojos de la pantalla LED se iluminan.

En esta zona se muestran casi todos los objetos, aunque puede ocurrir que
alguno se encuentre en el angulo muerto de los sensores.

10  Ajuste del sistema
Véase fig. [E

iADVERTENCIA!
Los ajustes que se realicen de forma indebida pueden afectar a la

seguridad de funcionamiento.

La electrénica de control dispone de los siguientes elementos de mando:
N.c en fig. Denominacién
1 Pulsador "VOL”
2 Pulsador “SENS”

NOTA

Si'hay un altavoz externo conectado y encendido, los sonidos de
confirmacién del altavoz interno de la pantalla LED son emitidos con un
retardo por el altavoz externo.

Ajustar el rango de deteccion de los sensores

» Pulse brevemente “VOL” para cambiar el rango de deteccién.

Los rangos de deteccidon cambian con el orden “80 cm - 100 cm - 120 cm -
80cm...".

v lapantalla LED confirma el rango de deteccidn seleccionado con una senal acus-
tica:
- un pitido corto: 80 cm
- dos pitidos cortos: 100 cm (ajuste de fabrica)
- tres pitidos cortos: 120 cm
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Utilizar el asistente de angulo muerto MWE4104

Conectar y desconectar el altavoz interno de la pantalla LED

NOTA
Si hay conectado un altavoz externo, este no se enciende o apaga ala
vez.

» Presione el pulsador “VOL" durante unos 3 s.

v La pantalla LED confirma si el altavoz de la pantalla LED est4 encendido o apa-
gado con una sefal acustica:
— tres breves pitidos rapidos: apagado
— tres breves pitidos: encendido

Ajustar la sensibilidad de los sensores

» Presione brevemente el pulsador “SENS” para cambiar la sensibilidad.
La sensibilidad va cambiando en el orden: “Baja — Media — Alta—Baja ...".

v La pantalla LED confirma la sensibilidad seleccionada con una sefal acustica:
— un pitido corto: baja

— dos pitidos cortos: media
— tres pitidos cortos: alta (ajuste de fabrica)

Modo de ajuste “activacion de la camara” y “activacion del sonido”

* Activacion de la cdmara (ajuste de fabrica):

Un pitido largo confirma la activacién del modo de cadmara. La salida del conmu-
tador de activacién es el cable rojo y gris. El sistema indica la presencia de un
obstéculo con un Unico pitido de 2 segundos y activa el sistema de video
conectado.

» Activacion del sonido (opcional):
10 pitidos cortos confirman la activacion del modo de sonido.
El sistema indica la presencia de un obstaculo con:

— un pitido cada 2 s cuando la distancia es de entre 100 cm y 60 cm
— un pitido cada segundo cuando la distancia es de entre 60 cmy O cm

11 Utilizar el asistente de angulo muerto

Los sensores se activan automéaticamente:

e Cuando se conecta el encendido
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MWE 4104 Utilizar el asistente de angulo muerto

e Cuando se suelta el freno de mano
(si el freno de mano estd conectado a la clavija 12 de la caja)

e Cuando el intermitente se activa

Los sensores estan en funcionamiento cuando la velocidad es inferiora 15 km/hy el
intermitente esta activado. EI LED azul de la pantalla LED se ilumina.

En cuanto aparece un obstaculo en la zona de deteccién, los LED de la pantalla LED
se iluminan y se emite una senal acustica.

Al avanzar, los LED de distintos colores de la pantalla LED van mostrando en qué
zona se encuentra el obstaculo en cada momento y, por tanto, a qué distancia
aproximada se encuentra.

Durante la primera puesta en funcionamiento, preste especial atencion para familia-
rizarse con los LED de la pantalla LED que indican las distintas distancias.

iADVERTENCIA!
Detenga el vehiculo inmediatamente y compruebe la situacién (salga

del vehiculo, si es necesario), si ocurre lo siguiente:

Durante la maniobra, el aparato indica primero un obstaculo y la
frecuencia de la sefal es cada vez mas rapida (por ejemplo, cambio de
la frecuencia lenta a la media). De repente, la sefal cambia a secuencia
lenta o deja de indicar un obstaculo.

Esto significa que el obstaculo original ya no se encuentra dentro del
rango de deteccién de los sensores (seguin el modelo), pero todavia se
puede chocar con él.

11.1 Desconectar el sistema

El sistema se apaga pulsando el interruptor (fig. [l 4).

11.2  Utilizar la camara (accesorios)

La cdmara se pone en funcionamiento cuando la velocidad del vehiculo es inferior a
15 km/hy se activa el intermitente.

La sirena se apaga cuando la velocidad del vehiculo supera los 15 km/h o al apagar
el intermitente.
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Localizacion de averias MWE4104

12 Localizacion de averias

Si se produce un error, parpadea el LED azul de la pantalla LED.

El aparato no funciona.

El hilo conductor azul/negro o el hilo conductor marrén de la alimentacion de ten-
sidn no tiene contacto.

» Revise las conexiones para ver si tienen contacto estable.
El hilo blanco/azul del freno de mano no tiene sefal positiva.

» Compruebe si en el hilo blanco/azul del freno de mano desactivado hay una
sefal positiva (véase capitulo “Conectar el asistente de d&ngulo muerto” en la
pagina 43).

El conector del sistema no esta correctamente conectado a la electrénica de control.

» Revise el conector del sistemay, en caso necesario, conéctelo de forma que
quede bien encajado.

Sonido grave de error durante tres segundos tras haber conectado el

encendido

Uno o mas sensores estan averiados o ya no estan conectados a la electrénica de
control.

Tras el sonido grave, el altavoz indica el nimero del sensor defectuoso con el
numero de pitidos, p. €j., dos pitidos para el sensor 2.

Cuando mas de un sensor esta averiado, estos se indican sucesivamente.

La pantalla LED también indica el sensor defectuoso (fig. [Al; el sensor 1 tiene el
cable de conexién més corto; el sensor 4, el mas largo):

* LED naranja superior: sensor 1

e LED naranjainferior: sensor 2

* LED rojo superior: sensor 3

* LEDrojo inferior: sensor 4

» Compruebe las clavijas y conéctelas bien encajadas.

» Cambie los sensores averiados.

jAVISO!
El sistema no funciona si uno o mas sensores estan averiados.
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El aparato comunica obstaculos incorrectamente

Las siguientes causas pueden provocar falsas alarmas:

e Suciedad o hielo en los sensores.

» Limpie los sensores.

* Lossensores estdn mal montados.
» Corrija la posicion de los sensores (fig. [EY).

» Siesnecesario, ajuste el rango de deteccion de los sensores (véase capitulo
“Ajustar el rango de deteccién de los sensores” en la pagina 45).

» Siesnecesario, ajuste la sensibilidad de los sensores (véase capitulo “Ajustar la
sensibilidad de los sensores” en la pagina 46).

* |ossensores estan en contacto con el chasis del vehiculo.

» Separe los sensores del chasis y fije correctamente el sensor en su soporte.

13  Garantialegal

Rige el plazo de garantia legal. Si el producto presenta algun defecto, dirfjase a la
sucursal del fabricante de su pafs (ver direcciones en el dorso de estas instrucciones)
0 a su establecimiento especializado.

Para la tramitacion de la reparacion y de la garantia debe enviar lo siguiente:

* componentes defectuosos,

* una copia de la factura con fecha de compra,

* el motivo de la reclamacién o una descripcién de la averia.

14 Gestion deresiduos

» Deseche el material de embalaje en el contenedor de reciclaje correspondiente.

Cuando vaya a desechar definitivamente el producto, inférmese en el
centro de reciclaje mas cercano o en un comercio especializado sobre las
normas pertinentes de eliminacién de materiales.
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Datos técnicos

15 Datos técnicos

MWE4104

MWE4104

N.°deart.:

9600024659

Zona de deteccién:

aprox. 0,15 m hasta 1,20 m

Frecuencia ultrasénica:

40 kHz

Tension de alimentacion:

10-32V

Consumo de corriente:

maximo 200 mA

Tensién de conexion para sirena o cdmara
(accesorios):

12-24V

Temperatura de funcionamiento:

-25°C hasta +85 °C

Homologacion:
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MWE4104 Explicacdo dos simbolos

Por favor, leia atentamente este manual antes da montagem e colocacao
em funcionamento do aparelho e guarde-o em local seguro. Em caso de
transmissao do produto, entregue o manual ao novo utilizador.

indice
1  Explicagdodossimbolos . ....... ... .. ... ... .. 51
2 Indicagdes de segurancaedemontagem ............. . 52
3 Materialfornecido. . ... 53
A ACESSOMIOS . o ottt e e 53
5 Utilizacdoadequada. ... 53
6 Indicagdesantesdamontagem ........ ... 54
7 Montar o assistente para angulosmortos ......... ... .. ... 55
8  Conectar o assistente paraangulosmortos. . ....................... 55
9 AreadedeteCio . ...t 57
10 Configurarosistema. . ... 57
11 Utilizar o assistente para angulosmortos. .. ..., 59
12 Resolugdodeproblemas ........ ... ... ... .. . . . . . 60
13 Garantia. ..o 62
14 ElMINaca0 . . ..ot 62
15 DadoStéCniCOS . ..ttt 62

Explicacao dos simbolos

ferimentos graves.

NOTA!
O incumprimento pode causar danos materiais e pode prejudicar o
funcionamento do produto.

AVISO!
Indicagao de segurancga: o incumprimento pode provocar a morte ou
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Indicagdes de seguranga e de montagem MWE 4104

OBSERVAGCAO
Informagdes suplementares sobre a operagao do produto.

2 Indicagoes de seguranca e de
montagem

Os seguintes textos apenas complementam as figuras no suplemento. Em
separado, ndo constituem instru¢ées de montagem e operagiao comple-
tas! Tenha impreterivelmente em consideragao as figuras no suplemento!

Cumpra as indicagdes de seguranga e o especificado na literatura do
fabricante automovel e das associagoes profissionais do setor!

Preste atencdo as normas legais em vigor.

O fabricante nao se responsabiliza por danos nos seguintes casos:

* Danos no produto resultantes de influéncias mecanicas e tensdo de conexdo
incorreta

* Alteragdes ao produto sem autorizacado expressa do fabricante

» Utilizacdo para outras finalidades que ndo as descritas no manual de instrugcdes

AVISO!
* Fixe as pegas do assistente para angulos mortos montadas no veiculo

de forma a que nao se soltem em circunstancia alguma (travagem
busca, acidente de viagdo), o que poderia causar ferimentos aos
ocupantes do veiculo.

* Nao monte as pegas do assistente de angulos mortos montadas no
veiculo na area de atuagdo de um airbag. Caso contrario, podem ser
provocados ferimentos se o airbag for ativado.

* O assistente para angulos mortos deve prestar-lhe um apoio adicio-
nal, ou seja, o aparelho ndo o dispensa de exercer especial prudéncia
ao realizar manobras.

NOTA!
* Sequisermontar os sensores em para-choques de metal, € necessario

um adaptador adequado (ndo incluido no material fornecido).

* Aceletrénica de controlo ndo pode ser exposta a nenhum tipo de
humidade.

* Aeletronica de controlo ndo pode ser montada na proximidade de
outros modulos de controlo.
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Material fornecido

*  Os sensores ndo podem cobrir nenhumas lampadas de sinalizagao.

3 Material fornecido

Verfig. €l

N.c Quantidade Designa¢ao

1 1

O N O g ~WN

Eletrénica de controlo

Cabo de conexao da eletrénica de controlo
Mostrador LED

Interruptor

Sensores ultrassdnicos com cabo de conexao
Suporte de sensor 0° com anel de cobertura
Suporte de sensor 12° com anel de cobertura

Material de fixacdo

4 Acessorios

Disponivel como acessério (ndo incluido no material fornecido):

Designac¢do

Suporte de sensor para para-choques em metal

Suporte de sensor de montagem inferior (fig. m 1)

Suporte de sensor em borracha para montagem saliente (fig. [ 2)

Altifalante

5 Utilizacao adequada

O Dometic MWE 4104 (n.c art. 9600024659) é um assistente para angulos mortos
baseado em ultrassom. O sistema monitoriza o espaco existente em torno do vei-
culo durante as manobras e assinala obstaculos detetados pelo aparelho através de

um sinal sonoro.

N.c art.
9101500080

9101500077
9101500066
9101500076

N.cart.
9101500015
9101500078
9101500071
MWD-900

O MWE4104 foi concebido para a montagem em veiculos comerciais.
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6 Indicagées antes da montagem

6.1 Pintar os sensores
Verfig. A
OBSERVACAO

Os sensores podem ser pintados. O fabricante recomenda que a
pintura dos sensores seja realizada por uma oficina.

6.2 Determinar o local de montagem dos sensores
Ver fig. [ até fig. B

OBSERVAGCAO

E importante para o funcionamento adequado do aparelho que os sen-

sores estejam alinhados corretamente.

¢ Naoinstale outros acessoérios na area de detecao diretamente avolta
do sensor. Acessorios na area de detecao podem causar reflexos e
erros.

* Nao direcione os sensores diretamente para o chdo. Se os sensores
forem direcionados diretamente para o chao, as irregularidades
podem ser exibidas como obstaculos, por exemplo.

* Nao direcione os sensores demasiado para cima. Se os sensores
apontarem demasiado para cima, os obstaculos existentes nao
serao reconhecidos.

Durante a montagem, respeite o seguinte:
* Adreaavolta dos sensores ndo pode conter outros objetos.

* Adistancia dos sensores em relacdo ao solo com alinhamento horizontal deve
ser, no minimo, de 45 cm e, no méaximo, de 120 cm (fig. [EY).

e Atencdo: o alinhamento do sensor depende da altura de montagem.
De acordo com a tabela da fig. [E}, selecione o suporte de sensor com o angulo
adequado.

Complemento para fig. B

» Preste atencdo as distancias dos sensores.
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MWE 4104 Montar o assistente para angulos mortos

OBSERVAGCAO
Os sensores também podem ser distribuidos como ilustrado na
alternativa B e C.

7 Montar o assistente para angulos
mortos

Ver fig. [ até fig. ]
Complemento para fig. [B

NOTA! Perigo de falha de funcionamento!
Posicione os suportes dos sensores para que os ganchos de fixagdo

estejam na horizontal.

A érea de detecao dos sensores é mais ampla na horizontal do que na
vertical. Se os sensores ndo estiverem nivelados, o reconhecimento limi-
tar-se-a ao chao.

» Insira os suportes dos sensores nos furos até encaixarem.

8 Conectar o assistente para angulos

mortos
Ver fig. i
Local de
Pos. Designac¢do encaixe da
ficha

1 Eletronica de controlo -
2 Fioamarelo/preto: conexdo ao sinal de velocidade 14

(4 impulsos por metro, onda quadrada, amplitude 5-32 V).

Se ndo existir nenhum sinal de velocidade, o sistema sb pode ser

ativado pelos pisca-pisca.
3 Fio vermelho/cinzento: Ativar um sistema de video. 13

Ligue o fio vermelho/cinzento ao acionador de ativacio (lado
posterior) do sistema de video.

55



Conectar o assistente para angulos mortos

Pos.

10

56

Designacdo

Fio branco/azul: conexdo para o travao de estacionamento (ver
em baixo) que desliga o sistema assim que deteta a presenca de
um sinal de terra.

Se nao estiver ligado ao travao de estacionamento, o fio tem de
ser ligado a energia da ignigao.

Conexao para o monitor LED:

Fio preto

Fio branco

Fio vermelho

Conexao para o altifalante externo (acessério)
Fio amarelo

Fio azul
Fio azul/preto: conexdo para a ignicdo

Fio amarelo/azul: Ligacdo ao pisca-pisca.
Ativa o sinal do fio vermelho/cinzento (sinal de disparo para
ativar um sistema de video, por exemplo).

Se ndo estiver ligado ao pisca-pisca, tem de ser ligado a
12V/24 V!

Conexao para interruptor:
Fio preto

Fio branco

Fio vermelho ndo conectado

Sensores

Fio castanho: ligagdo a terra

OBSERVAGAO

MWE4104

Local de
encaixe da
ficha

12

N oo N O

O fabricante recomenda colocar alguma massa lubrificante no encaixe

do sensor (ndo no mddulo de controlo).



MWE4104 Area de detecio

9

Area de detecdo

Ver fig. [H]

A drea de detegdo do assistente para angulos mortos esta dividida em duas zonas:

Zonal

Nesta zona sdo assinalados quase todos os objetos.
Os LED cor de laranja no monitor LED acendem.

A cada dois segundos é emitido um sinal sonoro.
Zona de paragem (2)

Os objetos nesta zona fazem com que o assistente para angulos mortos emita
um sinal sonoro por segundo, indicando “parar”.

Os LED vermelhos no monitor LED acendem.

Nesta zona sdo assinalados quase todos os objetos, mas é possivel que alguns
objetos figuem nos angulos mortos dos sensores.

10  Configurar o sistema
Ver fig.

AVISO!
Configuragdes incorretas podem comprometer o correto funciona-

mento.

A eletronica de controlo possui os seguintes elementos de comando:

N.° na fig. Designacio

1 Tecla "VOL”
2 Tecla “SENS”
OBSERVACAO

Se um altifalante externo estiver conectado e ligado, os sons de
confirmacao do altifalante interno do mostrador LED sdo emitidos
com um desfasamento em relacdo ao altifalante externo.

Configurar a area de detegao dos sensores

» Prima por breves instantes a tecla “VOL" para comutar a &rea de detegédo.

57



Configurar o sistema MWE 4104

As dreas de detegdo sao comutadas na sequéncia de “80 cm-100 cm-120 cm
-80cm...".

v/ O monitor LED confirma a area de detecdo selecionada através de um sinal
SONoro:
— um sinal sonoro curto: 80 cm
— dois sinais sonoros curtos: 100 cm (predefinicdo)
— trés sinais sonoros curtos: 120 cm

Ligar e desligar o altifalante interno do mostrador LED

OBSERVACAO
Se um altifalante externo estiver conectado, este nao é ligado nem
desligado juntamente.

» Prima o botao “VOL” durante aprox. 3 seg.

v O mostrador LED confirma através de um sinal sonoro se o altifalante do
mostrador LED esta ligado ou desligado:
— trés sinais sonoros curtos rapidos: desligado
— trés sinais sonoros curtos: ligado

Configurar a sensibilidade dos sensores

» Prima por breves instantes a tecla “SENS” para comutar a sensibilidade.
As sensibilidade é comutada na sequéncia de “Baixa — Média — Alta — Baixa...”.
v/ O mostrador LED confirma a sensibilidade selecionada através de um sinal
SONOro:
— um sinal sonoro curto: baixo

— dois sinais sonoros curtos: médio
- trés sinais sonoros curtos: alto (configuracao padréo)

Modo “ativacdao da camara” e “ativacao do audio”

* Ativacdo da cAmara (predefinicdo):

Um sinal sonoro longo confirma a ativacdo do modo de camara. A saida de dis-
paro é o fio vermelho/cinzento. O sistema indica um obstaculo através de um
sinal sonoro Unico de 2 seg. e ativa o sistema de video ligado.

* Ativacdo do dudio (opgao):
10 sinais sonoros curtos confirmam a ativacdo do modo de dudio.
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MWE 4104 Utilizar o assistente para angulos mortos

O sistema indica um obstaculo através de

- umsinal sonoro de 2 em 2 seg. num intervalo de T00 cm a 60 cm
— um sinal sonoro por segundo num intervalo de 60 cma O cm

11 Utilizar o assistente para angulos
mortos

Os sensores sao ativados automaticamente:
* Quando aignicdo é ligada

¢ Quando o travao de estacionamento é desativado
(se travao de estacionamento estiver conectado ao local de encaixe 12 da ficha.)

* Quando o pisca-pisca é acionado

Os sensores mantém-se ativos enquanto a velocidade for inferiora 15 km/h e
enquanto o pisca-pisca estiver acionado. O LED azul no mostrador LED acende.

Assim que um obstaculo se encontrar na drea de dete¢do, os LED no mostrador LED
acendem e é emitido um sinal sonoro.

Ao se aproximar, os diversos LED coloridos no mostrador LED indicam em que zona
o obstaculo se encontra e a respetiva distancia aproximada.

Durante a primeira colocagdo em funcionamento, proceda com extremo cuidado
para se familiarizar com os indicagdes de distancia através dos LED no mostrador
LED.

AVISO!

Pare o veiculo imediatamente e verifique a situacdo (se necessario, saia
do veiculo) se, ao realizar manobras, acontecer o seguinte:

ao realizar manobras o aparelho indica primeiro um obstaculo e a
sequéncia de sinais sonoros torna-se mais rapida, como é normal (por
exemplo, passagem de uma sequéncia de sinais sonoros lenta para uma
média). De repente, a sequéncia de sinais sonoros fica lenta ou deixa de
ser indicado um obstaculo.

Isto significa que o obstaculo original saiu da drea de detegdo dos
sensores (conforme a estrutura) mas que ainda pode ser atingido.
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11.1 Desligar o sistema

O sistema pode ser desligado com o botso (fig. [l 4).

11.2  Utilizar a cAmara (acessoério)

A cmara é ativada quando a velocidade do veiculo é inferior a 15 km/h ou o pisca-
pisca é acionado.

A camara desliga-se quando a velocidade do veiculo ultrapassa 15 km/h ou quando
o pisca-pisca é desativado.

12 Resolucao de problemas

Se ocorrer algum erro, o LED azul no mostrador LED pisca.

O aparelho nao funciona

O fio azul/preto ou o fio castanho para a alimentacdo de tensdo ndo fazem contacto.
» Verifique se as ligagdes fazem contacto corretamente.

O fio branco/azul do travao de estacionamento no tem um sinal positivo.

» Verifique se o fio branco/azul do travao de estacionamento desativado tem um
sinal positivo (ver capitulo “Conectar o assistente para angulos mortos” na
pagina 55).

O conector do sistema ndo estd inserido ou ndo esta inserido corretamente na
eletrénica de controlo.

» Verifique o conector do sistema e, se necessario, conecte-o de forma a que
encaixe.
Som de erro grave durante trés segundos depois de ligar a ignicao

Um ou mais sensores possuem uma avaria ou ja nao estdo ligados a eletrénica de
controlo.

Apds o som grave, o altifalante indica o nimero do sensor avariado através do
numero de sinais sonoros emitidos, por ex. dois sinais sonoros para sensor 2.

Se mais que um sensor estiverem avariados, os mesmos sao indicados sucessiva-
mente.
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Além disso, o monitor LED indica um sensor avariado (fig. [Al; o sensor 1tem o cabo
de conexdo mais curto, o sensor 4, o mais longo):

* LED cor de laranja superior: sensor 1
e LED cor de laranja inferior: sensor 2
* LED vermelho superior: sensor 3

e LED vermelho inferior: sensor 4

» Verifique os conectores e insira-0s, se necessario, até que encaixem.

» Substitua o sensor ou o0s sensores com avaria.

NOTA!
O sistema nao funciona se um ou mais sensores possuirem uma avaria.
O aparelho identifica obstaculos incorretamente

As seguintes situagdes podem provocar avisos incorretos:

* Sujidade ou geada nos sensores.

» Limpe os sensores.

* Os sensores foram montados incorretamente.
» Configure a posicio dos sensores (fig. ).

» Se necessario, configure a drea de detegio dos sensores (ver capitulo “Configu-
rar a drea de detecdo dos sensores” na pagina 57).

» Senecessério, configure a sensibilidade dos sensores (ver capitulo “Configurar a
sensibilidade dos sensores” na pagina 58).

¢ QOs sensores estdo em contacto com o chassis do veiculo.

» Separe os sensores do chassis e fixe 0 sensor corretamente no suporte do
Sensor.
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13  Garantia

E vélido o prazo de garantia legal. Se o produto estiver com defeito, por favor, dirija-
se arepresentacdo do fabricante no seu pais (enderecos, ver verso do manual) ou ao
seu revendedor.

Para fins de reparacao ou de garantia, terd de enviar os seguintes documentos:

* componentes com defeito,

* uma copia da fatura com a data de aquisi¢do,

* um motivo de reclamacao ou uma descricdo da falha.

14 Eliminag¢ao

» Sempre que possivel, coloque o material de embalagem no respectivo
contentor de reciclagem.

6; Para colocar o aparelho definitivamente fora de funcionamento, por
"4 favor, informe-se junto do centro de reciclagem mais préximo ou

© revendedor sobre as disposigdes de eliminagdo aplicaveis.

15 Dados técnicos

MWE4104
N.oart.: 9600024659
Area de detecio: aprox.0,15ma1,20m
Frequéncia de ultrassom: 40 kHz
Tensdo de alimentac3do: 10-32V
Consumo de corrente: no maximo 200 mA

Tensdo de conexao para a sirene ou camara | 12-24V
(acessdrios):

Temperatura de funcionamento: -25°Ca+85°C

Certificagdo:
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Prima di effettuare il montaggio e la messa in funzione leggere accurata-
mente questo manuale di istruzioni, conservarlo e in caso di trasmissione
del prodotto, consegnarlo all'utente successivo.

Indice
1 Spiegazionedeisimboli........ ... ... ... .. . ... 63
2  Indicazionidisicurezzaedimontaggio. . ........ .. 64
3 Dotazione ... 65
A ACCESSON .« vttt e e 65
5 Conformitad'uso ..o 65
6 Indicazioniprimadelmontaggio. ... 66
7 Montaggio dell'assistente puntomorto .......... ... ... ... .. ... 67
8  Collegamento dell'assistente puntomorto. ........................ 67
9 Campodirilevamento ....... ... ... 68
10 Impostazionedelsistema. ............. ... . 69
11 Utilizzo dell'assistente puntomorto. .. ........... ... ... ... ..... 70
12 Ricercadeiguasti ....... ... 72
13 Garanzia ..o 73
14 Smaltimento ... ... 74
15  Specifichetecniche. .. ... ... .. . . 74

Spiegazione dei simboli

ferite gravi anche mortali.

AVVISO!
La mancata osservanza di questa nota puo causare danni materiali e
compromettere il funzionamento del prodotto.

AVVERTENZA!
Awviso di sicurezza: la mancata osservanza di questo avviso puo causare
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Indicazioni di sicurezza e di montaggio MWE 4104

NOTA
Informazioni integranti relative all'impiego del prodotto.

2 Indicazioni di sicurezza e di montaggio

Le seguenti istruzioni costituiscono unicamente un'integrazione alle
figure allegate. Da sole non sono da considerarsi delle istruzioni complete
per I'uso e il montaggio! Osservare sempre le figure allegate!

Osservare le indicazioni di sicurezza e le direttive previste dal produttore
del veicolo e degli specialisti del settore!

Attenersi alle prescrizioni di legge vigenti.

Il produttore non si assume nessuna responsabilita per danni nei seguenti casi:

* dannial prodotto dovuti a influenze meccaniche o a un'errata tensione di
allacciamento

* modifiche al prodotto senza esplicita autorizzazione del produttore

* impiego per altri fini rispetto a quelli descritti nel manuale di istruzioni

AVVERTENZA!
* Fissare i componenti dell'assistente punto morto montati nel veicolo

in modo che non possano staccarsi, (ad es. in caso di frenate brusche
o incidenti) e non possano portare al ferimento dei passeggeri.

* Non montare i componenti dell'assistente punto morto installati nel
veicolo, nella zona di attivazione di un airbag. Altrimenti sussiste
pericolo di ferimento se |'airbag scatta.

e ['assistente punto morto costituisce un aiuto ulteriore per il
conducente, questo significa che I'uso dell'apparecchio non esula il
conducente dal dovere di guidare con particolare prudenza durante
I'esecuzione delle manovre.

AVVISO!
* Sesidesidera montare i sensori nel paraurti in metallo, sono necessari

adattatori adeguati (non in dotazione).
* |Isistema di controllo elettronico non deve essere esposto all'umidita.

¢ |l sistema di controllo elettronico non deve essere montato nelle vici-
nanze di altri moduli di comando.

* | sensori non devono coprire le lampade di segnalazione.
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3 Dotazione

Vedi fig. K

N. Quantita

1

O N OO 0~ W

1
1

N NN

Denominazione
Sistema di controllo elettronico

Cavo di collegamento del sistema di controllo
elettronico

Display a LED

Interruttore

Sensori a ultrasuoni con cavo di collegamento
Supporti del sensore 0° con anello di copertura
Supporti del sensore 12° con anello di copertura

Materiale di fissaggio

4 Accessori

Disponibili come accessori (non in dotazione):

Descrizione

Supporto per sensori per paraurti in metallo

Supporto per sensori (fig. [ 1)

Supporto in gomma per sensori per montaggio di sovrastrutture

(fig. @@ 2)

Altoparlante

5 Conformitad'uso

Dometic MWE 4104 (n. art. 9600024659) & un assistente punto morto a ultrasuoni.
Durante le manovre di retromarcia monitora lo spazio a disposizione intorno al
veicolo avvertendo, tramite un segnale acustico, della presenza di ostacoli rilevati

dall'apparecchio.

MWE 4104 e realizzato per essere installato in veicoli commerciali.

Dotazione

N. art.
9101500080

9101500077
9101500066
9101500076

N. art.

9101500015
9101500078
9101500071

MWD-900
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6 Indicazioni prima del montaggio

6.1 Laccatura dei sensori
Vedifig. B
NOTA

| sensori possono essere verniciati. || produttore raccomanda di fare
verniciare i sensori da un'officina specializzata.

6.2 Scelta del luogo di installazione per i sensori
Vedi dafig. [ a fig. B

NOTA

Di estrema importanza per un funzionamento perfetto dell’apparecchio

e il corretto allineamento dei sensori.

* Non installare alcun altro accessorio nell’area di rilevamento diretta-
mente intorno al sensore. Gli accessori nell'area di rilevamento pos-
sono provocare riflessi ed errori.

* Non puntare i sensori direttamente a terra. Se i sensori sono puntati
direttamente a terra, ad esempio le asperita del terreno possono
essere visualizzate come un ostacolo.

* Non puntareisensori troppo inalto. Se i sensori sono puntati troppo
verso |"alto, gli ostacoli presenti non verranno riconosciuti.

Osservare le seguenti indicazioni per il montaggio.
* lazonaintorno ai sensori deve essere libera da altri oggetti.

* | sensori devono avere, con allineamento orizzontale, una distanza dal suolo
minima di almeno 45 cm e massima di 120 cm (fig. [EY).

* Tenere presente che I'allineamento del sensore dipende dall'altezza di
montaggio.
In base alla tabella nella fig. [, selezionare il supporto del sensore con I'angolo
adatto.

Integrazione a fig. H

» Osservare le distanze dei sensori.
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MWE 4104 Montaggio dell'assistente punto morto

NOTA
E possibile distribuire i sensori anche come indicato nell'alternativa B
eC.

7 Montaggio dell'assistente punto morto

Vedi da fig. [ a fig. [}
Integrazione a fig. [H]

AVVISO! Rischio di disturbo di funzionamento.

Orientare i supporti dei sensori in modo che i nottolini di fissaggio
restino in posizione orizzontale.

La distanza di rilevamento dei sensori & pit grande orizzontalmente che
verticalmente. Se i sensori non sono a livello, pud essere rilevato il ter-
reno.

» Inserire i supporti dei sensori nei fori finché non sono innestati.

8 Collegamento dell'assistente punto

morto
Vedi fig. [
Pos. Descrizione Slot per spina

1 Sistema di controllo elettronico -

2 Filo giallo/nero: collegamento al segnale di velocita 14
(4 impulsi ogni 1 m, onda quadra, ampiezza 5-32 V).
Se non e disponibile il segnale di velocita, il sistema pud essere
attivato soltanto dagli indicatori.

3 Filorosso/grigio: attivazione di un sistema video. 13

Collegare il filo rosso/grigio al trigger di attivazione (posteriore)
del sistema video.

4 Filo bianco/blu: il collegamento al freno di stazionamento (vedi 12
sotto) spegne il sistema non appena & presente un segnale di
massa.

In assenza di collegamento al freno di stazionamento, il filo deve
essere collegato all'alimentazione dell'accensione.
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Campo di rilevamento

Pos. Descrizione

9

5  Collegamento display a LED:
filo nero
filo bianco
filo rosso

6  Collegamento altoparlante esterno (accessorio)
Filo giallo
Filo blu

7 Filo blu/nero: collegamento all'accensione

8 Filo giallo/blu: collegamento all’indicatore di direzione.

Attiva il segnale del filo rosso/grigio (segnale di trigger per atti-

vare ad esempio un sistema video).

Se non collegato all’indicatore di direzione, deve essere colle-

gatoa12V/24 V!

9  Collegamento interruttore:
filo nero
filo bianco
filo rosso non collegato

10 Sensori

11 Cavo marrone: collegamento a massa

NOTA

MWE4104

Slot per spina

N oo N O

[l produttore raccomanda di inserire un leggero strato di grasso nei

collegamenti a spina (non nel modulo di comando).

Campo dirilevamento

Vedifig. [A

Il campo di rilevamento dell'assistente punto morto & suddiviso in due zone.

Zonal
In questa zona vengono visualizzati quasi tutti gli oggetti.
Siaccendono i LED arancioni nel display a LED.

Ogni due secondi viene emesso un segnale acustico.
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e Zonadiarresto (2)

La presenza di oggetti in questa zona induce ['assistente punto morto a emettere
un segnale acustico al secondo, segnalando “Stop”.

Siaccendono i LED rossi nel display a LED.

In questa zona vengono visualizzati quasi tutti gli oggetti, ma € possibile che
alcuni ricadano nel punto morto dei sensori.

10 Impostazione del sistema

Vedifig. [E
AVVERTENZA!
Impostazioni non corrette possono compromettere un funzionamento
sicuro.

Il sistema di controllo elettronico possiede i seguenti elementi di comando:

N. nella fig. Denominazione
1 Tasto "VOL”
2 Tasto “SENS”

NOTA

Se e collegato e attivato un altoparlante esterno, il riconoscimento
acustico dell'altoparlante interno del display a LED viene emesso
sull'altoparlante esterno con un ritardo temporale.

Regolazione del campo di rilevamento dei sensori

» Premere brevemente il tasto “VOL" per attivare il campo di rilevamento.

| campi di rilevamento vengono attivati nella sequenza “80 cm - 100 cm -
120cm-80cm...".

v lldisplayalED conferma il campo dirilevamento selezionato con un segnale acu-
stico:
- un segnale acustico breve: 80 cm
— due segnali acustici brevi: 100 cm (impostazione di fabbrica)
- tre segnali acustici brevi: 120 cm
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Attivazione e disattivazione dell'altoparlante interno del display a LED

NOTA
Se e collegato un altoparlante esterno, questo non viene automatica-
mente attivato o disattivato.

» Premere il tasto “VOL” per circa 3 secondi.

v Il display a LED conferma con un segnale acustico se I'altoparlante del display &
attivato o disattivato:
— tre brevi segnali acustici: off
— due brevi segnali acustici: on

Regolazione della sensibilita dei sensori

» Premere brevemente il tasto “SENS” per attivare la sensibilita.

U

La sensibilita viene attivata nella sequenza “Bassa — Media — Alta—Bassa ...".

v Il display a LED conferma la sensibilita selezionata con un segnale acustico:
— unsegnale acustico breve: bassa
— due segnali acustici brevi: media
— tre segnali acustici brevi: alta (impostazione di fabbrica)

Impostazione delle modalita “attivazione telecamera” e “attivazione
audio”
* Attivazione telecamera (impostazione di fabbrica):

un segnale acustico lungo conferma l'attivazione della modalita telecamera.
L'uscita di trigger € il filo rosso/grigio. Il sistema indica un ostacolo con un
segnale acustico di 2 s soltanto una volta e attiva il sistema video collegato.

e Attivazione audio (opzione):
10 segnali acustici brevi confermano |'attivazione della modalita audio.
Il sistema indica un ostacolo con

— unsegnale acustico ogni 2 s in un intervallo da 100 cm a 60 cm
— un segnale acustico al secondo in un intervallo da 60 cma O cm.

11 Utilizzo dell'assistente punto morto

| sensori vengono attivati automaticamente:

* quando siinserisce I'accensione
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* quando viene rilasciato il freno di stazionamento
(seil freno di stazionamento ¢ collegato al posto 12 del connettore)

* quando viene attivato il lampeggiatore.

Restano attivi finché la velocita rimane al di sotto di 15 km/h e viene attivato I'indica-
tore di direzione. Si accende il LED blu nel display.

Appena un ostacolo si trova nel campo di rilevamento, si accendono i LED nel
display e viene emesso un segnale acustico.

Nell'approssimarsi, i LED di vari colori indicano nel display a LED in quale zona si
trova I'ostacolo e approssimativamente quanto é distante.

Durante la prima messa in funzione procedere con la massima cautela per acquistare
familiarita con I'indicazione della distanza mediante i LED nel display.

AVVERTENZA!
Arrestare immediatamente il veicolo e controllare la situazione

(eventualmente scendere), se durante le manovre si presentano le
seguenti situazioni.

Durante le manovre I'apparecchio visualizza in primo luogo un ostacolo
e la sequenza del segnale acustico diventa automaticamente piu veloce
(ad es. passaggio dalla sequenza lenta a quella media). Improwvvisa-
mente il segnale acustico passa a una sequenza lenta del segnale
acustico oppure non indica piu la presenza di ostacoli.

Questo significa che |'ostacolo iniziale non si trova piu nel campo di
rilevamento dei sensori (per caratteristiche di costruzione), ma che pud
essere ancora urtato.

11.1 Disattivazione del sistema

Il sistema pud essere spento utilizzando I'interruttore (fig. [l 4).

11.2  Utilizzo della telecamera (accessorio)

La telecamera viene attivata quando la velocita del veicolo scende sotto i 15 km/h e
viene attivato I'indicatore di direzione.

La telecamera viene disattivata quando la velocita del veicolo superai 15 km/h o se
viene disattivato I'indicatore di direzione.
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12  Ricerca dei guasti

Se si presenta un errore, il LED blu nel display lampeggia.

L'apparecchio non funziona.

IIfilo blu/nero o quello marrone per la tensione di alimentazione non fanno contatto.
» Accertarsi che il contatto dei collegamenti sia sicuro.

I filo bianco/blu per il freno di stazionamento non ha un segnale positivo.

» Verificare se il filo bianco/blu, con il freno di stazionamento disattivato, ha un
segnale positivo (vedi capitolo “Collegamento dell'assistente punto morto” a
pagina 67).

La spina del sistema non e inserita 0 non € inserita correttamente nel sistema di
controllo elettronico.

» Controllare la spina del sistema ed eventualmente inserirla fino allo scatto.
Segnale acustico di errore profondo della durata di tre secondi dopo
I'inserimento dell'accensione

Uno o piu sensori sono guasti o non sono pitl collegati al sistema di controllo
elettronico.

Dopo il segnale profondo, I'altoparlante indica, con la quantita di segnali acustici, il
numero del sensore guasto, ad es. due segnali acustici per il sensore 2.

Se pil di un sensore & guasto, verranno visualizzati uno dopo l'altro.

Inoltre il display a LED indica il sensore guasto (fig. [&l; il sensore 1 haiil cavo di colle-
gamento pil corto, il sensore 4 quello piu lungo):

* LED arancione superiore: sensore 1
* LED arancione inferiore: sensore 2
* LED rosso superiore: sensore 3

* LED rosso inferiore: sensore 4

» Controllare le spine ed eventualmente inserirle fino allo scatto.

» Sostituire il sensore o i sensori guasto/.

AVVISO!
I sistema non funziona se risultano guasti uno o pit sensori.
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L'apparecchio segnala gli ostacoli in modo sbagliato

Le seguenti cause possono portare ad un falso allarme.

* Sporcizia o gelo sui sensori.

» Pulire i sensori.

* | sensorinon sono stati montati correttamente.
» Adattare la posizione dei sensori (fig. ).

» Impostare eventualmente il campo di rilevamento dei sensori (vedi capitolo
“Regolazione del campo di rilevamento dei sensori” a pagina 69).

» Impostare eventualmente la sensibilita dei sensori (vedi capitolo “Regolazione
della sensibilita dei sensori” a pagina 70).

* |sensorisono in contatto con il telaio del veicolo.

» Scollegareisensori dal telaio e fissare correttamente il sensore nell'apposito sup-
porto.

13 Garanzia

Vale il termine di garanzia previsto dalla legge. Qualora il prodotto risultasse difet-
toso, La preghiamo di rivolgersi alla filiale del produttore del suo Paese (I'indirizzo si
trova sul retro del manuale di istruzioni), oppure al rivenditore specializzato di riferi-
mento.

Per la riparazione o il disbrigo delle condizioni di garanzia € necessario inviare
quanto segue:

* jcomponenti difettosi,

* una copia della fattura con la data di acquisto del prodotto,

* un motivo su cui fondare il reclamo, oppure una descrizione del guasto.
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Smaltimento MWE4104

14 Smaltimento

» Raccogliereil materiale diimballaggio possibilmente negliappositi contenitori di
riciclaggio.

Quando il prodotto viene messo fuori servizio definitivamente, informarsi
al centro diriciclaggio piu vicino, oppure presso il proprio rivenditore
specializzato, sulle prescrizioni adeguate concernenti lo smaltimento.

4,

15 Specifiche tecniche

MWE4104
N. art.: 9600024659
Campo di rilevamento: daca.0,15mal1,20m
Frequenza ultrasonora: 40 kHz
Tensione di alimentazione: 10-32V
Corrente assorbita: massimo 200 mA

Tensione di allacciamento per sirenaotele- |[12-24V
camera (accessorio):

Temperatura di esercizio: -25°Ca+85°C

Omologazione:
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MWE 4104 Verklaring van de symbolen

Lees deze handleiding voor de montage en de ingebruikname zorgvuldig
door en bewaar hem. Geef de handleiding bij het doorgeven van het
product aan de gebruiker.

Inhoudsopgave
1 Verklaringvandesymbolen......... .. ... . ... . . 75
2 Veiligheids-en montage-instructies. . ........... ... ... ... ... ... 76
3 Omvangvandelevering . ... 77
4 Toebehoren. . ... ... 77
5 Gebruikvolgensbestemming ......... ... . 77
6 Aanwijzingvoorinbouw. ....... .. .. 78
7 Dodehoekassistentmonteren . ... ... .. o 79
8  Dodehoekassistentaansluiten .......... ... i 79
9 Detectiebereik. . ... 80
10 Systeeminstellen. . ...... ... 81
1T Dodehoekassistentgebruiken......... ... ... . ... 82
12 Storingenzoeken .. ...... ... ... 83
13 Garantie. ..o 85
T4 ANVOET Lo 85
15  Technischegegevens. . ... 86

1

Verklaring van de symbolen

ernstig letsel.

LET OP!
Het niet naleven ervan kan leiden tot materiéle schade en de werking
van het product beperken.

WAARSCHUWING!
Veiligheidsaanwijzing: Het niet naleven kan leiden tot overlijden of
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Veiligheids- en montage-instructies MWE4104

INSTRUCTIE
Aanvullende informatie voor het bedienen van het product.

2 Veiligheids- en montage-instructies

De volgende teksten zijn slechts een aanvulling op de afbeeldingen in de
bijlage. Op zichzelf vormen ze geen volledige montage- en gebruiks-
aanwijzing! Neem de bijgevoegde afbeeldingen in acht!

Neem de veiligheidsinstructies en voorschriften van de fabrikant van het
voertuig en het garagebedrijf in acht!

Neem de geldende wettelijke voorschriften in acht.
De fabrikant kan in de volgende gevallen niet aansprakelijk worden gesteld voor
schade:

* beschadiging van het product door mechanische invioeden en verkeerde
aansluitspanning

* veranderingen aan het product zonder uitdrukkelijke toestemming van de
fabrikant

* gebruik voor andere dan de in de handleiding beschreven toepassingen

WAARSCHUWING!

* Bevestig dein het voertuig gemonteerde onderdelen van de
dodehoekassistent zodanig, dat ze in geen geval (hard remmen,
verkeersongeval) los kunnen raken en tot verwondingen bij de
inzittenden van het voertuig kunnen leiden.

* Brengdein hetvoertuig gemonteerde onderdelen van de dodehoek-
assistent niet aan in de buurt van een airbag. Anders bestaat er ver-
wondingsgevaar als de airbag opengaat.

* Dedodehoekassistent dient ter ondersteuning, d.w.z. dat het toestel
u niet ontslaat van de plicht bijzonder voorzichtig te zijn bij het
rangeren.

LET OP!
* Alsudesensoren in metalen bumpers wilt monteren, heeft u

geschikte adapters nodig (niet bij de levering inbegrepen).
* De besturingselektronica mag niet aan vocht blootgesteld zijn.

* De besturingselektronica mag niet in de buurt van andere stuur-
modules worden geinstalleerd.
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MWE 4104

Omvang van de levering

* De sensoren mogen geen signaallampen bedekken.

3 Omvang van de levering

Zie afb. K

Nr. Hoeveelheid Omschrijving

1 1

O N O g ~wWN

Besturingselektronica

Aansluitkabel besturingselektronica
Leddisplay

Schakelaar

Ultrasone sensoren met aansluitkabel
Sensorhouder 0° met afdekring
Sensorhouder 12° met afdekring

Bevestigingsmateriaal

4 Toebehoren

Artikelnr.
9101500080

9101500077
9101500066
9101500076

Als toebehoren verkrijgbaar (niet in de leveringsomvang inbegrepen):

Omschrijving Artikelnr.
Sensorhouder voor bumper van metaal 9101500015
Onderbouw-sensorhouder (afb. [ 1) 9101500078
Rubberen sensorhouder voor opbouwmontage (afo. [l 2) 9101500071
Luidspreker MWD-900
5 Gebruik volgens bestemming

Dometic MWE 4104 (artikel-nr. 9600024659) is een dodehoekassistent op ultras-
one basis. Het apparaat bewaakt bij het rangeren de ruimte achter het voertuig en
waarschuwt akoestisch voor hindernissen die door de sensoren worden gedetec-

teerd.

MWE 4104 is ontworpen voor de montage in bedrijfsvoertuigen.
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Aanwijzing voor inbouw MWE4104

6 Aanwijzing voor inbouw

6.1 Sensoren lakken
Zieafb.
INSTRUCTIE

De sensoren mogen worden gelakt. De fabrikant adviseert om de
sensoren door een vakkundige werkplaats te laten lakken.

6.2 Montageplek voor de sensors bepalen
Zie afb. [f] totafb. |

INSTRUCTIE

Voor een goede werking van het toestel is het belangrijk dat de senso-

ren juist zijn afgesteld.

* Monteer geen ander toebehoren in het detectiebereik direct rond
de sensor. Toebehoren in het detectiebereik kan reflecties en fouten
veroorzaken.

¢ Richt de sensors niet direct op de grond. Als de sensors toch direct
op de grond worden gericht, kunnen bijvoorbeeld oneffenheden
als obstakel worden weergegeven.

* Richtde sensors niette veromhoog. Als de sensors te ver naar boven
zijn gericht, worden obstakels in het geheel niet herkend.

Neem bij de montage het volgende in acht:
* Het bereik rond de sensoren moet vrij zijn van andere objecten.

* De afstand van de sensoren tot de grond moet bij horizontale uitlijning minstens
45 cm en maximaal 120 cm bedragen (afo. [F).

* Denk eraan dat de uitlijning van de sensor van de montagehoogte afhangt.
Volgens de tabel in afb. [EJ, de sensorhouder met de geschikte hoek selecteren.

Aanvulling bij afb. H

» Houd rekening met de afstanden van de sensoren.

INSTRUCTIE
U kunt de sensoren ook zo verdelen als in alternatief B en C getoond.
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MWE4104 Dodehoekassistent monteren

7 Dodehoekassistent monteren

Zie afb. [ tot afb. [I]
Aanvulling bij afb. [H]

LET OP! Gevaar voor functiestoring!
Stel de sensorhouders zodanig af dat de bevestigingspennen horizon-
taal staan.

Het detectiebereik van de sensors is horizontaal groter dan verticaal. Als
de sensors niet waterpas zijn, wordt de grond eventueel niet herkend.

» Schuif de sensorhouders in de boringen tot deze vastklikken.

8 Dodehoekassistent aansluiten
Zie afb. [

Steekplaats

Pos. Beschrijving stekker

1 Besturingselektronica -

2 Geel/zwarte draad: Aansluiting op snelheidssignaal 14
(4 pulsen elke 1 m, blokgolf, amplitude 5 - 32 V).

Als geen speciaal signaal beschikbaar is, kan het systeem alleen
via de richtingaanwijzer worden geactiveerd.

3 Rood/grijze kabel: Een videosysteem activeren. 13

Sluit de rood/grijze kabel aan op de activering (achterzijde) van
het videosysteem.

4 Wit/blauwe draad: Verbinding met de parkeerrem (zie onder- 12
staande) schakelt het systeem uit zodra het massasignaal voor-
handenis.

Als de draad niet met de parkeerrem is verbonden, moet de
draad met de ontstekingsvoeding worden verbonden.

5  Aansluiting led-display:
Zwarte draad 3
Witte draad 4
Rode draad 10
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Detectiebereik MWE4104

Steekplaats

Pos. Beschrijving stekker

6  Verbinding met externe luidspreker (toebehoren)
Gele draad
Blauwe draad

7 Blauw/zwarte draad: Aansluiting aan contact

N o NN O

8  Geel/blauwe draad: Verbinding met richtingaanwijzer.

Activeert het signaal van de rood/grijze kabel (activeringssignaal
voor het activeren van een videosysteem).

Indien niet aangesloten op de richtingaanwijzer, moet deze wor-
den aangesloten op 12 V/24 V!

9  Schakelverbinding:
Zwarte draad 5
Witte draad 6
Rode draad niet aangesloten -

10 Sensoren -

1T Bruine draad: Massaverbinding 1

INSTRUCTIE
De fabrikant raadt aan om een weinig vet in de sensor-
steekverbindingen (niet aan de stuurmodule) toe te voegen.

9 Detectiebereik
Zie afb. [A

Het detectiebereik van de dodehoekassistent is in twee zones onderverdeeld:
e Zonel

In deze zone worden vrijwel alle objecten aangegeven.

De oranje leds in het leddisplay branden.

Elke twee seconden klinkt er een piepgeluid.
e Stopzone (2)

Obijecten in deze zone zorgen ervoor dat de dodehoekassistent elke seconde
een piepgeluid geeft, als waarschuwing om te stoppen.

De rode leds in het leddisplay branden.
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MWE 4104 Systeem instellen

In deze zone worden nagenoeg alle objecten aangegeven, er kunnen echter
objecten in de dode hoek van de sensoren terechtkomen.

10 Systeem instellen
Zie afb. [E

WAARSCHUWING!
Ondeskundige instellingen kunnen de veilige werking beperken.

De besturingselektronica bezit de volgende bedieningselementen:

Nr. in afb. Omschrijving

1 Toets ,VOL”
2 Toets ,SENS”
INSTRUCTIE

Als een externe luidspreker is aangesloten en ingeschakeld, klinken de
bevestigingstonen van de interne luidspreker van het leddisplay ver-
traagd uit de externe luidsprekers.

Detectiebereik van de sensoren instellen

» Druk kort op ,VOL” om het detectiebereik te schakelen.

De detectiebereiken worden in de volgorde ,80 cm-100 cm =120 cm-80cm
..." omgeschakeld.

v Het leddisplay bevestigt het geselecteerde detectiebereik door een akoestisch
signaal:
— een kort piepsignaal: 80 cm
- twee korte pieptonen: 100 cm (standaardinstelling)
— drie korte pieptonen: 120 cm

Interne luidspreker van het leddisplay in- en uitschakelen
INSTRUCTIE
Als een externe luidspreker is aangesloten, wordt deze niet ook in- of

uitgeschakeld.

» Druk ca. 3 sec. op de toets ,VOL".
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Dodehoekassistent gebruiken MWE 4104

v/ Hetleddisplay bevestigt door een akoestisch signaal dat de led van het leddis-
play in- of uitgeschakeld is:
— drie snelle, korte pieptonen: uit
— drie korte pieptonen: aan

Gevoeligheid van de sensoren instellen

» Druk kort op de toets ,SENS” om de gevoeligheid om te schakelen.
De gevoeligheid wordt in de volgorde ,Laag — Hoog - Hoog - Laag ...” omge-
schakeld.

v/ Hetleddisplay bevestigt de geselecteerde gevoeligheid door een akoestisch
signaal:
— een kort piepsignaal: laag
— twee korte pieptonen: medium
— Drie korte pieptonen: hoog (standaard instelling)

Modusinstelling ,,camera geactiveerd” en ,,audio geactiveerd”

» Camera geactiveerd (fabrieksinstelling):

Een lange pieptoon bevestigt activering van de cameramodus. Triggeruitgang is
de rood/grijze draad. Het systeem geeft een hindernis een keer kort meteen 2 s
pieptoon aan, en activeert het verbonden audiosysteem.

* Audio geactiveerd (optie):
10 korte pieptonen bevestigen activering van de audiomodus.
Het systeem geeft een hindernis aan met

— een pieptoon elke 2 s binnen een bereik van 100 cm tot 60 cm
— een pieptoon per seconde binnen een bereik van 60 cm tot O cm

11 Dodehoekassistent gebruiken

De sensoren worden automatisch geactiveerd:
* als het contact wordt ingeschakeld

e als de parkeerrem wordt losgezet
(als de parkeerrem wordt verbonden met aansluiting 12 van de stekker.)

* asde richtingaanwijzer is geactiveerd

Ze blijven actief zolang de snelheid lager is dan 15 km/h en de richtingaanwijzer is
geactiveerd. De blauwe led in het leddisplay brandt.

82



MWE 4104 Storingen zoeken

Zodra zich een hindernis in het detectiebereik bevindt, branden de leds in het led-
display en klinkt een signaaltoon.

Bij het dichterbij rijden tonen de verschillend gekleurde leds in het leddisplay in
welke zone het hindernis zich bevindt en hoever het ongeveer verwijderd is.

Ga bij de eerste ingebruikname uiterst voorzichtig te werk om de afstandsaandui-
ding door de leds te leren kennen.

WAARSCHUWING!
Breng het voertuig onmiddellijk tot stilstand en controleer de situatie

(evt. uitstappen), als bij het rangeren het volgende gebeurt:

Bij het rangeren geeft het toestel eerst een hindernis aan en de tonen-
reeks wordt heel normaal sneller (bijv. overgang van de langzame in de
middelste tonenreeks). Plotseling gaat de signaaltoon over in de lang-
zame toonreeks of er wordt helemaal geen obstakel meer aangegeven.
Dit betekent dat het oorspronkelijke obstakel zich niet meer in het
detectiebereik van de sensoren bevindt (afhankelijk van de vorm), maar
nog steeds kan worden genaderd.

11.1 Systeem uitschakelen

Het systeem kan met de schakelaar (afb. ] 4) worden uitgeschakeld.

11.2 Camera (toebehoren) gebruiken

De camera wordt geactiveerd, als de voertuigsnelheid lager is dan 15 km/h en de
richtingaanwijzer wordt geactiveerd.

De camera wordt uitgeschakeld, als de voertuigsnelheid hogeris dan 15 km/h over-
schrijdt of als het knipperlicht wordt gedeactiveerd.

12  Storingen zoeken

Bij een fout knippert de blauwe led in het leddisplay.

Het toestel functioneert niet

De blauw/zwarte of de bruine draden voor de spanningsvoorziening hebben geen
contact.

» Controleer de verbindingen op veilig contact.

De wit/blauwe ader voor de parkeerrem heeft geen positief signaal.
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Storingen zoeken MWE 4104

» Controleer of de wit/blauwe ader van de gedeactiveerde parkeerrem een posi-
tief signaal heeft (zie hoofdstuk , Dodehoekassistent aansluiten” op pagina 79).

De systeemstekker is niet of nog niet correct in de besturingselektronica gestoken.

» Controleer de systeemstekker en steek deze er eventueel zodanig op, dat hij ver-
grendelt.

Lage storingstoon gedurende drie seconden na inschakelen van he

contact

Eén of meerdere sensoren zijn defect of niet meer verbonden met de besturings-
elektronica.

Na de lage toon geeft de luidspreker met het aantal pieptonen het nummer van de
defecte sensor aan, bijvoorbeeld twee pieptonen voor sensor 2.

Als er meer dan een sensor defect is, worden deze na elkaar weergegeven.

Bovendien toont het leddisplay de defecte sensor (afb. [l ; sensor 1 heeft de kortste
aansluitdraad, sensor 4 de langste):

* Bovenste oranje led: Sensor 1
* Onderste oranje led: Sensor 2
* Bovenste rode led: Sensor 3

* Onderste rode led: Sensor 4
» Controleer de stekkers en steek ze indien nodig zo ver in tot ze vastklikken.

» Vervang de defecte sensor(en).

LET OP!
Het systeem functioneert niet als één of meerdere sensoren defect zijn.

Toestel meldt obstakels verkeerd

De volgende oorzaken kunnen valse alarmen tot gevolg hebben:

* Vuil of vorst op de sensoren.

» Reinig de sensoren.

* De sensoren zijn verkeerd gemonteerd.
» Pas de positie van de sensoren aan (afb. ﬂ).

» Stel eventueel het detectiebereik van de sensoren in (zie hoofdstuk , Detectiebe-
reik van de sensoren instellen” op pagina 81).
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MWE4104 Garantie

» Stel eventueel de gevoeligheid van de sensoren in (zie hoofdstuk ,Gevoeligheid
van de sensoren instellen” op pagina 82).

* De sensoren maken contact met het voertuigchassis.

» Scheid de sensoren van het chassis en fixeer de sensor correct in de
sensorhouder.

13 Garantie

De wettelijke garantieperiode is van toepassing. Als het product defect is, wendt u
zich tot het filiaal van de fabrikant in uw land (adressen zie achterkant van de hand-
leiding) of tot uw speciaalzaak.

Voor de afhandeling van de reparatie of garantie dient u het volgende mee op te
sturen:

* defecte onderdelen,

* een kopie van de factuur met datum van aankoop,

* reden van de klacht of een beschrijving van de storing.

14 Afvoer

» laat het verpakkingsmateriaal indien mogelijk recyclen.

6; Als u het product definitief buiten bedrijf stelt, informeer dan bij het
b“ dichtstbijzijnde recyclingcentrum of uw speciaalzaak naar de betreffende
—©

afvoervoorschriften.
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Technische gegevens

15 Technische gegevens

MWE4104

MWE4104

Artikelnr.:

9600024659

Detectiebereik:

ca.0,15mtot1,20m

Ultrasone frequentie:

40 kHz

Voedingsspanning:

10-32V

Stroomverbruik:

maximaal 200 mA

Aansluitspanning voor sirene of camera
(toebehoren):

12-24V

Bedrijfstemperatuur:

-25°Ctot +85°C

Certificaat:
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MWE 4104 Forklaring af symbolerne

Laes denne vejledning omhyggeligt igennem for installation og ibrug-
tagning, og opbevar den. Giv den til brugeren, hvis du giver produktet

videre.
Indholdsfortegnelse
1 Forklaringafsymbolerne ....... ... ... ... .. ... .. ... .. 87
2 Sikkerheds- og installationshenvisninger. . ......................... 88
3 Leveringsomfang. . ... 89
4 THoehar . .o 89
5 Korrektbrug ... ... 89
6  Henvisningerfarmonteringen......... ... ... ... . ... 90
7 Montering af dedvinkelassistenten ......... ... ... ... ... . L. 91
8  Tilslutning af dedvinkelassistenten. . ............ ... ... .. .. .. .. ... 91
9  Registreringsomrade . ........ ... 92
10 Indstillingafsystemet . ...... ... ... .. . 93
1T Anvendelse af dadvinkelassistenten .......... .. ... ... .. ... 94
12 Fejlsagning . ..o 95
13 Garanti. .o 97
14 Bortskaffelse ... ... 97
15 Tekniskedata. . ... 97

Forklaring af symbolerne

eller alvorlig kvaestelse.

VIGTIGT!
Manglende overholdelse kan medfare materielle skader og begraense
produktets funktion.

1
ADVARSEL!
Sikkerhedshenvisning: Manglende overholdelse kan medfere ded
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Sikkerheds- og installationshenvisninger MWE4104

BEMZRK
Supplerende informationer om betjening af produktet.

2 Sikkerheds- og installations-
henvisninger

Folgende tekster supplerer udelukkende illustrationerne pa tillaegget.
Alene er de ikke fuldstaendige monterings- og betjeningshenvisninger!
Vzer ubetinget opmzerksom pa illustrationerne pa tilleegget!

Overhold sikkerhedshenvisningerne og palaeggene, der er foreskrevet af
koretgjsproducenten og af automobilbranchen!

Overhold de geldende retslige forskrifter.

Producenten patager sig intet ansvar for skader i falgende tilfaelde:

* Beskadigelser pa apparatet pa grund af mekanisk pavirkning og forket
tilslutningsspaending

* /ndringer pa produktet uden udtrykkelig tilladelse fra producenten

* Anvendelse til andre formal end dem, der er beskrevet i vejledningen

ADVARSEL!
* Fastger de dele af dedvinkelassistenten, der er monteret i keretgjet,

s& de under ingen omstaendigheder (hard opbremsning, trafikuheld)
kan lasne sig og fere til kvaestelse af dem, der sidder i karetgjet.

*  Montér ikke dadvinkelassistentens dele, der er monteret i keretgjet, i
virkeomradet for en airbag. | modsat fald er der fare for kvaestelser, nar
airbaggen udlgses.

* Dgadvinkelassistenten skal give dig ekstra statte, dvs. apparatet
fritager dig ikke fra din pligt til at udvise seerlig forsigtighed, nar du
parkerer.

VIGTIGT!
* Huvis du @nsker at montere sensorerne i metal-kofangere, har du brug

for en egnet adapter (ikke indeholdt i leveringsomfanget).
* Styreelektronikken ma ikke udsaettes for fugt.

* Styreelektronikken ma ikke monteres i neerheden af andre styre-
moduler.

* Sensorer ma ikke tildaekke signallamper.
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MWE 4104

3 Leveringsomfang

sefig. K

Nr. Mangde Betegnelse

1 1

O N OO g ~WN

Styreelektronik

Tilslutningskabel styreelektronik
Lysdiodedisplay

Kontakt

Ultralydssensorer med tilslutningskabel
Sensorholder 0° med daekring
Sensorholder 12° med daekring

Fastgarelsesmateriale

4 Tilbehor

Kan fas som tilbeher (ikke indeholdt i leveringsomfanget):

Betegnelse

Sensorholder til kofanger af metal

Undermonteret sensorholder (fig. [ 1)

Gummisensorholder til pamontering (fig. [ 2)

Haijttaler

5 Korrekt brug

Dometic MWE 4104 (art.nr. 9600024659) er en dadvinkelassistent pa ultralyds-
basis. Den overvager omradet omkring keretgjet, nar der parkeres, og advarer
akustisk mod hindringer, der registreres af apparatet.

MWE 4104 er beregnet til montering i erhvervskeretgjer.

Leveringsomfang

Art.nr.
9101500080

9101500077
9101500066
9101500076

Art.nr.
9101500015
9101500078
9101500071
MWD-900
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Henvisninger fer monteringen MWE4104

6 Henvisninger fer monteringen
6.1 Lakering af sensorerne
sefig. A

BEMZRK

Sensorerne ma lakeres. Producenten anbefaler at lade et autoriseret
vaerksted lakere sensorerne.

6.2 Fastlaeggelse af monteringsstedet for sensorerne
se fig. | til fig. B

BEMZRK

For at apparatet fungerer fejlfrit, er det vigtigt, at sensorerne justeres

korrekt.

* Indstallér ikke andre fastgarelser i registreringsomradet umiddelbar
rundt om sensoren. Fastgarelser i registreringsomradet kan medfere
refleksioner og fejl.

* Ret ikke sensorerne direkte mod jorden. Hvis sensorerne rettes
direkte mod jorden, kan bump for eksempel vises som en forhin-
dring.

¢ Retikke sensorerne for langt op. Hvis sensorerne peger for langt op,
registreres eksistrende forhindringer ikke.

Overhold falgende ved monteringen:
*  Omradet omkring sensorerne skal veere frit for andre objekter.

* Sensorernes afstand til jorden bar vaere pa mindst 45 cm og maks. 120 cm ved
horisontal justering (fig. [EY).

*  Vaer opmaerksom pa, at justeringen af sensoren afhaenger af monteringshgjden.
Vaelg sensorholderen med den passende vinkel i henhold til tabellen i fig. Y.

Supplementtil fig. B

» Veer opmeerksom pa sensornes afstande.

BEMARK
Du kan ogsa fordele sensorerne som vist i alternativ B og C.
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MWE 4104 Montering af dedvinkelassistenten

7 Montering af dedvinkelassistenten

se fig. [ til fig. [}

Supplementtil fig. [F
VIGTIGT! Fare for funktionsfejl!
Justér sensorholderne, sa fastgerelseshagerne star vandret.
Sensorernes registreringsomrade er stgrre horisontalt, end det er verti-
kalt. Hvis sensorerne ikke er i niveau, kan jorden blive registreret.

» Skub sensorholderne ind i hullerne, indtil de gar i indgreb.

8 Tilslutning af dedvinkelassistenten

Se fig. [
Pos. Betegnelse Stikplads stik

1 Styreelektronik -

2 Gult/sort kabel: Tilslutning til hastighedssignal 14
(4 impulser for hver 1 m, firkantbalge, amplitude 5-32 V).

Hvis der ikke findes et hastighedssignal, kan systemet aktiveres
udelukkende af blinklysene.

3 Red/gréleder: Aktivering af et videosystem. 13
Tilslut det rede/gra kabel til aktiveringsudlasningen (bagside) pa
videosystemet.

4 Hvidt/blat kabel: Tilslutningen til parkeringsbremse (se nedenfor) 12

frakobles systemet, sa snart stelsignalet foreligger.

Huvis ledningen ikke er tilsluttet til parkeringsbremsen, skal den
tilsluttes til teendingens strem.

5  Tilslutning lysdiodedisplay:

Sort kabel 3

Hvidt kabel 4

Radt kabel 10
6  Tilslutning af ekstern hgijttaler (tilbeher)

Gult kabel 9

Blat kabel 2
7 BIlat/sort kabel: Tilslutning til teending 8
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Pos. Betegnelse Stikplads stik

8  Gult/blat kabel: Tilslutning til blinklys. 7

Aktiverer signalet fra det rede/gra kabel (udl@sningssignal for
f.eks. at aktivere et videosystem).

Hvis det ikke er tilsluttet til blinklyset, skal det tilsluttes til

12V/24 V!

9  Koblingstilslutning:
Sort kabel 5
Hvidt kabel 6

Radt kabel ikke tilsluttet -

10 Sensorer -

1T Bruntkabel: Tilslutning til stel 1

9

BEMZRK
Producenten anbefaler at komme lidt fedt i sensor-stikforbindelserne
(ikke pa styremodulet).

Registreringsomrade

Se fig. [H]

Dadvinkelassistentens registreringsomrade er opdelt i to zoner:
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Zonel

| denne zone vises naesten alle objekter.

De orangefarvede lysdioder pa lysdiodedisplayet lyser.
For hver to sekunder lyder der et bip.

Stopzone (2)

Objekter i denne zone medferer, at dgdvinkelassistenten bipper en gang i
sekundet og advarer dig om at stoppe.

De rede lysdioder pa lysdiodedisplayet lyser.

| denne zone vises naesten alle objekter, men genstande kan komme ind i senso-
rernes dade vinkel.



MWE 4104 Indstilling af systemet

10 Indstilling af systemet
Se fig. [

ADVARSEL!
Ukorrekte indstillinger kan pavirke den sikre funktion.

Styreelektronikken har falgende betjeningselementer:

Nr. pa fig. Betegnelse
1 Tast ,VOL”
2 Tast ,SENS”

BEMZRK

Hvis der er tilsluttet og tilkoblet en ekstern hgijttaler, lyder
kvitteringstonerne fra lysdiodedisplayets interne hgjttaler
tidsforskudt pa den eksterne hgijttaler.

Indstilling af sensorernes registreringsomrade

» Tryk kort pa ,,VOL” for at eendre registreringsomradet.

Registreringsomraderne indstilles i reekkefalgen ,80 cm —100 cm - 120 cm -
80cm ...".

v Lysdiodedisplayet kvitterer det valgte registreringsomrade med et akustisk sig-
nal:
- Etkortbip: 80 cm
- To korte bip: 100 cm (fabriksindstilling)
- Trekorte bip: 120 cm

Til- og frakobling af lysdiodedisplayets interne hgjttaler

BEMZRK
Hvis der er tilsluttet en ekstern hgijttaler, til- eller frakobles den ikke
samtidigt.

» Tryk patasten ,VOL” i ca. 3 sek.

v Lysiodedisplayet kvitteret med et akustisk signal, om lysdiodedisplayets hgjttaler
ertil- eller frakoblet:
— Tre hurtige korte pip-toner: Fra
— Tre korte pip-toner: Til
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Indstilling af sensorernes falsomhed

» Tryk kort pa tasten ,SENS” for at eendre felsomheden.
Felsomheden indstilles i reekkefalgen ,lav — middel — kraftig —lav ...".

v Lysdiodedisplayet kvitterer den valgte felsomhed med et akustisk signal:
— Etkortbip: lav

— To korte bip: middel
- Tre korte bip: hgj (fabriksindstilling)

Modusindstilling ,, kameraaktivering” og ,,audioaktivering”

* Kameraaktivering (fabriksindstilling):

Etlangt bip bekreefter aktiveringen af kameramodusen. Udlgsningsudgangen er
det rede/gra kabel. Systemet viser en forhindring med et bip pa 2 sek. kun en
gang og aktiverer det tilsluttede videosystem.

* Audioaktivering (option):
10 korte bip bekraefter aktiveringen af audiomodusen.
Systemet viser en forhindring med

— et bip for hver 2 sek. i et omradde pa 100 cm til 60 cm
- etbip pr. sekund i et omrade pd 60 cm til O cm

11 Anvendelse af dedvinkelassistenten

Sensorerne aktiveres automatisk:
* Narteendingen er slaet il

* Nar parkeringsbremsen deaktiveres
(hvis parkeringsbremsen er tilsluttet til stikdase 12 pa stikken)

* Nar blinklyset aktiveres

De forbliver aktive, s& laenge hastigheden bliver under 15 km/h, og blinklyset er akti-
veret. Den bla lysdiode pa lysdiodedisplayet lyser.

Sa snart der befinder sig en forhindring i registreringsomradet, lyser lysdioderne pa
lysdiodedisplayet, og der lyder en signaltone.

Nar der kares henimod den, viser de forskelligtfarvede lysdioder pa lysdiodedis-
playet, i hvilken zone forhindringen netop befinder sig, og dermed hvor langt den
omtrent er vaek.

Veaer meget forsigtig ved den farste idrifttagning for at leere afstandsangivelsen ved
hjeelp af lysdioderne pa lysdiodedisplayet at kende.
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ADVARSEL!
Stands straks keretgjet, og kontrollér situationen (ga evt. ud), hvis

felgende forekommer ved parkering:

Ved parkering viser apparatet farst en forhindring, og tonesekvensen
bliver helt normalt hurtigere (f.eks. skift fra den langsomme til den
midterste tonesekvens). Pludselig skifter signaltonen til den langsomme
tonesekvens eller viser overhovedet ingen forhindring mere.

Det betyder, at den oprindelige forhindring ikke lzengere befinder sig i
sensorernes registreringsomrade (betinget af udfarelsen), men der kan
stadig kaeres imod den.

11.1 Frakobling af systemet
Systemet kan frakobles med kontakte (fig. [l 4).

11.2  Anvendelse af kameraet (tilbehor)

Kameraet aktiveres, nar keretajets hastighed falder under 15 km/h, og blinklyset
aktiveres.

Kameraet frakobles, n&r hastigheden overskrider hastighed 15 km/h, eller nar blink-
lyset deaktiveres.

12  Fejlsegning
Hvis der forekommer en fejl, blinker den bla lysdiode pa lysdiodedisplayet.

Apparatet viser ingen funktion

Den bld/sorte eller den brune leder til spaendingsforsyningen har ingen kontakt.
» Kontrollér, at forbindelserne har sikker kontakt.

Den hvide/bla leder til parkeringsbremsen har intet positivt signal.

» Kontrollér, om den deaktiverede parkeringsbremses hvide/bla leder har et posi-
tivt signal (se kapitlet , Tilslutning af dadvinkelassistenten” pa side 97).

Systemstikket er ikke sat i styreelektronikken eller ikke sat rigtigt i.

» Kontrollér systemstikket, og seet det evt. pa, at det er gaet i indgreb.
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Dyb fejltone i tre sekunder, nar teendingen slas til

En eller flere sensorer er defekte eller ikke laengere forbundet med styre-
elektronikken.

Efter den dybe tone angiver hgijttaleren den defekte sensors nummer med antallet af
pip-toner, f.eks. to pip-toner for sensor 2.

Hvis mere end en sensor er defekt, vises de efter hinanden.

Derudover viser LED-displayet den defekte sensor (fig. [&l, sensor 1 har den korteste
tilslutningskabel, sensor 4 den laengste):

*  verste orange lysdiode: Sensor 1

* Nederste orange lysdiode: Sensor 2
*  Qverste rede lysdiode: Sensor 3

* Nederste rgde lysdiode: Sensor 4

» Kontrollér stikkene, og seet dem evt. i, sa de gariindgreb.

» Udskift den eller de defekte sensorer.

VIGTIGT!
Systemet fungerer ikke, hvis en eller flere sensorer er defekte.

Apparatet melder forhindringer forkert

Folgende arsager kan medfere fejlalarmer:

*  Smuds eller frost pa sensorerne.

» Renger sensorerne.

* Sensorerne blev monteret forkert.
» Tilpas sensorernes position (fig. [EY).

» Indstil evt. sensorernes registreringsomrade (se kapitlet , Indstilling af sensorer-
nes registreringsomrade” pa side 93).

» Indstil evt. sensorernes falsomhed (se kapitlet , Indstilling af sensorernes falsom-
hed” pa side 94).

* Sensorerne har kontakt med keretgjets chassis.

» Afbryd sensorerne fra chassiset, og fastger sensoren korrekt i sensorholderen.
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13  Garanti

Den lovbestemte garantiperiode geelder. Hvis produktet er defekt, skal du kontakte
producentens afdeling i dit land (adresser, se vejledningens bagside) eller din for-
handler.

Ved reparation eller krav om garanti skal du indsende felgende:

* Defekte komponenter

* Enkopiaf regningen med kabsdato

* En reklamationsgrund eller en fejlbeskrivelse

14 Bortskaffelse

» Bortskaf sa vidt muligt emballagen sammen med det tilsvarende genbrugsaffald.

= Hvis du tager produktet endegyldigt ud af drift, skal du kontakte det
5 neermeste recyclingcenter eller din faghandel for at fa de pageeldende
—© forskrifter om bortskaffelse.

15 Tekniske data

MWE4104
Art.nr.: 9600024659
Registreringsomrade: ca.0,15mtil 1,20 m
Ultralydsfrekvens: 40 kHz
Forsyningsspaending: 10-32V
Stremforbrug: Maks. 200 mA
Tilslutningsspaending til sirene eller kamera | 12-24V
(tilbehgr):
Driftstemperatur: -25°Ctil+85°C

Godkendelse: @
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Forklaring till symboler MWE4104

Las igenom anvisningarna noga innan produkten monteras och anvénds.
Spara monterings- och bruksanvisningen for senare bruk. Overlamna
bruksanvisningen till den nya dgaren vid ev. vidareférsaljning.

Innehallsférteckning

1
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Forklaring tillsymboler . ... ... 98
Sakerhets- och monteringsanvisningar ........... ... ... ... ...... 99
Leveransomfattning. .. ... ... 100
Tilloehor 100
Andamalsenliganvandning . ........... .. 100
Foremonteringen . . ... 101
Montera dédvinkelassistenten .. ... .. oo 102
Ansluta dodvinkelassistenten. ... ... oo 102
AVKENNINGSOMIAdE. . ..o 103
Stallainsystemet. .. ... .. 104
Anvanda dédvinkelassistenten. . ... ... oo oo 105
FelsOKNiNg . ..o 106
Garanti. .o 108
Avfallshantering. . ... 108
Tekniskadata. ... 108

Forklaring till symboler

skador.

OBSERVERA!
Om anvisningarna inte beaktas kan det leda till materialskador och
produktens funktion kan paverkas negativt.

1
VARNING!
Observera: Beaktas anvisningen ej kan det leda till dodsfara eller svara



MWE 4104 Sakerhets- och monteringsanvisningar

ANVISNING
Kompletterande information om anvandning av produkten.

2 Sakerhets- och monteringsanvisningar

Foljande texter kompletterar endast bilderna i bilagan. | sig ar texterna
inga fullstandiga monterings- och anvandningsanvisningar! Beakta alltid
bilderna i bilagan!

Beakta siakerhetsanvisningarna och riktlinjerna fran fordonstillverkaren
samt reglerna fér bilmekaniska arbeten!

Beakta gdllande lagar och bestammelser.

Tillverkaren évertar inget ansvar for skador i féljande fall:

* skador pa produkten orsakade av mekanisk paverkan eller fel anslutnings-
spanning
* andringar som utforts utan uttryckligt medgivande fran tillverkaren

* gjandamalsenlig anvandning

VARNING!
e Fastdedelartill dodvinkelassistenten som monterats inne i fordonet sa

att de inte kan lossna och skada personerna i fordonet (t.ex. vid
kraftiga inbromsningar, trafikolyckor).

e Setill att de delar av dodvinkelassistenten som monterats inne i fordo-
net inte monteras inom en krockkuddes utlésningsomrade. Annars
finns det risk for skador nar krockkudden 16ser ut.

e Doddvinkelassistenten ar till for att underlatta parkeringen. Foraren
maste trots detta alltid iaktta storsta forsiktighet under parkeringen.

OBSERVERA!
*  Om sensorerna ska monteras pa stétfangare av metall kravs ldmpliga

adaptrar (ingar inte i leveransomfattningen).
* Styrenheten farinte bli fuktig.
* Styrenheten far inte monteras i narheten av andra styrmoduler.
* Setill att sensorerna inte tacker dver nagra signallampor.
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3 Leveransomfattning

Se bild Kl

Nr Mangd Beteckning Art.nr

1 1 Styrenhet 9101500080
2 1 Anslutningskabel styrenhet

3 1 LED-display 9101500077
4 1 Brytare 9101500066
5 4 Ultraljudssensorer med anslutningskabel 9101500076
6 4 Sensorhallare 0° med tackring

7 4 Sensorhallare 12° med tackring

8 1 Fastsattningsmaterial

4 Tillbehor

Foljande tillbehor finns tillgéngliga (ingar inte i leveransen):

Beteckning Art.nr
Sensorhallare for stotfangare av metall 9101500015
Sensorhallare for understruktur (bild [ 1) 9101500078
Gummisensorhallare for ytmontering (bild (I 2) 9101500071
Hogtalare MWD-900

5  Andamalsenlig anvindning

Dometic MWE 4104 (art.nr 9600024659) ar en dddvinkelassistent som arbetar med
ultraljud. Den &vervakar omradet kring fordonet vid parkering och avger akustiska
varningssignaler om hinder registreras.

MWE 4104 &r avsett for nyttofordon.
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6 Fére monteringen
6.1 Lackera sensorerna
sebildHl

ANVISNING

Sensorerna far lackeras. Tillverkaren rekommenderar att lackeringen av
sensorerna gors av en auktoriserad verkstad.

6.2 Bestamma sensorernas monteringsplats
Se bild [ till bild B

ANVISNING

For att systemet ska fungera ordentligt ar det viktigt att sensorerna riktas

ratt.

* Installerainga andra tillbehér i registreringsomradet direkt kring sen-
sorn. Om det finns tilloehor i registreringsomradet kan det uppsta
reflexioner eller fel.

¢ Rikta inte sensorerna direkt mot underlaget. Om man riktar senso-
rerna direkt mot underlaget kan till exempel ojamnheter eller gupp
uppfattas och visas som hinder.

* Rikta inte sensorerna for hogt uppat. Om sensorerna riktas for hogt
uppat registreras inte hindren.

Tank pa féljande vid monteringen:
* Ingaandra féremal far finnas i omradet kring sensorerna.

* Vidhorisontell installning ska avstandet mellan sensorerna och marken vara minst
45 cm och max. 120 cm (bild [EY).

* Tank pa att sensorns position beror pa monteringshojden.
Enligt tabellen i bild [EY, valj en sensorhallare med lamplig vinkel.

Komplettering till bild [H

» Observera sensorernas avstand.

ANVISNING
Du kan aven férdela sensorerna enligt alternativ B och C.
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7 Montera dédvinkelassistenten
Se bild [ till bild [}
Komplettering till bild [F]

OBSERVERA! Risk for funktionsfel!

Rikta sensorhallarna sa att fasttapparna star vagratt.

Sensorernas rackvidd ar stérre i vagrat an lodrat riktning. Om sensorerna
inte ar nivellerade finns det risk att underlaget registreras.

» Skjutin sensorhallarna i borrhalen sa att de hakas fast.

8 Ansluta doédvinkelassistenten

Se bild ]
.. Anslutning,
Pos. Beskrivning Kkontakt

1 Styrenhet -

2 Gul/svart kabel: Anslutning till hastighetssignal 14
(4 pulser var 1 m, fyrkantsvag, amplitud 5-32 V).

Om det inte finns ndgon hastighetssignal kan systemet endast
aktiveras via korriktningsvisarna.

3 Rad/gré kabel: Aktivera ett videosystem. 13
Anslut den réda/gra kabeln till aktiveringsutldsningen (bak) pa
videosystemet.

4 Vit/bla kabel: Med hjalp av anslutningen till parkeringsbromsen 12
(se nedan) stangs systemet av sa fort det foreligger en jordsignal.

Om kabeln inte ar ansluten till parkeringsbromsen maste den
anslutas till tdndningsstrémmen.

5  Anslutning LED-display:

Svart kabel 3
Vit kabel 4
Rod kabel 10

6 Anslutning till extern hogtalare (tillbehér)

Gul kabel 9
Bla kabel 2
7 Bla/svart kabel: Anslutning till tindningen 8
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9

Pos. Beskrivning

Anslutning,

kontakt

8  Gul/bla kabel: Anslutning till vridningsindikering. 7

Aktiverar signalen for den réda/gra kabeln (utldsningssignal for

att t.ex. aktivera ett videosystem).

Om den inte &r ansluten till vridningsindikeringen maste den

anslutas till12 /24 V!
9  Vaxlaanslutning:

Svart kabel 5

Vit kabel 6

Rod kabel inte ansluten —
10 Sensorer _
1T Brun kabel: Jordanslutning 1

ANVISNING
Tillverkaren rekommenderar att spruta in lite fett i sensorkontakterna
(inte pa styrmodulen).

Avkanningsomrade

Se bild [H]

Dédvinkelassistentens avkanningsomrade delas in i tva zoner:

Zon1

Inom denna zon registreras sa gott som samtliga féremal.
De orange lysdioderna pa LED-displayen lyser.

Varannan sekund hors en pipsignal.

Stoppzon (2)

Om féremal registreras inom denna zon avger dédvinkelassistenten en gang i
sekunden en pipsignal for att signalera att du behover stoppa.

De roda lysdioderna pa LED-displayen lyser.

Inom denna zon registreras sa gott som samtliga féremal, det kan dock héanda att
foremal befinner sig inom sensorernas déda vinkel.
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10 Stallain systemet
Se bild

VARNING!
Icke fackmassiga installningar kan paverka funktionen negativt.

Styrenheten har foljande reglage:

Nr pa bild Beteckning

1 Knapp "VOL"
2 Knapp “SENS”
ANVISNING

Nar en extern hogtalare ar ansluten och paslagen, hors bekraftelse-
signalerna fran LED-displayens interna hogtalare med viss forskjutning i
den externa hogtalaren.

Stilla in sensorernas avkianningsomrade

» Tryck kort pa "VOL” for att andra avkanningsomrade.

Avkanningsomradena stalls in i ordningsféljden "80 cm—-100cm -120 cm -
80cm ...".

v LED-displayen kvitterar det valda avkanningsomradet med en ljudsignal:
— enkort pipsignal: 80 cm
- tva korta pipsignaler: 100 cm (fabriksinstallning)
- tre korta pipsignaler: 120 cm

Sla pa och stanga av LED-displayens interna hogtalare

ANVISNING
Om en extern hogtalare ar ansluten stdngs den inte av eller slas pa
samtidigt.

» Tryck pd "VOL"-knappen i ca 3 sek.

v Med en ljudsignal kvitterar LED-displayen om LED-displayens hogtalare ar
paslagen eller avstangd:
— tre snabba pipsignaler: av
- tre korta pipsignaler: pa
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Stalla in sensorernas kanslighet

» Tryck kort pa knappen “"SENS” for att andra kansligheten.
Kansligheten stalls in ordningsféljden “Lag — Medel -Hég - Lag ...”
v/ LED-displayen kvitterar den valda kansligheten med en ljudsignal:
- enkort pipsignal: lag
- tva korta pipsignaler: mellan
— tre korta pipsignaler: héga (standardinstélining)

Installning av lage ” Aktivera kamera” och “Aktivera ljud”

* Aktivera kamera (fabriksinstallning):

En lang pipsignal betyder att kameralaget ar aktiverat. Den roda/gra kabeln ar
utlésningsutgangen. Systemet indikerar ett hinder genom att en gang avge en
tva sekunders pipsignal och aktiverar det anslutna videosystemet.

* Aktivera ljud (tillval):
10 korta pipsignaler betyder att ljudlaget ar aktiverat.
Systemet indikerar ett hinder genom

- attavge en pipsignal varannan sekund i intervallet 100 cm till 60 cm
- enpipsignal per sekund i intervallet 60 cm till O cm

11 Anvanda dédvinkelassistenten

Sensorerna aktiveras automatiskt nar:
e Nartandningen ar paslagen

e Nar parkeringsbromsens har lossats
(om parkeringsbromsen ar ansluten till uttag 12 pa kontakten.)

* Narvridningsindikeringen ar pa

Dessa forblir aktiva s& ldnge som hastigheten ligger kvar p& under 15 km/h och kor-
riktningsvisarna ar aktiverade. Den bl lysdioden pa LED-displayen tands.

Nar ett hinder befinner sig i avkanningsomradet lyser lysdioderna pa LED-displayen
och en ljudsignal hdrs med jamna mellanrum.

Lysdioderna med olika farger pa LED-displayen visar i vilken zon hindret befinner sig,
och dérmed aven ungefar pa vilket avstand det befinner sig.

Var mycket forsiktig nar du testar systemet for forsta gangen, for att lara dig hur lys-
dioderna pa LED-displayen anvands for att visa avstandet.
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VARNING!
Stanna genast bilen och kontrollera avstandet (stig vid behov ut ur bilen)

om nedanstadende sker under parkeringen:

Under parkeringen signalerar systemet ett hinder och signalerna blir
snabbare (vaxlar t.ex. fran langsamt till “medelsnabbt”). Plotsligt vaxlar
systemet till langsamma signaler igen, eller det signalerar inget hinder
langre.

Det betyder att hindret inte langre befinner sig inom sensorernas
avkanningsomrade (beroende pa modell).

11.1 Stanga av systemet

Det gar att stanga av systemet med hjalp av brytaren (bild [l 4).

11.2  Anvéanda kamera (tillbehér)

Kameran aktiveras nar hastigheten ar lagre an 15 km/h och kérriktningsvisarna ar akti-
verade.

Kameran stangs av nar hastigheten &r hégre éan 15 km/h eller nér vridningsindike-
ringen stangs av.

12  Felsékning

Om ett fel uppstar, blinkar den bla lysdioden pa LED-displayen.

Apparaten fungerar inte

Den bld/svarta eller den bruna ledaren fér strémférsérjning har ingen kontakt.
» Kontrollera att anslutningarna har saker kontakt.

Den vita/bla ledaren for parkeringsbromsen har ingen plussignal.

» Kontrolleraom den vita/bla ledaren fér den avaktivera parkeringsbromsen har en
plussignal (se kapitel “Ansluta dddvinkelassistenten” pa sidan 102).

Systemkontakten har inte anslutits till styrenheten, eller har inte anslutits korrekt.

» Kontrollera systemkontakten och om det behévs, anslut den sa att den hakari
ordentligt.
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Lag felton i tre sekunder efter att tindningen slagits pa
En eller flera sensorer ar defekta eller ar inte anslutna till styrenheten.

Efter den laga signalen avger hogtalaren ett visst antal pipsignaler. Antalet pip-
signaler motsvarar den defekta sensorns nummer. Tva pipsignaler innebar med
andra ord att sensor 2 ar defekt.

Om fler an en sensor ar defekt visas dessa efter varandra.

Dessutom visar LED-displayen den defekta sensorn (bild [l ; sensor 1 har den kor-
taste anslutningskabeln, sensor 4 den langsta):

+ Ovre orange lysdiod: Sensor 1

* Nedre orange lysdiod: Sensor 2
»  Ovrerdd lysdiod: Sensor 3

* Nedre réd lysdiod: Sensor 4

» Kontrollera kontakterna, anslut dem vid behov ratt, de maste haka i ordentligt.

» Byt ut den trasiga sensorn/de trasiga sensorerna.

OBSERVERA!
Systemet fungerar inte om en eller flera sensorer ar defekta.

Apparaten felanmaler foremal

Foljande orsaker kan leda till falskt alarm:

*  Smuts eller frost pa sensorerna.

» Rengdr sensorerna.

* Sensorerna har monterats felaktigt.
» Montera sensorerna pa ratt plats (bild ).

» Stéll in sensorernas avkanningsomrade vid behov (se kapitel “Stalla in sensorer-
nas avkanningsomrade” pa sidan 104).

» Stéllin sensorernas kanslighet vid behov (se kapitel “Stalla in sensorernas kanslig-
het” pa sidan 105).

e Sensorerna har kontakt med chassit.

» Isolera sensorerna fran chassit och fixera sensorn korrekt i sensorhallaren.

107



Garanti MWE4104

13  Garanti

Den lagstadgade garantitiden galler. Om produkten ar defekt: kontakta tillverkarens
kontor i ditt land (adresser, se bruksanvisningens baksida) eller aterférsaljaren.

Vid reparations- resp. garantidrenden ska foljande skickas med:
* defekta komponenter,
* en kopia pa fakturan med inkdpsdatum,

* enreklamationsbeskrivning/felbeskrivning.

14  Avfallshantering

» Lamna om mojligt forpackningsmaterialet till dtervinning.

6; Nar produkten slutgiltigt tas ur bruk: informera dig om
"4 gallande bestammelser hos ndrmaste atervinningscentral

©

eller hos aterférséljaren.

15 Tekniska data

MWE4104
Art.nr: 9600024659
Avkanningsomrade: ca0,15mtill 1,20 m
Ultraljudsfrekvens: 40 kHz
Forsdrjningsspanning: 10-32V
Stréomférbrukning: max. 200 mA
Anslutningsspanning for siren eller kamera | 12-24V
(tillbehor):
Drifttemperatur: -25°Ctill+85°C
Godkannande:
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MWE 4104 Symbolforklaring

Les bruksanvisningen ngye for du monterer og tar apparateti bruk, og
ta vare pa den. Hvis produktet selges videre, ma du serge for a gi bruks-
anvisningen videre ogsa.

Innhold

1 Symbolforklaring. ... .. 109
2 Radomsikkerhetogmontering............ ... ... .. . 110
3 Leveringsomfang. . ... 1M
4 THoehar . .o 117
5 Tiltenktbruk. ... m
6  Radfermontering.......... ... 112
7 Montere dadvinkelassistent. .......... ... i 113
8  Kobletildadvinkelassistent ........... ... 113
9 Maleomrade . ..o 114
10 Stilleinnsystemet ... ... . 115
11 Brukedgdvinkelassistent ......... . ... . 116
12 Feilsaking ... 17
13 Garanti. .o 119
14 DePONEIiNG. ottt 119
15 Tekniskedata. . ... 19

1 Symbolforklaring

fore til ded eller alvorlig skade.

PASS PA!
Hvis man ikke overholder denne regelen, kan det fare til materielle
skader og skade funksjonen til produktet.

ADVARSEL!
Sikkerhetsregel: Hvis man ikke overholder denne regelen, kan det
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Rad om sikkerhet og montering MWE 4104

MERK
Utfyllende informasjon om bruk av produktet.

2 Rad om sikkerhet og montering

Folgende tekst supplererillustrasjonene i vedlegget. Enkeltvis er deingen
fullstendig montasje- og betjeningsveiledning! lllustrasjonene i vedleg-
get ma folges!

Folg sikkerhetsreglene og betingelsene som kjereteyprodusenten og
motorvognprodusenten har bestemt!

Folg gjeldende lover og forskrifter.

Produsenten tar i falgende tilfeller intet ansvar for skader:
* Skader pa produktet pa grunn av mekanisk pavirkning og feil tilkkoblingsspenning

* Endringer pa produktet uten at det er gitt uttrykkelig godkjenning av
produsenten

* Bruktil andre formal enn det som er beskrevet i veiledningen

ADVARSEL!
* Festdelenetil dadvinkelassistenten som er monterti kjgretayet, slik at

de ikke under noen omstendighet (brabremsing, trafikkuhell) lzsner
og skader passasjerene.

* De delene til dedvinkelassistenten som er montert i kjgretayet, ma
ikke monteres i virkningsomradet til en kollisjonspute. De kan bli
skadet nar kollisjonsputen utlases.

* Dgadvinkelassistenten skal gi deg ekstra hjelp, dvs. apparatet fritar deg
ikke fra ansvaret du har for & veere forsiktig ved sakte kjering.

PASS PA!
* Huvis du gnsker a montere felerne i metall-statfangere, trenger du

egnede adaptere (folger ikke med i leveransen).
* Styreelektronikken ma ikke utsettes for fuktighet.

* Styreelektronikken ma ikke installeres i naerheten av andre styrings-
moduler.

* Falerne ma ikke dekke noen signallamper.
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MWE 4104 Leveringsomfang

3 Leveringsomfang

sefig. Kl
Nr. Antall Betegnelse Art.nr.

1 1 Styreelektronikk 9101500080
2 1 Tilkoblingskabel styreelektronikk
3 1 LED-display 9101500077
4 1 Bryter 9101500066
5 4 Ultralydfalere med tilkoblingskabel 9101500076
6 4 Falerholder 0° med dekselring
7 4 Falerholder 12° med dekselring
8 1 Festemateriell

4 Tilbehor

Fas som tilbeher (ikke inkludert i leveransen):

Betegnelse Art.nr.
Falerholder for metall-stetfanger 9101500015
Innfelt felerholder (fig. [ 1) 9101500078
Gummifglerholder for overflatemontasje (fig. [ 2) 9101500071
Hayttaler MWD-900

5 Tiltenkt bruk

Dometic MWE 4104 (art.nr. 9600024659) er en dedvinkelassistent basert pa ultra-
lyd. Ved sakte kjgring overvaker den omradet rundt om kjaretayet og varsler med lyd
hindringer som registreres av apparatet.

MWE 4104 er konstruert for montering i nyttekjaoretay.
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Rad fer montering MWE 4104

6 Rad for montering

6.1 Lakkere folerne

sefig. A
MERK
Falerne kan lakkeres. Produsenten anbefaler at falerne lakkeres av et
fagverksted.

6.2 Finn monteringssted for felerne
se fig. | til fig. B

MERK

For at apparatet skal fungere feilfritt er det viktig at falerne er korrekt inn-

rettet.

* |kke monter annet utstyr i registreringsomradet rett rundt faleren.
Utstyr i registreringsomradet kan fere til refleksjoner og feil.

* |kke rett falerne rett mot bakken. Hvis falerne er rettet direkte mot
bakken kan humper vises som et hinder, for a ta ett eksempel.

¢ |kke rett falerne for langt oppover. Hvis falerne peker for langt opp-
over, registreres ikke eksisterende hindringer.

Veer oppmerksom pa felgende ved montering:
*  Omradet rundt falerne ma veere fri for andre objekter.

* Fglernes avstand til bakken skal vaere minimum 45 cm og maksimum 120 cm
(fig. ¥ ved horisontal innretting.

* Veer oppmerksom pa at justeringen av fgleren avhenger av montasjehgyden.
| henhold til tabellen i fig. [ velges folerholderen med den egnede vinkelen.

Forklaring til fig. H

» Ta hensyn til falernes avstand.

MERK
Du kan ogsa fordele falerne slik som vist i alternativ B og C.
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MWE 4104

7

Se fig.

Montere dodvinkelassistent
A til fig. [

Forklaring til fig. [F]

@

PASS PA! Fare for funksjonsfeil!
Rett ut felerholderne slik at festenesene star vannrett.

Montere dedvinkelassistent

Registreringsomradet til falerne er starre horisontalt enn det er vertikalt.
Huvis falerne ikke er vannrette, kan det veere at bakken registreres.

» Skyv falerholderne inn i boringene til de garii las.

8

Sefig.

Nr.

Koble til dodvinkelassistent
1]

Beskrivelse

Styreelektronikk

Gul/svart kabel: Tilkobling til hastighetssignal
(4 impulser per 1 meter, firkantbglge, amplityde 5-32 V).

Hvis det ikke er noe hastighetssignal tilgjengelig, kan systemet
bare aktiveres av blinklyset.

Red/gré ledning: Aktivere et videosystem.

Tilkoble den red/gra ledningen til aktiveringsutlgseren (bak) pa
videosystemet.

Hvit/bla kabel: Forbindelsen til parkeringsbremsen (se nedenfor)
slar av anlegget straks et jord-signal foreligger.

Hvis ledningen ikke er tilkoblet til parkeringsbremsen, ma den
kobles til tenningsstram.

Tilkobling LED-display:

Svart kabel

Hvit kabel

Rad kabel

Tilkobling til ekstern hayttaler (tilbehor)
Gul kabel
Bla kabel

Bla/svart kabel: Tenningstilkobling

Kontakt for

plugg

14
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Maleomrade MWE4104

Nr. Beskrivelse Kontakt for
plugg
8  Gul/bla ledning: Forbindelse til blinklyset. 7
Aktiverer signalet til den rgd/gra ledningen (utlgser signal for
f.eks. A aktivere et videosystem).
Hvis ikke tilkoblet til blinklyset ma det tilkobles til 12 V/24 V!
9  Bryterkontakt:
Svart kabel 5
Hvit kabel 6
Red kabel ikke tilkoblet -
10 Felere -
11 Brun kabel: Forbindelse til jord 1
MERK

Produsenten anbefaler & smare litt fett pa faler-pluggforbindelsene
(ikke pa styremodulen).

9 Maleomrade
Se fig. [A

Dgadvinkelassistentens maleomrade er inndelt i to soner:

¢ Sonel
| denne sonen registreres nesten alle gjenstander.
De oransjefargede LED-ene i LED-displayet lyser.
Hvert annet sekund lyder et lydsignal.

e Stoppsone (2)

Gjenstander i denne sonen farer til at dedvinkelassistenten utstater et lydsignal
hvert sekund for & advare deg om at du ma stanse.

De rade LED-ene i LED-displayet lyser.

| denne sonen registreres nesten alle gjenstander, men det kan veere gjenstan-
der i dgdvinkelen til falerne.
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MWE 4104 Stille inn systemet

10  Stille inn systemet
Se fig. [

ADVARSEL!
Feil innstillinger kan pavirke funksjonen.

Styreelektronikken har falgende betjeningselementer:

Nr. i fig. Beskrivelse
1 «VOL»-knapp
2 <<SENS>>—kI’1app

MERK

Hvis en ekstern hayttaler er tilkoblet og paslatt, blir kvitteringslydene
til den interne hayttaleren i LED-displayet utstett pa den eksterne
hayttaleren med forsinkelse.

Stille inn sensorenes maleomrade

» Trykk kort pa knappen «VOL» for & skifte maleomrade.

Maleomradene skiftes i rekkefalgen «80 cm —-100cm-120cm-80cm ...».
v LED-displayet kvitterer det valgte maleomradet med et lydsignal:

- enkort pipelyd: 80 cm

- to korte pipelyder: 100 cm (fabrikkinnstilling)
— tre korte pipelyder: 120 cm

Sla pa og av den interne hoyttaleren til LED-displayet

MERK
Hvis en ekstern hayttaler ertilkoblet, blir denne ikke samtidig slatt pa og
av.

» Trykk pa «VOL»-knappeni 3's.

v LED-displayet kvitterer med et lydsignal hvorvidt hayttaleren til LED-displayet er
slatt pa eller av.
— treraske korte pipelyder: av
- tre korte pipelyder: pa
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Bruke dedvinkelassistent MWE4104

Stille inn sensorenes falsomhet

» Trykk kort pa knappen «SENS» for & skifte falsomhet.
Falsomheten skiftes i rekkefalgen «Lav — Middels — Hay — Lav ...».

v LED-displayet kvitterer den valgte falsomheten med et lydsignal:
— enkort pipelyd: lavt

— to korte pipelyder: middels
- tre korte pipelyder: hayt (fabrikkinnstilling)

Modusinnstilling «kameraaktivering» og «lydaktivering»

* Kameraaktivering (fabrikkinnstilling):

En lang pipelyd bekrefter aktivering av kameramodus. Utlgserutgang er den
rede/gré ledningen. Systemet indikerer en hindring ved et 2 sekunders pip én
gang, og aktiverer det tilkoblede videosystemet.

* Lydaktivering (alternativ):
10 korte pipelyder bekrefter aktivering av lydmodus.
Systemet indikerer en hinding ved

- Etlydsignal hvert 2 sekund innenfor en radius pa 100 cm til 60 cm
- Etlydsignal hvert sekund innenfor en radius pa 60 cm til O cm

11 Bruke dadvinkelassistent

Falerne aktiveres automatisk:
* Nartenningen er pa

* Nar parkeringsbremsen slippes opp
(hvis parkeringsbremsen er tilkoblet til stepsel 12 pa pluggen.)

* Hovis blinklyset aktiveres

De forblir aktive sa lenge hastigheten holder seg under 15 km/t og blinklyset aktive-
res. Den bld LED-en i LED-displayet lyser.

Sa snart det befinner seg en hindring i maleomradet lyser LED-ene i LED-displayet og
det lyder en signallyd.

Nar man kjerer nzermere viser de ulikt fargede LED-ene i LED-displayet hvilken sone
hindringen befinner seg i for ayeblikket, og dermed omtrent hvor langt unna den er.

Veer meget forsiktig ferste gang du bruker systemet for & gjere deg kjent med
avstandsangivelsene via LED-ene i LED-displayet.
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MWE 4104 Feilsgking

ADVARSEL!
Stans kjaretayet umiddelbart og kontroller situasjonen (ev. ga ut) nar

felgende skjer ved krypkjering:

Ved sakte kjering indikerer apparatet ferst og fremst en hindring, og
tonemensteret blir normalt raskere (f.eks. skifter fra sakte til middels
tonemanster). Plutselig skifter signaltonen til sakte tonemanster eller det
indikeres ingen hindring i det hele tatt lenger.

Det betyr at den opprinnelige hindringen ikke befinner seg i male-
omradet til falerne lenger (konstruksjonsavhengig), men de kan fortsatt
bli pakjart.

11.1 Sla av systemet

Anlegget kan slas av ved & bruke bryteren (fig. [l 4).

11.2  Bruke kamera (tilbeher)

Kameraet aktiveres nar kjgrehastigheten faller under 15 km/t og blinklyset aktiveres.

Kameraet slds av nar hastigheten overskrider 15 km/t eller blinklyset deaktiveres.

12  Feilseking

Nar det oppstar en feil blinker den bla LED-en i LED-displayet.

Apparatet fungerer ikke

Den blad/svarte eller den brune lederen for spenningsforsyningen har ingen kontakt.
» Sjekk at forbindelsen har sikker kontakt.

Den hvite/bla lederen for parkeringsbremsen har ikke noe positivt signal.

» Sjekk om den hvite/bla lederen til den deaktiverte parkeringsbremsen har et
positivt signal (se kapittel «Koble til dadvinkelassistent» pa side 113).

Systempluggen er ikke pluggetinni, eller er plugget feil inn i styreelektronikken.

» Kontroller systempluggen og plugg den eventuelt inn slik at den gar i las.
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Feilsaking MWE 4104

Dypt feilsignal i tre sekunder etter at tenningen er slatt pa
En eller flere folere er defekte, eller de er ikke koblet til styreelektronikken lenger.

Etter den dype tonen angir hayttaleren nummeret pa den defekte faleren via antallet
pipelyder, eksempelvis to pipelyder for faler 2.

Hvis flere enn en faeler er defekte, vises de etter hverandre.

| tillegg viser LED-displayet den defekte foleren (fig. [ ; faler 1 har den korteste til-
koblingskabelen, faler 4 den lengste):

*  Qvre oransje LED: Faler 1

* Nedre oransje LED: Faler 2
* Qvrergde LED: Faler 3

* Nedrergde LED: Faler 4

» Kontroller stgpslene og plugg dem eventuelt inn slik at de gari las.

» Skift ut den eller de defekte falerne.

PASS PA!
Systemet fungerer ikke nar én eller flere falere er defekte.

Apparat melder hindringer feil

Felgende arsaker kan fere til feilalarmer:

*  Smuss eller frost pa felerne.

» Rengjer folerne.

* Folerne ble montert feil.
» Tilpass plasseringen av folerne (fig. [¥).

» Still ev. inn maleomradet til falerne (se kapittel «Stille inn sensorenes maleom-
rade» pa side 115).

» Still ev. inn fglsomheten til falerne (se kapittel «Stille inn sensorenes falsomhet»
pa side 116).

* Falerne har kontakt med kjaretaychassiset.

» Skill falerne fra chassiset og fest faleren korrekt i felerholderen.
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MWE4104 Garanti

13  Garanti

Lovmessig garantitid gjelder. Hvis produktet skulle veere defekt, kontakter du produ-
sentens filial i ditt land (du finner adressene pa baksiden av veiledningen) eller til din
faghandler.

Ved henvendelser vedrgrende reparasjon eller garanti, ma du sende med falgende:
* defekt komponenter,

* kopiav kvitteringen med kjgpsdato,

* arsaktil reklamasjonen eller beskrivelse av feilen.

14 Deponering
» Lever emballasje til resirkulering sa langt det er mulig.

= Nar du tar produktet ut av drift for siste gang, ma du serge for a fa
5 informasjon om deponeringsforskrifter hos naermeste resirkulerings-
—© stasjon eller hos din faghandler.

15 Tekniske data

MWE4104
Art.nr.: 9600024659
Maéleomrade: ca.0,15mtil 1,20 m
Ultralydfrekvens: 40 kHz
Forsyningsspenning: 10-32V
Stremforbruk: maksimum 200 mA

Tilkoblingsspenning for sirene eller kamera | 12-24V
(tilbehar):

Driftstemperatur: -25°Ctil+85°C

Godkjenning: @
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Symbolien selitykset MWE 4104

Lue tama ohje huolellisesti lapi ennen asennusta ja kiayttéonottoa ja sailyta
ohje hyvin. Jos myyt tuotteen eteenpaiin, anna ohje till6in edelleen
uudelle kayttajalle.

Sisallysluettelo
1 Symbolienselitykset .. ... 120
2 Turvallisuus-jakiinnitysohjeita . ........ ... ... .. 121
3 ToimituskokoNaiSUUS. . ... 122
4 LisAvarusteet ... ... 122
5 Kayttotarkoitus. . ..o 122
6 Ohjeitaennenasennusta ..............oi i 123
7 Kuollut kulma -assistentinasentaminen . ............... ... ... ..., 124
8  Kuollut kulma -assistentin liittdminen . ........ . ... .. . L. 124
9 Tarkkailualue . ... 125
10 Jarjestelmansdatdminen . ... ... .. 126
11 Kuollut kulma -assistentin kdyttdminen. ........... .. ... .. ... ... .... 127
12 Vianetsintd . ... 128
13 TUOTEVAStUU . . oot 130
14 Havittdminen . . ... 130
15 Teknisettiedot. . ... 130

1

Symbolien selitykset

tai vakavan loukkaantumisen.

HUOMAUTUS!
Huomiotta jattdminen voi johtaa materiaalivaurioihin ja haitata tuotteen

VAROITUS!
Turvallisuusohje: Huomiotta jattdminen voi aiheuttaa hengenvaaran

120
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MWE 4104 Turvallisuus- ja kiinnitysohjeita

OHJE
Tuotteen kayttda koskevia lisétietoja.

2 Turvallisuus- ja kiinnitysohjeita

Seuraavat tekstit taydentavat osittain kuvia oheislehtisessa. Ne eivat
yksistaan ole taydellisia asennus- ja kdyttoohjeita! Huomioi aina
oheislehtisen kuvat!

Noudata ajoneuvovalmistajan ja autoalan ammattipiirien antamia
turvallisuusohjeita ja vaatimuksia!

Noudata voimassa olevia lakeja ja maarayksia.

Valmistaja ei ota mitaan vastuuta vahingoista seuraavissa tapauksissa:

* laite on vaurioitunut mekaanisten tekijdiden vaikutuksesta ja vaaran
litantdjannitteen vuoksi

* tuotteeseen ilman valmistajan nimenomaista lupaa tehdyt muutokset

e kayttd muuhun kuin kdyttdohjeessa ilmoitettuun tarkoitukseen

VAROITUS!
* Kiinnita kuollut kulma -assistentin ajoneuvoon asennettavat osat siten,

ettd ne eivat missdan tapauksessa (&kkijarrutus, liikenneonnettomuus)
irtoa ja johda ajoneuvon matkustajien loukkaantumiseen.

 Aldasenna kuollut kulma -assistentin ajoneuvoon asennettavia osia tur-
vatyynyn vaikutusalueelle. Muuten ilmatyynyn laukeamisesta aiheutuu
loukkaantumisvaara.

* Kuollut kulma -assistentti on tarkoitettu kuljettajaa avustavaksi jarjestel-
maksi. Laite ei siten vapauta sinua velvollisuudesta noudattaa erityista
varovaisuutta ajoneuvon pysakdinnin yhteydessa.

HUOMAUTUS!
* Jos haluat asentaa anturit metallipuskureihin, tarvitset sopivan adapte-

rin (ei mukana toimituksessa).
* Ohjauselektroniikka ei saa joutua alttiiksi minkaanlaiselle kosteudelle.
* Ohjauselektroniikkaa ei saa asentaa muiden ohjausmoduulien lahelle.
e Anturit eivat saa peittaad mitdadn merkkilamppuja.
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Toimituskokonaisuus

3 Toimituskokonaisuus

Katso kuva €l
Nro Maara

1 1

O N OO g ~WN

Nimitys

Obhjauselektroniikka
Obhjauselektroniikan liitdntajohto
LED-nayttd

Kytkin

Ultraddnianturit ja litdntajohdot
Anturipidike O° suojarenkaalla
Anturipidike 12° suojarenkaalla

Kiinnitysmateriaali

4 Lisavarusteet

Saatavissa lisdvarusteena (ei sisally toimituskokonaisuuteen):

Nimitys

Metallinen anturipidike puskureille

Anturipidike uppoasennukseen (kuva [l 1)

Kuminen anturipidike pinta-asennukseen (kuva i 2)

Kaiutin

5 Kayttotarkoitus

Dometic MWE 4104 (tuotenro 9600024659) on ultradaneen perustuva kuollut
kulma -assistentti. Se tarkkailee kdantelemisen aikana ajoneuvon ymparilla olevaa

tilaa ja varoittaa akustisesti esteistd, jotka laite havaitsee.

MWE 4104 on suunniteltu asennettavaksi hyotyajoneuvoihin.
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MWE 4104 Obhjeita ennen asennusta

6 Ohjeita ennen asennusta

6.1 Antureiden maalaaminen

Katso kuva 3
OHJE
Anturit voi maalata. Valmistaja suosittelee, ettd annat huoltoliikkeen maa-
lata anturit.

6.2 Antureiden asennuspaikan maarittaminen
Katso kuva [[] - kuva @

OHJE

Laite toimii moitteettomasti vain, jos anturit on kohdistettu oikein.

» Ald asenna muita lisavarusteita valittdmasti anturia ympardivalle tun-
nistusalueelle. Tunnistusalueella sijaitsevat varusteet voivat aiheuttaa
heijastuksia ja hairioita.

» Al suuntaa antureita suoraan maahan. Jos anturit on suunnattu suo-
raan maahan, laite saattaa ilmoittaa esimerkiksi alustan epatasaisuuk-
sien olevan esteita.

» Ala suuntaa antureita liian ylés. Jos anturit on suunnattu liian yl&s, laite
ei tunnista lainkaan esteita.

Huomioi asennuksessa seuraavat tiedot:
* Antureita ymparoéivan tilan tulee olla vapaa muista kohteista.

* Antureiden etaisyyden maahan tulisi olla vaakasuoraan suunnattuna vahintaan
45 cm ja enintaan 120 cm (kuva [BY).

* Huomaa, ettd anturien suuntaus riippuu asennuskorkeudesta.
Valitse kulmaltaan sopiva anturin pidike taulukon kuva perusteella.

Taydentaa: kuva @

» Huomaa anturien etaisyydet.

OHJE
Anturit voi jakaa myds kuten vaihtoehdoissa B ja C on esitetty.
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Kuollut kulma -assistentin asentaminen MWE 4104

7 Kuollut kulma -assistentin asentaminen

Katso kuva [ - kuva [}
Taydentaa: kuva [H]

HUOMAUTUS! Toimintahairion riski!
Kohdista anturipidike siten, etta kiinnitysnokat ovat vaakasuorassa.

Anturien tunnistusalue on suurempi vaakasuunnassa kuin pystysuun-
nassa. Laite saattaa tunnistaa maanpinnan, jos anturit eivat ole vaakasuo-
rassa.

» Tyonna anturipidikkeet porauksiin, kunnes ne lukittuvat.

8 Kuollut kulma -assistentin liittdminen
Katso kuva ]
Nro Kuvaus Pistokkeen
vastake
1 Ohjauselektroniikka -
2 Keltainen/musta johdin: Vakionopeudensaatimen liitanta 14
(4 pulssia T metrin valein, kanttiaalto, amplitudi 5-32 V).
Jos nopeussignaalia ei ole saatavissa, vain vilkut voivat aktivoida
jarjestelman.
3 Punainen/harmaa johdin: Videojarjestelman aktivointi. 13
Yhdista punainen/harmaa johdin videojarjestelman aktivointilii-
paisimeen (takana).
4 Valkoinen/sininen johdin: Liitinta seisontajarruun (ks. seuraa- 12
vassa), sammuttaa jarjestelman heti maasignaalin saapuessa.
Jos johdinta ei yhdisteta seisontajarruun, se on yhdistettava syty-
tysvirtaan.
5 LED-nayton liitanta:
musta johdin 3
valkoinen johdin 4
punainen johdin 10
6 Liitdnta ulkoiseen kaiuttimeen (lisdvaruste)
Keltainen johdin 9
Sininen johdin 2
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Pistokkeen
Nro Kuvaus
vastake
7 Sininen/musta johdin: Sytytysvirran liitanta 8
8  Keltainen/sininen johdin: Liitdnta suuntavilkkuun. 7
Aktivoi punaisen/harmaan johtimen signaalin (liipaisusignaali
esim. videojarjestelman aktivointiin).
Jos johdinta ei yhdisteta suuntavilkkuun, johdin on yhdistettava
12 V:n/24 V:n jannitteeseen!
9  Kytkimen kytkeminen:
musta johdin 5
valkoinen johdin 6
punaista johdinta ei liiteta -
10 Anturit -
1T Ruskea johto: Liitdntd maahan 1
OHJE

Valmistaja suosittelee, etta anturien pistokeliitantoihin laitetaan hieman
rasvaa (ei ohjausmoduuliin).

9 Tarkkailualue
Katso kuva [P

Kuolleen kulman avustimen tunnistusalue jakautuu kahteen vydhykkeeseen:
¢ Vyobhykel

Talla vyohykkeelld ilmaistaan lahes kaikki kohteet.

Oranssit LED-valot syttyvat talloin LED-nayttdon.

Merkkiaani halyttaa kahden sekunnin valein.
¢ Pysiaytysvyéhyke (2)

Kuolleen kulman avustin antaa aanimerkin sekunnin valein ja kehottaa sinua nain
lopettamaan heti ohjauspydran kadantamisen kohteen suuntaan.

Punaiset LED-valot syttyvat talldin LED-nayttédn.

Jarjestelma nayttaa kaytannossa kaikki talla vyohykkeella sijaitsevat kohteet. Jotkin
kohteet saattavat kuitenkin silti jaadda anturien tunnistusalueen ulkopuolelle.
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10  Jarjestelman saataminen
Katso kuva [E]

VAROITUS!
Asiattomat saadot voivat vaikuttaa varmaan toimintoon.

Obhjauselektroniikassa on seuraavat kayttolaitteet:

Nro kuvassa

kuva Nimitys
1 Painike "VOL”
2 Painike "SENS”
OHJE

Kun ulkoinen kaiutin on liitetty ja kytketty paalle, LED-naytdn sisdisen kai-
uttimen kuittausaanet annetaan ajallisesti viivastetysti ulkoiseen
kaiuttimeen.

Anturien tunnistusalueen saataminen

» Tunnistusaluetta voi vaihtaa painamalla lyhyesti painiketta “VOL".
Tunnistusalueet vaihtuvat jarjestyksessa: “80 cm-100cm—-120cm-80cm ...".
v/ LED-nayttd kuittaa valitun tunnistusalueen akustisella signaalilla:
- yksilyhyt dadnimerkki: 80 cm
—  kaksi lyhytta danimerkkia: 100 cm (oletusasetus)
—  kolme lyhyttd daanimerkkia: 120 cm

LED-ndyton sisdisen kaiuttimen paalle ja pois kytkeminen

OHJE
Jos liitettyna on ulkoinen kaiutin, se ei kytkeydy mukana paélle ja pois.

» Paina painiketta "VOL" n. 3s.

v LED-nayttd kuittaa akustisella signaalilla, onko LED-naytdn sisdinen kaiutin paalla
vai pois:
— kolme nopeaa lyhytta piippausta: pois
— kolme lyhytta piippausta: paalla
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Anturien herkkyyden saataminen

» Paina painiketta "SENS” lyhyesti vaihtaaksesi herkkyytta.
Herkkyys kytketaan paalle jarjestyksessa “matala — keskikorkea — korkea —
matala...”.

v/ LED-nayttd kuittaa valitun herkkyyden akustisella signaalilla:
—  yksilyhyt &dnimerkki: matala
— kaksi lyhytta adnimerkkia: kohtalainen
- kolme lyhytta aanimerkkia: korkea (oletusarvo)

Kayttotilojen asetus “kameran aktivointi” ja “audion aktivointi”

e Kameran aktivointi (oletusasetus):

Pitka aanimerkki vahvistaa kamerakayttotilan aktivoinnin. Liipaisimen 1ahto on
punainen/harmaa johdin. Jarjestelma ilmoittaa esteesta kerran kuuluvalla 2 s
aanimerkilla ja aktivoi yhdistetyn videojarjestelman.

* Audion aktivointi (optio):
10 lyhytta aanimerkkia vahvistaa audiokayttotilan aktivoinnin.
Jarjestelma ilmoittaa esteesta

— 2 sekunnin valein kuuluvalla danimerkilld etaisyyden ollessa 100 cm — 60 cm
—  kerran sekunnissa kuuluvalla merkkiaanella etaisyyden ollessa 60 cm -0 cm.

11 Kuollut kulma -assistentin kayttaminen

Anturit kytkeytyvat automaattisesti toimintaan:
* sytytysvirran kytkemisen yhteydessa

* seisontajarrun vapauttamisen yhteydessa
(Mikali seisontajarru on yhdistetty pistokkeen liitinpaikkaan 12.)

* Suuntavilkun kytkemisen yhteydessa

Ne pysyvat toiminnassa niin kauan kuin nopeus on alle 15 km/h ja suuntavilkku kytke-
taan. LED-naytdn sininen LED syttyy.

Jos tunnistusalueella on este, LED-nayton LEDit syttyvat ja kuuluu merkkiaani.

Ajettaessa lahemmas estetta LED-naytdn LEDit osoittavat, milla vydhykkeella este kul-
loinkin on ja siten sen suuntaa-antavan etaisyyden.

Kayta jarjestelmaa ensimmaisen kerran ddrimmaisen varovaisesti, jotta totut etaisyy-
den ilmaisemiseen LED-naytén LEDien avulla.

127



Vianetsinta MWE4104

VAROITUS!
Pysayta ajoneuvo heti ja tarkasta tilanne (nouse tarvittaessa ulos), jos

pysakoitaessa tapahtuu seuraavaa:

Ajoneuvoa kaannettaessa laite ilmaisee ensin esteen ja danisarja nopeu-
tuu aivan normaalisti (esim. vaihtuu hitaasta keskiaanisarjalle). Merkkiaani
hyppaa akkia hitaalle danisarjalle tai se ei ilmaise enaa lainkaan esteita.
Tama tarkoittaa, etta alkuperainen este ei ole enaa anturien tarkkai-
lualueella (johtuu rakenteesta), mutta sithen voidaan silti yha tormata.

11.1 Jarjestelman sammutus

Jarjestelman voi kytke3 pois paalta kytkimella (kuva [l 4).

11.2  Kameran (lisdvaruste) kiytto

Kamera kytkeytyy paalle, kun ajonopeus alittaa lukeman 15 km/h ja suuntavilkku kyt-
ketaan.

Kamera kytkeytyy pois paaltd, kun ajonopeus ylittd3 lukeman 15 km/h tai suunta-
vilkku kytketaan pois paalta.

12  Vianetsinta

Virheen esiintyessa vilkkuu LED-ndytén sininen LED vilkkuu.

Laite ei ilmaise toimintaa

Sininen/musta johdin tai jannitteensy&tdn ruskea johdin eivat saa kontaktia.
» Tarkista, etta liitokset ovat kunnossa.

Seisontajarrun valkoinen/sininen johdin ei saa positiivista signaalia.

» Tarkista, saako valkoinen/sininen johdin deaktivoidun seisontajarrun yhteydessa
positiivisen signaalin (katso kap. “Kuollut kulma -assistentin liittiminen”
sivulla 124).

Jarjestelmapistoketta ei ole liitetty ohjauselektroniikkaan tai se on liitetty vaarin.

» Tarkista jarjestelmapistoke ja tydnna se tarvittaessa paikalleen siten, etta se lok-
sahtaa kiinni.
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Matala virhedani kolme sekuntia sytytyksen paalle kytkemisen jialkeen
Yksi tai useampi anturi on viallinen tai ei enaa yhdistetty ohjauselektroniikkaan.

Matalan dénen jalkeen kaiutin ilmaisee useiden piippausten avulla viallisen anturin
numeron, esim. kaksi piippausta tarkoittaa anturia 2.

Kun useampi kuin yksi anturi on viallinen, ne naytetaan vuorotellen.

Mys LED-nayttd ilmaisee viallisen anturin (kuva [B; anturin 1 liitantjohto on lyhin,
anturin 4 puolestaan pisin):

*  Ylempi oranssi LED-valo: anturi 1

e Alempi oranssi LED-valo: anturi 2

* Ylempi punainen LED-valo: anturi 3

e Alempi punainen LED-valo: anturi 4

» Tarkista pistokkeet ja tydnna ne tarvittaessa paikalleen siten, etta ne loksahtavat
kiinni.

» Vaihda vialliset anturit.

HUOMAUTUS!
Jarjestelma ei toimi, jos yksi tai useampi anturi on viallinen.

Laite ilmoittaa esteet vaarin

Seuraavat seikat voivat johtaa virhehalytyksiin:

* Antureissa likaa tai jaata.

» Puhdista kaikki anturit.

e Anturit asennettiin vaarin.
» Sovita antureiden paikka (kuva ).

» Saada tarvittaessa anturien tunnistusaluetta (ks. kap. “Anturien tunnistusalueen
sdataminen” sivulla 126):

» Saada tarvittaessa anturien herkkyytta (ks. kap. “Anturien herkkyyden saatami-
nen” sivulla 127).

* Antureilla on kontakti ajoneuvon koriin.

» Irrota anturit korista ja kiinnita anturi oikein anturipidikkeeseen.
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13 Tuotevastuu

Laitetta koskee lakisaateinen takuuaika. Jos tuote sattuu olemaan viallinen, kdanny
maasi valmistajan toimipisteen puoleen (osoitteet kayttdohjeen takasivulla) tai ota
yhteyttd omaan ammattikauppiaaseesi.

Korjaus- ja takuukasittelya varten lahetd mukana seuraavat:

¢ vialliset osat,

* kopio ostolaskusta, jossa nakyy ostopaiva,

* valitusperuste tai vikakuvaus.

14 Havittaminen

» Vie pakkausmateriaali mahdollisuuksien mukaan vastaavan kierratysjatteen
joukkoon.

= Jos poistat tuotteen lopullisesti kaytdsta, pyyda tietoa sen havittamista
% koskevista maarayksista lahimmasta kierratyskeskuksesta tai
ammattiliikkeestasi.

15 Tekniset tiedot

MWE4104
Tuotenro: 9600024659
Tarkkailualue: n.015m...1,20m
Ultradanitaajuus: 40 kHz
Syéttdjannite: 10-32V
Virrankulutus: korkeintaan 200 mA
Liitdntajannite sireenille tai kameralle 12-24V
(lisavaruste):
Kayttolampatila: -25°C...+85°C
Hyvaksynta:

130



MWE 4104 Paclmdposka cMmBonos

MpouTuTe AaHHYIO UHCTPYKLMIO NEepel MOHTaXOM U BBOAIOM B 3KCnjlyaTta-
uuio U coxpaHuTe ee. B cnyyae nepeaaum npoaykra nepeaante MHCTPYK-
umio cnegylowemy nonb3oBarternio.

OrnasneHue
1 PaclMOPOBKA CUMBOIOB . . . . o v ot et e e e e e e e e e e e e e e 131
2 WHCTpyKuMm No TexHmke 6@30MacHOCTU M YCTAHOBKE . . ..o oo oo e e .. 132
3 KOMMMEKT MOCTABKM . .« o et ettt e e et e e e e e e e e e e 133
4 AKCECCYAPDL. o vt e et et et 133
5 /Icnonb3oBaHME MO HAZHAYEHMIO .+« vttt e e e e e 134
6 YKA3aHMS MEPEAMOHTAXOM. . ot vttt et et e e e e e e 134
7 YCTaHOBKA AETEKTOPA MEPTBBIX B0H. + vt vttt e e e e e e e e 135
8  TMoaknioueHre AeTeKTOPA MEPTBBIX 30H . ..ot e e e e e ie e e 135
9 OOBMACTb BUAMMOCTM . vt et e e e e e e ettt 137
10 HaCTPOMKA CUCTEMDI . . o\ ot e et e e e e e e e e e e 137
11 Wcnonb3oBaHWe AETEKTOPA MEPTBBIX 30H. + . v v v v e e e e e e e 139
12 JloKanmM3aums HEUCTIPABHOCTEM . ..o v vttt e e e e e e e e 140
13 TAPAHTUS .o 142
T4 YTUIMBAUMA « oo 142
15 TexHMYECKME XAaPaKTEPUCTUKM . . o oo e e e e e e e e e e e e 142
1 Pacuuuncposka cumsonos

NPUBECTN K CMEPTENBHOMY MCXOAY UMW TEIXEMbIM TPaBMaM.

BHUMAHMUE!
HecobnioaeHne MOXeT MPUBECTM K MOBPEXAEHUAM 1 HAPYLLIUTL paboTy
npoaykra.

NMPEAYNPEXAEHUE!
YKa3zaHus No TeXHuKe 6e3zonacHocTu: HecobnioseHne moxert

131



VIHCTpYKUMM NO TexHKKe 6e30NacHOCTU 1 YCTaHOBKe MWE 4104

YKA3AHUE
[lononHutensbHas MHpoPMaLMs MO YIPABIEHUIO MPOAYKTOM.

2 MHCTpYKUMK NO TeEXHUKE 6e30nacHOCTH
M YCTAHOBKE

Cneayiowan uHcopmauus aBnseTcs AONONIHEHUEM K UITJTIOCTPALMAM Ha
BKnaabiwe. OHa He ABNAETCA NOIHOW MHCTPYKLUMEN MO MOHTaXY M 3Kcnaya-
Tauum! O6ga3aTenbHO NPUHUMANTE BO BHUMAHME WIIOCTPALIMM Ha BKNa-
Ablwe!

CobnioaaiTe MHCTPYKLMM NO TEXHUKE 6€30MacHOCTU U3rOTOBUTENS aBTOMO-
6unsa U NnpaBuia TEXHUKU 6€30NacHOCTH, YCTAaHOBNEHHbIe
B aBTOMacTepcKo!

Cobniopaiite Tpe6oBaHMs AEHCTBYIOLNX CTAaHAAPTOB U HOPM.

13roToBUTENL HE HECET HMKAKOW OTBETCTBEHHOCTM 3a yilepb B CreaytoLmx cryyasx:

® HOBpeXﬂeHV]ﬂ NnpoaykTa n3-3a MeXaHN4YeCKNX BO3AENCTBNN W HEBEPHOTIo
HanpaxeHmsa nMTaHma

*  |/I3mMeHeHus B NpoaykTe, BbINMOMNHEHHbe 663 0AHO3HAYHOTO paspeLleHns
N3rOTOBUTENS

* Vlcnonb3osaHKe B LENSX, OTMMYHBIX OT YKa3aHHbIX B [aHHOWM MHCTPYKUNK

MPEAYNPEXAEHUE!

e 3aKpenuTe CbeMHble YacTi YCTPOMCTBa Tak, YTODbl OHW HE MOTTIN OTCO-
IUHUTLCA (MPY PE3KOM TOPMOXEHMN, aBapUK) U HE NPEACTaBMANM
Yrpo3y naccaXupam.

* He ycraHasnmBeamnTe CbeMHbIe YacTu JETEKTOPA B 30HE NeUCTBUS Haly-
BHbIX MoayLLlek 6@30MacHOCTU. B MpoTMBHOM cryyae umeetcs onac-
HOCTb TPABMMPOBaHMA MPK cpabaTbiBaHUM HaldyBHOMW MOAYLLKM
H6e30MnacHoOCTU.

° ﬂeTeKTOp MePTBbIX 30H ABNAE€TCA BCMOMOTaTellbHbIM MHCTPDYMEHTOM,
T. €. OH He 0cBobOXaaeT BOAUTENS OT 06A3aHHOCTM COBMNIOAATL NOBbI-
LLIEHHYIO OCTOPOXHOCTbL MNP MaHEBPUMPOBaHNN.

BHUMAHME!

e [Ins yCTaHOBKM AaTYMKOB B METANMMYECKMI Bamnep TpebyeTcs cneum-
anbHbIM NEPEXOAHVK (He BXOAMT B KOMMIEKT).

* He gonyckaTe nonagaHus Bnarm Ha 6ok aNekTpOHHOTO yNpasneHus.
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MWE4104 KomnnekT nocrasku

* 3anpellaeTcs ycTaHaBnmeaTh 610K 3NEKTPOHHOTO yNpaBsneHus BOnun3mn
ApPYroro ynpasnsioLlero ob6opyaoBaHus.

e [laT4nKM He AOMXHbI 3aKpblBaTb CUIHarbHbIE NaMnbl.

3 KoMnnekT nocraBku
cm. puc. €
Ne Kon-eo HaumeHoBaHue Aprt. N2
1 1 Brnok anekTpoHHOro ynpasneHus 9101500080
2 1 Kabenb noaknoyeHms ans 6roka snekrpoHHOro
ynpasneHus
3 1 XK-ancnnen 9101500077
4 1 Beikntouatens 9101500066
5 4 YnbTpa3sByKoBble AaT4MKKM C Kabernsmm 9101500076
NOAKIOYEHMs
6 4 [Nepxartens gatumka 0° ¢ NpenoxXpaHmTENbHbIM
KOMbLIOM
7 4 [lepxartens gatuvka 12° ¢ npeaoxpaHnTenbHbIM
KOMbLIOM
8 1 KpenexHbit matepwman

4 Akceccyapbl

[ononHutensHoe OCHallleHne, KoTopoe I'Ipl/IO6peTaeTC9l OTAENbHO (He BXOONT
B KOMMIEKT I'IOCTaBKl/I)Z

HaumeHoBaHue ApTt. N2
[epxatens gatymka ans Metannuyeckmx Gamnepos 9101500015
NlepxaTens gaTuvika ans BHyTPeHHel yctarosku (pric. (I 1) 9101500078
Pe3nHOBBIN AepXaTenb AaTumka ANs HaPyXHoM ycTaroskw (puc. [ 2) 9101500071
[uHamumk MWD-900
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llcnonb3oBaHMe No Ha3HaYeHMIo MWE4104

5 Ucnonb3oBaHMue NO Ha3HAYEHMUIO

Dometic MWE 4104 (apTnkyn 9600024659) — yrnbTpa3sykoBOK AETEKTOP MEPTBbIX
30H. [1pw BLINOMHEH WM MAHEBPOB OH KOHTPOMMPYET MPOCTPAHCTBO NO3aAM aBTOMO-
Ouna 1 3BYKOBBIMU CUTHANaMm coobLaeT BoanTeNio 06 0OHAPYXEHHbIX NPENSTCTBUSX.

JNetextop MWE 4104 npeaHasHayeH Ans rpy30Bbix aBToMobOUnel 1 aBTobycoB.

6 YKa3aHua nepel MOHTaXOM

6.1 JlakmpoBaHue gaTyMKoB
cm.puc. A
YKA3AHUE

PaspeLuaeTCﬂ MOKPbIBATb AATYMKM NTAKOM. 3rotoBuTeEnb pekomeHayet
BbIMOMHATL NNTaKNPOBaHWNE AaTYNKOB B CI'IGLIVIaFIVBVIpOBaHHOPI MaCTepCKOI;L

6.2 OnpeaeneHne Mecta yCTAaHOBKM aTYMKOB
Cm.puc. H-puc. H

YKA3AHUE

BaxHbim ycrniosmem becnepeboinHon paboTsl aeTekTopa ABrseTcs Bbibop

HanpaBneHWs AaTYMKOB.

* He ycraHasnueainTe HUKakue Apyre HaBeCHbIe SNIEMEHTI B 30He
0BHapPYXEHWs HEMOCPEACTBEHHO BOKPYT AaTymKa. HaecHble sne-
MEHTbI B 30HE OBHAPYXEHsS MOTYT MPMBECTM K OTPAXEHMUSIM 1 OLLING-
KaM.

¢ He HanpasnsiTe gatymkm Npsmo Ha semnio. Ecniv gatumkm Hanpae-
eHbl MPSAMO Ha 3EeMIIO, TO, HAMPVMEP, HEPOBHOCTM IOPOTM PACO3-
HaKOTCS KaK MPEnsTCTBMS.

e He HanpasnsiTe aaT4mkm BLICOKO BBEPX. ECIM gatumki HanpasneHs
BbICOKO BBEPX, TO MPENSTCTBMS HE PACTIO3HAIOTCA.

MNpw MoHTaxe cobnioaiTe cnegyiollee:
* B 30He BOKpYT AAaTYMKOB JOMXHbI OTCYTCTBOBATL APYrne OObEeKTHI.

* Ecnu gatumkm yCTaHaBNMBAKOTCA FOPM3OHTANbHO, PACCTONHME OT AAaTYMKOB 0
3eMITM NOMXHO COCTaBNATL He MeHee 45 cm 1 He Bonee 120 cm (puc. ﬂ).
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MWE4104 YCTaHOBKa AeTEKTOPAa MEPTBbIX 30H

*  HeobXxoaMMo yumnTbIBaTb, YTO NMOMOXEHWE AaTUMKOB 3aBMCUT OT BLICOTH MOHTaXa.
Bbibepute gepxaTtens gatumka C NoAXOAILLUMM YITOM HAKIOHa, PYKOBOACTBYSCh
Tabnuueit Ha pric. .

OononuutensHas uicbopmaums k puc. [
» YunTtbiBaTE PACCTOSHNS OT AATYMKOB.
YKA3AHUE

Kpome Toro, gatumki MOXHO pacnpeaenuTb Tak, Kak Moka3aHo Ha Mnmio-
cTpaumsx Bu C.

7 YCTaHOBKA AIETEKTOPA MEPTBbIX 30H
Cm. puc. @@ - puc. Y

OononuutensHas uHcbopmaums Kk puc. (7]

BHUMAHMUE! Bo3moXxHbl Henonagku!

Pacrnonoxute aepxatens aatumka 1ak, YToObl KpenexHble KoYk pacro-
naranacCb ropmM3oHTarbHO.

[lanbHOCTb AENCTBUS AATYMKOB HOTbLUE MO FOPU3OHTANM, YEM MO BEPTU-
Kanwu. ECJ'II/I OaTYMKM HE BbIDOBHEHbDI, MOXET 6bITb Pacno3HaHa 3emr.

» BcrasbTe gepxateny JaT4mkoB B OTBEPCTUS Tak, YTODbI AepXaTeni 3aLlenkHynmMcs
B OTBEPCTUSAX.

8 NMoaknioueHue geTeKTopa MepPTBbIX 30H
Cm. puc. [
Mos. Onucanue .
wrekepa
1 YnpasnsioLLas aNneKTpoHMKa -
2 XKento-yepHbi kabenb: NOAKMIOYEHNE K CUCTEME KPYM3-KOHTPOMS 14

(4 vmnynbca kaxable 1 M, kBaapaTHas oopMa CUrHana, amnnuTyaa
5-32B).

Ecnv curHan ckopocTv He AoCTyneH, cuctema MoXeT ObiTb akT1BU-
POBaHa TOJbKO C NMOMOLLbIO YKa3aTenel noBopoTa.
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[NoakntoveHme geTekTopa MepPTBbIX 30H MWE4104

THe3pno ana
Mo3. OnucaHue
wrekepa

3 KpacHo-cepbiit kKabernb: akTMBMPOBaHNE BUAEOCUCTEMDI. 13

MoacoeanHmTe KpacHO-cepbiit kKaberb K TpUIrepy akT1eaumm

(c3aam) BraeoCHCTEMSI.
4 Beno-cuHuit kabenb: NOAKNIOYEHME K CTOSHOUHOMY TOPMO3Y (CM. 12

HUXE) OTKMIOYaET CUCTEMyY Cpa3y Nocre ObHapyXeHWs curHarna

3aMblkaHUs Ha 3emrTio.

Ecnu oH He NoaKmMioYeH K CTOSHOUYHOMY TOPMO3Y, MPOBOA AOMXEH

ObITb MOAKMOYEH K MUTAHMIO CUCTEMBI 3aXMTaHus.
5 MoaxntoyeHne XK-ancnnes:

yepHsbI kabenb 3

Genbin kabenb 4

KpacHbitt kabenb 10
6  loaknioyeHre BHeLIHero aMHamuka (AONOIHMTENbHOE 060pYy-

fAoBaHue)

XKentas xvna 9

CunHss xvna 2
7 CuHe-yepHbiit kabenb: MNoaknoyeHmne K 3axmraHmnio 8
8  Xento-cuHui kabenb: NOAKMOYEHNE K YKa3aTeno NosBopoTa. 7

AKTUBMPYET CUTHan KpacHO-Ceporo kabens (ToUrmrepHbI curHan,

HanpUMep, Ans akTMBaLUMK BUIEOCUCTEMbI).

Ecnu oH He noakmnioyeH K ykasaTernio NoBopoTa, OH AOMXeH 6biTb

noaknioyeH k 12 B/24 B!
9  TloaknioyeHne pene:

yepHbIl kabenb 5

Genbin kabenb 6

KpacHbih kabenb He noaknoyaeTcs -
10 [Jatumkm -
11 KopwuyHessiit kabenb: noaknoyeHune K semne 1

YKA3AHUE
[Mpon3BoANTENb PEKOMEHAYET HAHECTU HEMHOTO CMa3ku Ha MecTa noa-
KMIOYEeHNI AaTumKa (32 MCKIIOMEHNEM YTPaBsIoLLEro Moayrs).
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MWE 4104 ObnacTb BUAMMOCTH

9 O6nacTtb BUAUMOCTH
Cm. puc. [H]

O6nacTb BUAMMOCTM AETEKTOPA MEPTBLIX 30H COCTOMT MX TPEX 30H:
e 3oHal

B 570l 30HE pacno3HaKoTCs NMoYTH BCe OObEKTI.

Ha XK-gucnnee ropst opaHxesble MHANKATOPbI.

Pa3 B 1B CekyHIbl BKITIOYAETCS 3BYKOBOWM CUTHAT.
e 3oHa ocTaHOBKM (2)

Mpu 0BHapyxeHn 0BLEKTOB B 3TOM 30HE AETEKTOP MEPTBbIX 30H Npedynpexaaet
O HEOBXOAMMOCTH OCTAHOBKM YaCTbiMM (Pa3 B CEKyHAy) 3ByKOBbIMM CUTHAMaMM.

Ha XK-amcnnee ropst KpacHble MHAMKATOPSI.

B 3TOM 30HE pacno3HaloTCs NOYTM BCE OObEKTHI, HO HEKOTOPLIE MPEAMETbI MOTYT
NoMnacTb B «<MEPTBYIO 30HY» JAaTYMKOB.

10 Hacrpomnka cucrembl
Cm. puc.

NMPEAYNPEXAEHUE!
HenpasunbHble HACTPOMKM MOTYT MOBMUATL Ha HAAEXHOCTb PabOTHI.

Briok anekTpoHHOrO ynpasneHus OCHaLLEH CriefyoLLMMM SNIEMEHTAMM YNPABNEHNS:

N2 Ha puc. HaumeHoBaHue

1 Knonka «VOL»
2 Kronka «SENS»
YKA3AHUE

Ecnu noakmioyeH v BKIoYeH BHELLHWIA AMHaMKK, Nepeaaya 3ByKOBOTO
CUTHama Co BCTPOoeHHoro anHammka XK-anmcnnes Ha BHELLHWA AMHAMMK
MPOW3BOANTCS C 3aAEPXKOMN.
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Hactpolika cncremsl MWE4104

PerynupoBka o6nactv BUAMMOCTU AaTYUKOB

» boicTpo HaxmmTe kHomky «VOL», 4ToObl nepekniounts 0bnacts BUAMMOCTA.

MepeknioveHne obnactn npomnssoauntcs B nopsiake 80 cm — 100 ecm—120 cm —
80cm....

v XK-gucnnei noarsepanT Bi6op 0ONacTy BUAUMMOCTU 3BYKOBBIM CUTHATOM:
- OanH kopoTkmit cnrHan: 80 cm
- [lsa kopoTkux curHana: 100 cm (ctaHgapTHas HacTpoKa)
—  Tpu kopoTkmnx curHana: 120 cm

BkniouyeHue M BbIKNIOYEHME BCTPOEeHHOro aAuHamuka XK-aucnnes

YKA3AHUE
[Py MCNonNb30BaHMM BHELLHETO AMHAMMKa, BCTDOEHHbIA AHaMMK
HenNb31 BKTIO4NTb UMK OTKIIOYUNT.

» Haxmute v ynepxmsaiTte B TeueHmne ok. 3 cekyHa kHomnky «VOL».

v XK-aucnnen noarsepanT KOPOTKNM 3BYKOBLIM CUTHaNoMm BKIMto4eHne nnm OTkrto-
YyeHue anHammka XK-gmucnnes:
- Tpl/l 6bICprIX CUTHamna: AMHaMKK BbIKITIOYEeH
- Tpl/l KOPOTKMX CUTHamna: AnHaMnK BKIMO4YeH

Perynupom(a YYBCTBUTENbHOCTU AATYMKOB

» bbicTpo HaxmuTe KHOMKY «SENS», 4To6bl NEepekniounTs ananasoH
YYBCTBUTEMNBHOCTM.

I'IepeKmoqume Onana3oHOB YYBCTBUTEMbHOCTM MPON3BOANTCA B NOPAAKE «HN3-
Kasa — CpeHAd — BbICOKasA — HM3Kaa».

v XK-aucnneit noatsepant OO AnManasoHa YyBCTBMTENbHOCTM 3BYKOBbIM CUTHA-
NOM:
—  OanH KOPOTKUIM CUTHAM: HU3KUM
— [IBa KOPOTKMX CUrHana: cpeaHui
—  TpW KOPOTKMX CUTHaNa: BLICOKMIA (CTaHAaPTHAs HACTPOWK)

Hacrtpoika pexuma « AKTUBaLusa Kamepbl» U « AKTMBaLIMA 3ByKa»

e AKTMBaUMA kamepsl (CTaHaapTHaA HACTPOWKA):

ONVHHBINA 3BYKOBOWM CUTHaM NMOATBEPXAAET akTUBALMIO peXMMa kamepsl. Tpurrep-
HbIM BBIXOAOM ABMAETCA KpacHbIN/ cepsbiit nposod. Cuctema ykasbisaeT

Ha NPENATCTBME TOMbKO OAHOKPATHbBIM 3BYKOBbIM CUTHAMNOM, 3ByYalLMM 2 CEKyHbI,
M aKTUBMPYET NOAKMIOYEHHYIO BUAEOCUCTEMY.
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MWE4104 Vcnonb3oBaHme aeTekTopa MepPTBbIX 30H

e Aktmsauma ayavo (onums):
10 KOPOTKMX 3BYKOBbIX CUTHAMNOB NMOATBEPXAAIOT aKTMBALIMIO ayAMO PEXMMA.
Cuctema ykasblBaeT Ha NpendarcTame
—  OaHWM 3BYKOBbIM CUTHAMNOM Kaxasle 2 cekyHabl B ananasoHe o1 100 cm

1o 60 cm
—  OaH1M 3BYKOBbBIM CUTHAMNOM Kaxayto cekyHay B ananasore o1 60 cm ao O cm.

11 Mcnonb3oBaHue AeTeKTopa MepTBbIX
30H

[aTtymkm akTMBK PYIOTCA aBTOMATNYECKN:
¢ MNPU BKNKOYEHNN 3aXNTaHKA

*  MpW OTNYCKaHUM CTOSHOYHOTO TOPMO3a
(ecnu CTOAHOUHbIN TOPMO3 MOAKMIOYEH K pasbemy 12).

*  MpU BKIIOYEHMM YKa3aTens NoBopoTa

OHM OCTaIOTCS aKTUBHBIMK 0 TEX NMOP, MOKa CKOPOCTb OCTaeTcs Hxe 15 km/y
W BKMIOYEH ykasaTenb nosopoTa. Ha XK-aucnnee roput cuHnin nHamkatop.

Mpu obHapyxeHUM NpensTCcTems B 06NacT1 BUAMMOCTH 4aTumkoB, Ha XK-aucnnee
3aropatoTCs MHAMKATOPbI U 3BYUMT 3BYKOBOW CUTHan.

MMpw Haesae Ha NPenaTCTBME Ha AUCTee OTOHBPAXAOTCH MHAUKATOPSI, LIBET KOTOPbIX
3@BMCUT OT TOTO, B KaKOW 30HE 1 Ha KaKOM PacCTOsHUM Obin 0BHapyXeH OObekT.

MepBoe Bpems, Noka naeT 3HaKOMCTBO C CUCTeMOM 1 curHanamm XK-aucnnes, Heob-
XOAMMO ObITb MPEAENbHO OCTOPOXHbBIM.

MPEAYNPEXAEHUE!

HesameanurensHo ocTaHoBMTE aBTOMOO UL M NPOBEPbLTE CUTYaLMIO (MK
HEOBXOAMMOCTU, BLINAMTE 13 aBTOMODUNA), €CMIN NMPU MAHEBPUPOBAHNM
NPOUCXOUT CrieayloLLee:

MY MaHEBPMPOBAHWM AETEKTOP COOBLLAET O MPENSTCTBMM, YacTOTa 3BY-
KOBbIX CUTHArOB yBEMMUMBAETCS (HanpUMep, MeaneHHas nepesaya cme-
HMnack bonee BrICTPOM). BHE3amHO YacToTa 3BYKOBbIX CUTHAMNOB
YMEHbLLIAETCS, NMMOO NETEKTOP MepPeCcTaeT BUAETb MPENATCTBME.

DT0 03HaYaeT, YTo NepBoHaYanbHoOE NPENSTCTBUE MCUYE3No 13 obnacTu
BMAMMOCTU aT4MKOB (B CUIy OCOBEHHOCTEN KOHCTPRYKLMM), OAHAKO OMac-
HOCTb CTOMKHOBEHMS C HUM COXPaHSETCs.
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[lokanunsauns HemcnpasHOCTEN MWE4104

11.1 OTKnIoYeHue cucTembol

CucTemy MoxHO BbikmioumTs soikmodatenem (puc. [l 4).

11.2  WUcnonb3oBaHue Kamepbl (He BXOAUT B KOMMNEKT)

Kamepa akT1BMpYeTCs, € CKOPOCTb TPAHCMNOPTHOTO cpeactsa Hxe 15 km/u
1 IETEKTOP NOAKIIOYEH K yKa3aTenio NoBopoTa.

[Mpu ckopocTu aBmxeHMs bonee 15 kM/u, a Takke Npum OTKMIOYEHWUM AeTeKTOPa OT yKa-
3aTens NOBOPOTa Kamepa OTKII0YAETCS.

12 Jlokanu3aumsa HemcnpaBHOCTEN

Ecnu obHapyxeHa HemcnpaeHoCTb, Ha XK-ancnnee otobpaxaeTcs CUHW MUTaloLLMiA
MHAMKATOP.

[eTtexTop He paboTaet

K MCTOUHMKY HanpaxeHMs He NOAKMIoYeHa CUHAM/YepHas Mnu KOpUYHEeBas Xuna.

» [posepbTe coearHeHne 1 ybeanTech B HaAEXHOCTM KOHTaKTa.

HeT nonoxwmrensHoro curHana Ha 6enoit/ cuHei Xune CToFHOYHOMO TOPMO3a.

» [1poBepbTe HaNUYMe NONOXMTENLHOTO CUrHana Ha Genoi/cuHemn xmune oTkmo-
YEHHOTO CTOAHOYHOTO TOPMO3a (CM. M. «[OAKMIOUYEHNE NeTEKTOPa MEPTBbIX 30H»
Ha cTp. 135).

CncTemHbin LLITeKep He BCTaBneH B 6rok SMNEKTPOHHOTIO ynpasreHna nnm BCtaBneH
HenpasunbHO.

» [poBepbTe CUCTEMHBIV LWITEKEP U, MPK HEOOXOAMMOCTH, BCTaBbTE €0 B rHE3AO A0
Lenyka.
Hu3kuit 3ByKOBOM CUrHan B Te4eHUe TpeX CeKyHA nocne BKAIoYeHus

3aXuraHus

OanH MM HECKOMbKO AaTYMKOB HEeMCnpaBHbl UM HE NOAKMIOYEHbI K 6J'IOKy SMEKTPOH-
HOTO ynpasneHums.

Konnuectso CWIHanoB, BOCNPOM3BOANMbBIX AMHAMMKOM, COOTBETCTBYET HOMEPY HENC-
MPaBHOTO AaTyMKa, HanpuMep, aBa C1rHana obo3HavaloT BTOpOVI OaTymK.

Ecnm HEeMCNPaBHO HECKOMbKO AaTYMKOB, TO OHM YKa3bIBatoTCA OANH 3a APYTNM.
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MWE4104 I'okannsaums HemcnpaBHOCTEN

Kpome Toro, Ha XK-aucnnee otobpaxaeTcs MHOpMaLUmMs O HEMCMNPABHOM AaT4mMKe
(pnc. E; faT4vK 1 MIMEEeT caMblit KOPOTKMIA Kaberb, AaTUmK 4 — Camblil ANUHHBINA):

BepXHui1 opaHXeBbIi MHANKATOP: AaTYMK |
HUXHWI OpaHXeBbIA MHAUKATOP: AaTYMK 2
BepxHMi1 KpaCHbIN MHAMKATOP: AaTymK 3
HWUXHWIM KpacHbIM MHAUKATOP: AaTumK 4

MpoBepsbTe LWTekepsl 1, NPKY HEOOXOAMMOCTH, BCTABLTE UX Tak, YTOObI OHWM 3aLlen-
KHYIMCb B rHe34ax.

3ameHuTe HEUCNPABHBIN AaTHUK UMW ZaTYMKU.
BHUMAHMUE!

Cuctema He dPyHKUMOHMPYET, ECNU HEUCMPABEH OAMH UM HECKOSbKO
[aTYMKOB.

[ereKkTop HENPaBUNbHO O6HAPYXMUBAET NPENATCTBUA

CreaytoLuve NprymHbl MOMYT NPUBOANTL K TOXHBIM CPabaTbiBAHMSIM:

>

|—p93b mnmnea Ha Aatymkax.

Oyunctute aatimnkm.

[atumku Bbinv HENPaBUIbHO YCTAHOBMEHI.
Otperynupyiite nonoxenue gatumkos (puc. ).

Mpn HEOBXOAMMOCTU, N3MEHWTE OBNACcTb BUAMMOCTH AaT4mnKkoB (cM. m. «Perynu-
poBka 0bMacTv BUAMMOCTM 1aT4MKoB» Ha cTp. 138):

MpK HEOBXOAMMOCTI, OTRETYNUPYITE YYBCTBUTENBHOCTL AATYMKOB (CM. M. «Pery-
fIMPOBKA YyBCTBUTENLHOCTM JaTYMKOBY» Ha CTp. 138):

[laTymK UMEIOT KOHTAKT C PaMOM XOA0BOW YaCTu.

CHUMUTE JaTuMKM C oPaMbl N YCTaHOBUTE X MPaBUNbHO B AepXaTene.

141



FapaHTLs MWE4104

13 TlapaHTMsa

[lencTBUTENEH YCTAHOBMEHHbIN 3aKOHOM CPOK rapaHTn. Ecnn npoaykT HemcnpaseH,
obpaTunTech B NpeacTaBUTENsCTBO M3roToBMUTENS B Balliei cTpare (agpeca cMm. Ha obo-
POTHOWM CTOPOHE MHCTPYKLIMM) UMK B TORTOBYIO OpraHM3aumio.

B uensix nposeseHms pemMoHTa U rapaHTUIMHOTO OOCTyXMBaHUs Bbl AOMXHbI Takxe
nocnarb crneaytoLlee:

* HewWcnpasHble KOMMOHEHTHI,

*  KOMUWIO CYeTa C JaTOM MOKYTMKM,

¢ NPUYNHY pekrnamaunmn nnm onmcaHne HencCnpPaBHOCTA.

14 Ytunusauusa

» [10 BO3MOXHOCTM, BbIKMAbIBANTE YNMAKOBOYHbIM MaTePMan B Mycop, NoAnexXaLlumi
BTOPUWYHOM NepepaboTke.

Ecnu Bbl okoHYaTeNbHO BLIBOAWTE NPOAYKT M3 SKCMMyaTaUWm, TO NonyyuTe
MHpopMaUMio B Brimxaiiem UEHTPE NO BTOPUYHOW NepepaboTke 1nn B
TOPrOBOW CETU O COOTBETCTBYIOLLIMX NPEAMUCAHMIX MO YTUNM3aLMK.

15 TexHuYecKkue XapakTepucTukKmu

MWE4104
Aprt. Ne: 9600024659
O6nactb BUAMMOCTH: orok.0,15101,20m
YacroTa ynbTpassykoBbix KonebaHmii: 40«lu
HanpsixeHune nutaHmns: 10-328B
MoTpebrneHne anekTposHePIn: makc. 200 MA
HanpsaxeHwe nuTaHna ansg cUpeHsl 1nm 12-248B
Kamepsbl (He BXOAAT B KOMMMEKT):
Pabouas Temneparypa: or-25°C go +85°C
[onyck:
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MWE 4104 Objasnienie symboli

Przed instalacja i uruchomieniem urzadzenia nalezy uwaznie przeczyta¢
niniejszg instrukcje. Instrukcje nalezy zachowac¢. W razie przekazywania
urzadzenia nalezy jg udostepnic¢ kolejnemu nabywcy.

Spis tresci
1 Objasnieniesymboli. . ... 143
2 Wskazowki dotyczace bezpieczenstwaimontazu. . ............... .. 144
3 Wzestawie ..o 145
4 OSPIZEt o 145
5  Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem. .. ..coov e ie e 145
6  Wskazdwkiprzedmontazem .. ... .. .. ... 146
7 Montazasystentamartwegopola .......... ... i 147
8  Podiaczanie asystentamartwegopola. ......... .. .. L 147
9 Zasiegwykrywania .. ... 148
10 Ustawieniasystemu. .. ...t 149
11 Korzystanie zasystentamartwegopola........... ..., 150
12 Wykrywanieusterek . ... .. .. 152
13 GWaranNQia . . oot 153
14 Utylizacia . . oo 153
15 Danetechniczne. ... ... ..o 154

Objasnienie symboli

prowadzi¢ do $mierci lub ciezkich obrazen ciata.

UWAGA!
Nieprzestrzeganie moze prowadzi¢ do powstania szkdd materialnych
i zaktdcen w dziataniu produktu.

1
OSTRZEZENIE!
Wskazowka dot. bezpieczenstwa: Nieprzestrzeganie moze
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Wskazowki dotyczace bezpieczenstwa i montazu MWE 4104

WSKAZOWKA
Informacje uzupetniajgce dot. obstugi produktu.

2 Wskazowki dotyczgce bezpieczenstwa
i montazu

Ponizsze teksty sa jedynie uzupetlnieniem do rysunkéw w zataczniku.
Same nie stanowig kompletnej instrukcji montazu i obstugi! Nalezy
koniecznie uwzgledni¢ rysunki znajdujace sie w zataczniku!

Nalezy stosowac sie do uwag dot. bezpieczenstwa i dokumentac;ji,
zalecanych przez producenta i branze motoryzacyjna!

Konieczne jest stosowanie sie do obowiazujacych przepiséw prawnych.

Producent nie odpowiada za szkody spowodowane:
* uszkodzeniami produktu wywotanymi czynnikami mechanicznymi
i niewfaéciwym napieciem zasilania
e zmianami dokonanymiw produkcie bez wyraznej zgody producenta

* uzytkowaniem w celach innych niz opisane w niniejszej instrukcji

OSTRZEZENIE!
e (Czesciasystenta martwego pola montowane w pojezdzie nalezy

zamontowac tak, aby w zadnych warunkach nie mogto dojs¢ doich
poluzowania (ostre hamowanie, wypadek komunikacyjny), a
w konsekwencji do obrazen ciata pasazerow.

* Elementy asystenta martwego pola umieszczane w pojezdzie nalezy
zamontowac poza zasiegiem aktywacji poduszki powietrznej.
W przeciwnym wypadku w razie uruchomienia sie poduszki
powietrznej moze dojs¢ do obrazen ciata.

* Asystenta martwego pola nalezy traktowac jako dodatkowe
wyposazenie pomocnicze; stosowanie go nie zwalnia z obowigzku
zachowania szczegdlnej ostroznosci podczas manewrowania.

UWAGA!
* Do zamontowania czujnikdw w metalowym zderzaku wymagany jest

odpowiedni adapter (nienalezacy do zakresu dostawy).
* Sterownik elektryczny nie moze by¢ narazony na wilgo¢.

* Elektronicznego ukfadu sterujgcego nie mozna montowac w poblizu
innych modutdw sterujacych.
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MWE4104 W zestawie

e Czujniki nie moga zakrywac lampek sygnalizacyjnych.

3 W zestawie

Zobaczrys. €l

Nr llos¢ Nazwa Nr art.

1 1 Sterownik elektroniczny 9101500080

2 1 Przewdd przytgczeniowy sterownika
elektrycznego

3 1 Wyswietlacz diodowy 9101500077

4 1 Przetacznik 9101500066

5 4 Czujniki ultradZzwiekowe z kablem 9101500076
przytaczeniowym

6 4 Uchwyt czujnika O° z pierécieniem ostaniajgcym

7 4 Uchwyt czujnika 12° z pierécieniem ostaniajacym

8 1 Materiat mocujacy

4 Osprzet

Elementy dostepne jako osprzet (nieobjete zakresem dostawy):

Nazwa Nrart.

Uchwyt czujnika do metalowego zderzaka 9101500015
Wspornik czujnika podwozia (rys. [ 1) 9101500078
Gumowy uchwyt czujnika do montazu na zewnatrz (rys. [l 2) 9101500071
Gtoéniki MWD-900
5 Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem

Dometic MWE 4104 (nr art. 9600024659) to asystent martwego kata oparty na czuj-
nikach ultradzwiekowych. Monitoruje on podczas manewrowania przestrzeh wokot
pojazdu i ostrzega za pomocg sygnatéw dzwiekowych przed przeszkodami wykry-
wanymi przez czujniki.
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Wskazéwki przed montazem MWE4104

System MWE 4104 jest przeznaczony do stosowania w pojazdach uzytkowych.

6 Wskazowki przed montazem

6.1 Lakierowanie czujnikéw
Patrzrys. B3
WSKAZOWKA

Czujniki mozna lakierowa¢. Producent zaleca lakierowanie
w specjalistycznym warsztacie.

6.2 Ustalanie miejsca montazu czujnikéw
Zob.rys.[H dorys. H

WSKAZOWKA

Aby urzadzenie dziatato prawidtowo, nalezy wtasciwie ustawic czujniki.

* Nienalezy instalowac zadnych innych elementéw w obszarze wykry-
wania bezposrednio wokdt czujnika. Dodatkowe elementy
w obszarze wykrywania moga prowadzi¢ do odbi¢ i bteddw.

* Nie kierowac¢ czujnikdw bezposrednio na podtoze. Skierowanie
czujnikéw bezposrednio na podtoze moze prowadzi¢ np. do
wyswietlania nieréwnoéci nawierzchni jako przeszkod.

* Nie kierowa¢ czujnikdw zbyt wysoko w goére. Skierowanie czujni-
kow zbyt wysoko w gére powoduje, ze przeszkody w ogdle nie sg
wykrywane.

Podczas montazu nalezy stosowac sie do nastepujacych zasad:
* W obszarze dookota czujnikdw nie moga znajdowac sie inne obiekty.

*  (Odlegtos¢ czujnikdw od podtoza powinna wynosic przy ustawieniu poziomym
min. 45 cm i maks. 120 cm (rys. [EY).

* Nalezy uwzgledni¢, ze ustawienie czujnika zalezy od wysokoéci montazu.
Zgodnie z tabelg w rys. g wybra¢ uchwyt czujnika o odpowiednim kacie.

Uzupetnieniedorys. H
» Uwzgledni¢ odstepy miedzy czujnikami.
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MWE 4104 Montaz asystenta martwego pola

WSKAZOWKA
Czujniki mozna rozdzieli¢ takze w taki sposdb, jak przedstawiono
w alternatywie B i C.

7 Montaz asystenta martwego pola

Zob.rys. [ dorys. [}
Uzupetnienie do rys. [F]

UWAGA! Zagrozenie bezzakiéceniowej pracy urzadzenia!
Wyréwnaé uchwyty czujnikdw w taki sposdb, aby wystepy mocujace
ustawione byty poziomo.

Zakres wykrywania czujnikow jest wiekszy w poziomie niz w pionie. |esli
czujniki nie s ustawione poziomo, moze powodowac to wykrywanie
podtoza.

» Wsung¢ uchwyty czujnikdw w otwory, az sie w nich zablokuja.

8 Podlgczanie asystenta martwego pola
Patrzrys. [

. Gniazdo

Poz. Opis Wryesxi

1 Sterownik elektroniczny -

2 Zytazétta/czarna: Przytacze do sygnatu predkosci 14
(4 impulsy co 1 m, fala prostokatna, amplituda 5-32 V).
Jesli nie jest dostepny sygnat predkosci, system moze aktywo-
wany by¢ wytacznie przez kierunkowskazy.

3 Zylaczerwona/szara: Aktywacja systemu wideo. 13
Podigczy¢ czerwong/szarg zyte do sygnatu wyzwalajgcego akty-
wacje systemu wideo (tyh).

4 Zylabiata/niebieska: Przytacze do hamulca postojowego (patrz 12
ponizej) wytacza system w momencie pojawienia sie sygnatu
masy.
Jedli przewdd nie jest podtaczony do hamulca postojowego,
musi by¢ on podfgczony do zasilania zaptonu.
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Zasieg wykrywania

9

Poz. Opis

5 Przytacze wyswietlacza LED:
Zyla czarna
Zyla biata
Zyla czerwona

6  Przytacze zewnetrznego gtosnika (osprzet)
Zotta zyta
Zyta niebieska

7 Zylaniebieska/czarna: Przytacze do zaptonu

8  Zylazdtta/niebieska: Przylacze do kierunkowskazu.

Aktywuje sygnat zyly czerwonej/szarej (sygnat wyzwalajgcy np.

do aktywagji systemu wideo).

Jesli zyta nie jest podtaczona do kierunkowskazu, nalezy ja podta-

czy¢ do 12V/24 V!

9  Przytacze przetacznika:
Zyfa czarma
Zyla biata
Czerwona zyta niepodtgczona

10 Czujniki

11 Brazowy przewdd: Potgczenie z masg

WSKAZOWKA

MWE4104

Gniazdo
wtyczki

N0 N O

Producent zaleca dodanie odrobiny smaru do ztgczy wtykowych

czujnika (nie na modut sterujacy).

Zasieg wykrywania

Zobaczrys. [H

Zasieg wykrywania asystenta martwego pola jest podzielony na dwie strefy.

Strefal
W tej strefie sygnalizowane sa prawie wszystkie obiekty.
Swieca sie pomaranczowe diody LED na wyswietlaczu LED.

Co dwie sekundy wigcza sie sygnat dzwiekowy.
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MWE 4104 Ustawienia systemu

¢ Strefa zatrzymania (2)

Obiekty znajdujace sie w tej strefie sprawiajg, ze asystent martwego pola wigcza
sygnat dzwiekowy co sekunde, sygnalizujac polecenie ,Stop”.

Swiecq sie czerwone diody LED na wyswietlaczu LED.

Sygnalizowana jest tu obecno$¢ niemal wszystkich obiektdw, ale czasem przed-
mioty moga sie znalez¢é w martwym kacie czujnikow.

10 Ustawienia systemu

Patrzrys.
OSTRZEZENIE!
Nieprawidtowe ustawienia moga wptywac ujemnie na funkcjonowanie
systemu.

W elektronicznym ukfadzie sterujgcym znajduja sie nastepujace elementy
obstugowe:

Nrnarys. Nazwa

1 Przycisk , VOL”
2 Przycisk ,SENS”
WSKAZOWKA

Gdy podfaczony i wiaczony jest zewnetrzny gtosnik, przesytane sg do
niego z opdznienie dzwieki wewnetrznego gtosénika wyswietlacza LED.

Regulacja zakresu wykrywania czujnikow

» Nacisnac przycisk ,VOL”, aby przetaczy¢ zakres wykrywania.

Zakresy wykrywania przetaczane sa w kolejnosci ,80 cm =100 cm -120 cm -
80cm ...".

v Wyswietlacz LED potwierdza wybrany zakres wykrywania poprzez sygnat aku-
styczny:
— Pojedynczy krétki sygnat dzwiekowy: 80 cm
- Dwa krétkie sygnaty dzwiekowe: 100 cm (ustawienie domysine)
— Trzy krétkie sygnaty dzwiekowe: 120 cm
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Wilaczanie i wylaczanie wewnetrznego gtosnika wyswietlacza LED

WSKAZOWKA
Gdy podfaczony jest zewnetrzny gtosnik, nie jest on wigczany lub wyta-
czany razem z asystentem.

» Wcisngé na ok. 3 s przycisk ,VOL".

v Wyswietlacz LED potwierdza akustycznym sygnatem, czy gto$nik wyswietlacza
LED jest wigczony lub wytaczony:
- Trzy szybkie krétkie piski: wytaczony
- Trzy krétkie piski: wigczony

Regulacja czutosci czujnikéw
» Nacisna¢ krétko przycisk ,SENS”, aby przetaczy¢ czutosé.

Czutosc¢ jest przetaczana w kolejnosci ,Niska — Srednia - Wysoka — Niska ...".
v Wyswietlacz LED potwierdza wybrang czuto$¢ poprzez sygnat akustyczny:

— Pojedynczy krétki sygnat dzwiekowy: niska

— Dwa krotkie sygnaty dzwiekowe: $rednia

- Trzy krétkie sygnaty dzwiekowe: wysoka (ustawienie domysine)

Ustawianie trybu ,,aktywacja kamery” i ,,aktywacja dzwieku”

* Aktywacja kamery (ustawienie domysine):

Dtuzszy sygnat dzwiekowy potwierdza aktywacje trybu kamery. Wyjscie wyzwa-
lajace stanowi czerwony/szary przewdd. System tylko raz informuje

o przeszkodzie za pomocg trwajacego 2 s sygnatu dzwiekowego i aktywuje
przytaczony system wideo.

* Aktywacja dzwieku (opcja):
10 krétkich sygnatéw dzwiekowych potwierdza aktywacje trybu dzwieku.
System informuje o przeszkodzie w nastepujacy sposdb:

- Jeden sygnat dzwiekowy co 2 s w zakresie od 100 cm do 60 cm
- Jeden sygnat dzwiekowy na sekunde w zakresie od 60 cm do O cm

11 Korzystanie z asystenta martwego pola

Czujniki sg aktywowane automatycznie:

*  Gdy wiaczony jest zapton
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* Gdy zostanie zwolniony hamulec postojowy
(jezeli hamulec postojowy jest podtgczony do gniazda 12 wtyczki.)

* Gdy zostanie wiaczony kierunkowskaz

Sygnaly pozostajg aktywne tak dtugo, jak dtugo predko$é nie przekracza 15 km/h
oraz jak dtugo witaczony jest kierunkowskaz. Na wyswietlaczu diodowym $wieci sie
niebieska dioda LED.

Gdy w zakresie wykrywania znajdzie sie przeszkoda, na wyswietlaczu diodowym
zapalaja sie diody LED i emitowany jest sygnat dzwiekowy.

Podczas dojezdzania do przeszkody réznokolorowe diody LED na wys$wietlaczu
LED informujg o tym, w jakiej strefie znajduje sie przeszkoda i tym samym, jak bardzo
jest ona oddalona od pojazdu.

Uruchamiajac system po raz pierwszy, nalezy zachowac najwyzszg ostrozno$é
i zapoznac sie z sygnalizacja odlegtosci za pomoca diod na wyswietlaczu LED.

OSTRZEZENIE!
Jezeli podczas manewrowania wystgpi jeden z opisanych ponizej

przypadkdw, nalezy natychmiast zatrzymac pojazd i ocenic¢ sytuacje
(w razie potrzeby wysigsc):

Podczas manewrowania urzadzenie sygnalizuje najpierw przeszkode
i czestotliwo$¢ sygnatu ,wzrasta” (np. zmiana z matej na $rednig
czestotliwo$é dzwieku). Nagle sygnat dzwiekowy , przeskakuje” na
matg czestotliwos¢ lub nie wskazuje juz zadnej przeszkody.

Oznacza to, ze sygnalizowana pierwotnie przeszkoda nie znajduje sie
juz w strefie wykrywania (jest to uwarunkowane rodzajem konstrukgji),
ale nadal stanowi zagrozenie.

11.1 Wyltaczanie systemu

System mozna wytaczy¢ za pomoca przetacznika (rys. [l 4).

11.2  Korzystanie z kamery (osprzet)

Kamera jest aktywowana przy predkos$ci pojazdu ponizej 15 km/h i wigczonym kie-
runkowskazie.

Kamera wytgcza sie po przekroczeniu predkosci 15 km/h lub wytgczeniu kierun-
kowskazu.
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12  Wykrywanie usterek

W przypadku usterki miga niebieska dioda LED na wyéwietlaczu LED.

Urzadzenie nie dziala.

Zyly niebieska/czarna lub brazowa dla zasilania elektrycznego nie maja kontaktu.
» Sprawdzi¢ prawidtowos$¢ potaczenia.

Zyta biata/niebieska dla hamulca postojowego nie ma dodatniego sygnatu.

» Sprawdzi¢, czy zyta biata/niebieska zdezaktywowanego hamulca postojowego
posiada dodatni sygnat (patrz rozdz. ,Podigczanie asystenta martwego pola” na
stronie 147).

Wtyczka systemowa nie zostata prawidtowo wetknieta do sterownika elektronicz-
nego.

» Sprawdzi¢ wtyczke i w razie potrzeby wcisng¢ jg az do zatrzasniecia.
Przez trzy sekundy po wiaczeniu biegu wstecznego rozbrzmiewa niski
dzwiek bitedu

Jeden lub kilka czujnikdw jest uszkodzonych lub nie s poditagczone do sterownika
elektrycznego.

Po niskim dzwieku gtosnik informuje poprzez liczbe piskdw o numerze uszkodzo-
nego czujnika, np. dwa piski dla czujnika 2.

Gdy uszkodzony jest wiecej niz jeden czujnik, zostang one pokazane po kolej.

Poza tym wyswietlacz LED wskazuje uszkodzony czujnik (rys. [Al; czujnik 1 posiada
najkrotszy kabel przytaczeniowy, a czujnik 4 najdtuzszy):

*  Godrna pomaranczowa dioda LED: Czujnik 1
* Dolna pomaranczowa dioda LED: Czujnik 2
*  Godrna czerwona dioda LED: Czujnik 3
* Dolna czerwona dioda LED: Czujnik 4

» Sprawdzi¢ wtyczki i w razie potrzeby wcisnac¢ je az do zatrzasniecia.

» Wymieni¢ uszkodzony czujnik lub czujniki.

UWAGA!
Jesli czujnik jest uszkodzony, system nie dziafa.
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Urzadzenie nieprawidlowo sygnalizuje przeszkody
Przyczyny nieprawidtowych alarméw moga by¢ nastepujace:
* Zabrudzenie lub szron na czujnikach.

» Oczyscic¢ czujniki.

*  Czujniki zostaty nieprawidtowo zamontowane.
» Dostosowa¢ potozenie czujnikow (rys. [EY).

» W razie koniecznosci ustawi¢ zakres wykrywania czujnikéw (patrz rozdz. ,Regu-
lacja zakresu wykrywania czujnikéw” na stronie 149).

» Wrazie koniecznoéci ustawi¢ czuto$¢ czujnikdw (patrz rozdz. ,Regulacja czutosci
czujnikdw” na stronie 150).

*  Czujniki majg kontakt z podwoziem.

» Odtaczy¢ czujnik od podwozia i zamontowac go prawidtowo we wsporniku.

13 Gwarancja

Warunki gwarancji zostaty opisane w Karcie Gwarancyjnej dotgczonej do produktu.

W celu naprawy lub rozpatrzenia gwarancji konieczne jest przestanie:
e uszkodzonych komponentéw,
* kopii rachunku z datg zakupu,

* informacji o przyczynie reklamacji lub opisu wadly.

14  Utylizacja

» Opakowanie nalezy wyrzuci¢ do odpowiedniego pojemnika na $mieci do
recyklingu.

?2 Jezeli produkt nie bedzie dtuzej eksploatowany, koniecznie dowiedz sie
b“ w najblizszym zaktadzie recyklingu lub w specjalistycznym sklepie, jakie
—0

sg aktualnie obowigzujace przepisy dotyczace utylizacji.
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15 Dane techniczne

MWE4104

MWE4104
Nr katalogowy: 9600024659
Zasieg wykrywania: odok.0,15mdo1,20m
Czestotliwos¢ ultradzwiekow: 40 kHz
Napiecie zasilajgce: 10-32V

Pobdr pradu: maksymalnie 200 mA
Napiecie zasilania dla syreny i kamery 12-24V

(osprzet):

Temperatura robocza: -25°Cdo+85°C

Atest:
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MWE 4104 Vysvetlenie symbolov

Pred montazou a uvedenim do prevadzky si prosim pozorne preéitajte
tento navod a odlozte si ho. V pripade odovzdania vyrobku d‘alSiemu
pouzivatel'ovi mu odovzdajte aj tento navod.
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Vysvetlenie symbolov

k t'azkému zraneniu.

POZOR!
Nerespektovanie moze viest’ k materidlnym skodadm a méze ovplyvnit’

VYSTRAHA!
Bezpeénostny pokyn: Nerespektovanie moze viest’ k smrti alebo

funkciu zariadenia.
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Bezpecnostné a instalacné pokyny MWE4104

POZNAMKA
Doplnujuce informacie k obsluhe vyrobku.

2 Bezpecnostné a instalacné pokyny

Nasledujuce texty dopiiiaji len obrazky na prilohe. Texty samotné nie st
kompletnymi pokynmi na montaz a obsluhu! Bezpodmieneéne respek-
tujte obrazky na prilohe!

ResSpektujte bezpecnostné pokyny a podklady vydané vyrobcom vozidla

a predpisané remeselnym zvazom!

Respektujte platné zakonné predpisy.

Vyrobca v nasledujucich pripadoch neprebera za skody ziadnu zaruku:

* Poskodenia produktu mechanickym pdsobenim a nespravnym pripajacim
napatim

e Zmeny produktu bez vyjadreného povolenia vyrobcu

* Pouzitie na iné Ucely ako su Ucely uvedené v ndvode

VYSTRAHA!

+ Casti asistenta mftveho uhla namontované vo vozidle upevnite tak,
aby sa za Ziadnych okolnosti (prudké brzdenie, dopravna nehoda)
nemohli uvolnit a viest k zraneniu pasazierov vo vnutri vozidla .

+ Casti asistenta mftveho uhla namontované vo vnitri vozidla neumiest-
nujte do oblasti dosahu airbagu. V opacnom pripade hrozi nebezpe-
Censtvo Urazu pri aktivovani airbagu.

e Asistent mftveho uhla ma byt pre vas len dodato¢nou podporou, t. j.
pristroj vas nezbavuje povinnosti postupovat pri manévrovani
s vozidlom s mimoriadnou opatrnostou.

POZOR!
* Ked'chcete senzory namontovat do kovového naraznika, pouzite

vhodny adaptér (nie je sicastou dodavky).
* Riadiaca elektronika nesmie byt vystavena vihkosti.

* Ovlddacia elektronika sa nesmie montovat do blizkosti inych ovlada-
cich modulov.

* Senzory nesmu zakryvat ziadne signalizacné svetla.
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MWE 4104 Rozsah dodéavky

3 Rozsah dodavky

Pozriobr. [
€.: Mnozstvo Oznacenie Obj. &.
1 1 Ovladacia elektronika 9101500080
2 1 Pripajaci kdbel ovladacej elektroniky
3 1 LED displej 9101500077
4 1 Spina¢ 9101500066
5 4 Ultrazvukové senzory s pripajacim kablom 9101500076
6 4 Drziak senzora 0° s krycim krdzkom
7 4 Drziak senzora 12° s krycim krdzkom
8 1 Upevnovaci material
4 Prislusenstvo
K dispozicii ako prislusenstvo (nie je sti¢astou dodévky)
Oznacenie Obj. €.
Drziak senzorov pre naraznik z kovu 9101500015
Spodny drziak senzorov (obr. [l 1) 9101500078
Gumovy drziak senzorov pre nadstavbovi montaz (obr. [l 2) 9101500071
Reproduktor MWD-900
5 Pouzivanie podl'a uréenia

Dometic MWE 4104 (¢&. vyr. 9600024659) je asistent mftveho uhla, ktory funguje na
principe ultrazvuku. Pri manévrovani kontroluje priestor okolo vozidla a zvukovym
signalom varuje pred prekdzkami, ktoré pristroj zaznamena.

MWE 4104 je navrhnuty pre montaz do Uzitkovych vozidiel.
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Upozornenia pred montazou MWE4104

6 Upozornenia pred montazou
6.1 Lakovanie senzorov
Pozriobr. B

POZNAMKA

Senzory mozete lakovat. Vyrobca odporica prenechat lakovanie
senzorov odbornej dielni.

6.2 Stanovenie miesta montaze senzorov
Pozriobr. [E] azobr. H

POZNAMKA

Doélezité pre bezproblémovd funkciu zariadenia je spravne vyrovnanie

Senzorov.

¢ Neinstalujte ziadne iné prislusenstvo do oblasti monitorovania
v bezprostrednom okoli senzora. Prislusenstvo v oblasti monitorova-
nia moze viest k odrazom a chybam.

* Nesmerujte senzory priamo na zem. Ak sU senzory nasmerované
priamo na zem, nerovnosti povrchu mézu byt napriklad zobrazo-
vané ako prekazky.

* Nesmerujte senzory prilis nahor. Ked' senzory smeruju prili$ nahor,
vobec nezachytia skutocné prekazky.

Pri montazi dbajte na nasledovné:
* V priestore okolo senzorov sa nesmu nachadzat Ziadne iné objekty.

* Vzdialenost senzorov od zeme by privodorovnom vyrovnani mala byt minimalne
45 cm a maximéalne 120 cm (obr. [EY).

* Nezabudnite, Ze zarovnanie senzorov zavisi od vysky montaze.
Podla tabulky na obr. ] vyberte drziak senzorov s vhodnym uhlom.

Dopinok k obr.

» Dodrzte vzdialenosti senzorov.

POZNAMKA
Senzory mézete rozmiestnit aj tak, ako je znazornené v alternative Ba C.
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7

Montaz asistenta mrtveho uhla

Pozri obr. [ az obr. ]
Dopinok k obr. [F

@

POZOR! Nebezpeéenstvo funkénej poruchy!

Montaz asistenta mrtveho uhla

Vyrovnajte drziaky senzorov tak, aby upevnovacie Uchyty boli vo vodo-

rovnej polohe.

Monitorovana oblast senzorov je rozsiahlejsia horizontalne nez verti-
kalne. Ak senzory nie su vyrovnané, méze dochadzat k snimaniu zeme.

» Zasunte drziaky senzorov od otvorov, kym nezapadndu.

8

Zapojenie asistenta mitveho uhla

Pozri obr. ]

(o

Oznacéenie

Ovladacia elektronika

Zlto-gierny kabel: Pripojenie k signalu rychlosti

(4 impulzy kazdy 1 m, $tvorcova vina, amplitida 5-32 V).

Ak nie je k dispozicii ziadny signl rychlosti, systém je mozné akti-
vovat len smerovkami.

Cerveno-sedy kabel: Aktivacia video systému.

Pripojte ¢erveno-$edy kébel k aktivatnému spustacu (vzadu)
video systému.

Bielo-modry kabel: Pripojenie k parkovacej brzde (pozrite nizsie)
vypne systém, akonahle sa zaznamena signal uzemnenia.

Ak nie je pripojeny k parkovacej brzde, vodi¢ musi byt pripojeny
k zapalovaniu.

Zapojenie k LED displeju:

Ciemy kabel

Biely kabel

Cerveny kabel

14

Zasuvné
miesto
konektora

159
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Zasuvné
C. Oznacenie miesto
konektora
6  Zapojenie externého reproduktora (prisluSenstvo)
Zlty kébel 9
Modry kabel 2
7 Modro-¢ierny kdbel: Pripojenie k zapalovaniu 8
8  Zlto-modry kabel: Pripojenie k smerovke. 7
Aktivuje signél ¢erveno-Sedého kabla (spustaci signal napr. pre
aktivaciu video systému).
Ak nie je pripojeny k smerovke, musi byt pripojeny k 12 /24 V!
9  Pripojenie spinaca:
Cierny kabel 5
Biely kabel 6
Cerveny kabel nepripojeny -
10 Senzory -
1T Hnedy kébel: Pripojenie k uzemneniu 1
POZNAMKA

Vyrobca odporica naniest trochu maziva do konektora senzora (nie na
ovladdaci modul).

9 Rozsah snimania
Pozri obr. [F

Monitorovana oblast asistenta mitveho uhla je rozdelena na dve zény:
e Zénal

V tejto zéne sa rozpoznaju takmer vetky objekty.

Oranzové LED na LED displeji svietia.

Kazdé dve sekundy zaznie pipnutie.
e Zéna zastavenia (2)

Obijekty v tejto zéne vedu k tomu, ze asistent mftveho uhla za¢ne vydavat tén raz
za sekundu, ¢im vas varuje, Zze mate zastavit.

Cervené LED na LED displeji svietia.
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MWE 4104 Nastavenie systému

V tejto zéne sa zobrazia takmer vsetky predmety, avsak predmety sa mézu dostat
do mftveho uhla senzorov.

10 Nastavenie systému
Pozri obr. [

VYSTRAHA!
Neodborné nastavenia mézu ovplyvnit bezpecnu funkciu.

Ovladacia jednotka disponuje nasledujidcimi ovladacimi prvkami:
€. vobr. Oznaéenie

1 Tlacidlo ,VOL”
2 Tlacidlo ,SENS”

POZNAMKA

Ak je pripojeny a zapnuty externy reproduktor, potvrdzovacie tony inter-
ného reproduktora LED displeja su do externého reproduktora odosie-
lané s casovym oneskorenim.

Nastavenia monitorovanej oblasti senzorov

» Kratko stlacte tlacidlo ,VOL” na prepnutie monitorovanej oblasti.

Monitorované oblasti sa prepinaju v poradi ,80 cm =100 cm - 120 cm -
80cm ...".

v LED displej potvrdi zvolend monitorovanu oblast zvukovym signalom:
- Jeden kratky tén pipnutia: 80 cm
- Dva kratke tény pipnutia: 100 cm (tovarenské nastavenie)
—  Trikratke tény pipnutia: 120 cm

Zapnutie a vypnutie interného reproduktora LED displeja

POZNAMKA
Ak je pripojeny externy reproduktor, tento nie je zapinany ani vypinany.

» Stlacte tlac¢idlo ,VOL" na cca 3 sekundly.
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Pouzitie asistenta mrtveho uhla MWE 4104

v LED displej potvrdi zvukovym signdlom, ¢i je reproduktor LED displeja zapnuy
alebo vypnuty:
— Trirychle kratke tony pipnutia: vypnuty
— Tri kratke tény pipnutia: zapnuty

Nastavenie citlivosti senzorov

» Kratko stlacte tlacidlo ,SENS” na prepnutie citlivosti.

Citlivost sa prepina v poradi ,Nizka — Stredna — Vlysoka — Nizka ...".
v/ LED displej potvrdi zvolenu citlivost zvukovym signalom:

— Jeden kratky tén pipnutia: slaby

— Dva kratke tony pipnutia: stredny

- Tri kratke tény pipnutia: silny (tovarenské nastavenie)

Rezim nastavenia , Aktivacia kamery” a ,, Aktivacia audia”

* Aktivacia kamery (tovarenské nastavenie):
DIhé pipnutie potvrdi aktivaciu rezimu kamery. Wstup spustaca je cerveny/$edy
vodic¢. Systém signalizuje prekazku iba raz 2-sekundovym pipnutim a aktivuje pri-
pojeny video systém.
e Aktivacia audia (volitelnd moznost):
10 kratkych pipnuti potvrdi aktivaciu audio rezimu.
Systém signalizuje prekazku
- Jednym pipnutim kazdé 2 sekundy v dosahu 100 cm az 60 cm
- Jednym pipnutim kazdu sekundu v dosahu 60 cm az 0 cm

11 Pouzitie asistenta mitveho uhla

Senzory sa aktivuju automaticky:
*  Prizapnutom zapalovani

e Priuvolnenej parkovacej brzde
(Ak je parkovacia brzda pripojena k zdierke 12 na zastrcke.)

* Priaktivovanej smerovke

Zostanu aktivne, kym je rychlost nizsia ako 15 km/h a je zapnuté smerovka. Modréa
LED na LED displeji svieti.

Pokial sa v monitorovanej oblasti nachddza prekazka, rozsvietia sa LED-ky na LED
displeji a zaznie signalny ton.
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MWE 4104 Hladanie chyby

Pri priblizovani sa zobrazuju roznofarebné LED na LED displeji, v ktorej zéne sa pre-
kadzka prave nachadza, a tym v akej vzdialenosti priblizne je.

Pri prvom uvedeni do prevadzky postupujte mimoriadne opatrne, aby ste sa oboz-
namili so vzdialenostami podla LED indikatorov na LED displeji.

VYSTRAHA!
Vozidlo okamzite zastavte a skontrolujte situaciu (v pripade potreby

vystlpte), ak sa pri clivani stane nasledovné:

Pri manévrovani signalizuje pristroj najskor prekazku a tén sa celkom pri-
rodzene zrychluje (napr. zmena z pomalého poradia ténov na rychlejsie
poradie tdnov). Zrazu sa signalny ton zmeni na pomalé poradie ténov
alebo sa nesignalizuje uz vobec ziadna prekazka.

Znamena to, ze sa poévodna prekazka uz viac nenachadza v rozsahu
snimania senzorov (podmienené konstrukciou), ale este vzdy na nu
mozete narazit.

11.1 Vypnutie systému

Systém je mozné vypnut s pomocou vypinaca (obr. n 4).

11.2  Pouzitie kamery (prislusenstvo)

Kamera sa aktivuje, ked'je rychlost vozidla nizsia ako 15 km/hod a je zapnuta sme-
rovka.

Kamera sa vypne, ak rychlost prekroci 15 km/hod alebo ak sa deaktivuje smerovka.

12  Hl'adanie chyby

Ked'sa vyskytne chyba, blikd modra LED na LED displeji.

Pristroj nevykazuje Ziadnu funkciu

Modra/&ierna Zila alebo hneda Zila pre napéajanie elektrickym prddom nemaju
ziadny kontakt.

» Skontrolujte, ¢i maju spojenia bezpecny kontakt.
Biela/modré Zila pre parkovaciu brzdu nema ziadny kladny signal.

» Skontrolujte, ¢ ma biela/modra Zila deaktivovanej parkovacej brzdy kladny
signal (pozri kap. ,Zapojenie asistenta mftveho uhla” na strane 159).
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Konektor systému nie je zapojeny alebo je nespravne zapojeny do ovlddace]
elektroniky.

» Skontrolujte konektor systému a pripadne ho pripojte tak, aby zacvakol.

Hibsi ton chyby poéas troch sekind po zapnuti zapal‘ovania

Jeden alebo viacero senzorov je chybnych alebo nie st spojené s ovladacou
elektronikou.

Po hlbsom téne signalizuje reproduktor poctom ténov pipnutia &islo chybného
senzora, napr. dva tény pipnutia pre senzor 2.

Ak je chybnych viac senzorov, tieto budu zobrazené jeden po druhom.

Okrem toho zobrazi LED displej chybny senzor (obr. [Bl; senzor 1 ma najkratéi pripa-
jaci kdbel, senzor 4 mé najdIhsi pripdjaci kabel):

* Horné oranzova LED: Senzor 1
* Dolnéd oranzova LED: Senzor 2
* Hornéa ¢ervena LED: Senzor 3
* Dolné ¢ervend LED: Senzor 4

» Skontrolujte konektory a v pripade ich pripojte tak, aby zacvakli.

» Vlymente chybny senzor alebo senzory.

POZOR!
Systém nefunguje, ked'je chybny jeden alebo viacero senzorov.

Systém hlasi prekazky nespravne
Nasledujuce dévody mdzu viest k chybnym alarmom:

* Nedistoty alebo namraza na senzoroch.

» Vycistite senzory.

* Senzory boli namontované nespravne.
» Prispdsobte polohu senzorov (obr. ).

» Pripadne nastavte monitorovanu oblast senzorov (pozri kap. , Nastavenia moni-
torovanej oblasti senzorov” na strane 161).

» Prip. nastavte citlivost senzorov (pozri kap. , Nastavenie citlivosti senzorov” na
strane 162).
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* Senzory su v kontakte s podvozkom vozidla.

» Odpojte senzory od rdmu a senzor spravne upevnite v drziaku senzorov.

13 Zaruka

Plati zdkonom stanovena zaru¢né lehota. Ak by bol vyrobok chybny, obratte sa na
pobocku vyrobcu vo vasej krajine (adresy pozri na zadnej strane navodu) alebo na
vasho $pecializovaného predajcu.

Ak Ziadate o vybavenie opravy alebo narokov vyplyvajucich zo zaruky, musite prilozit
nasledovné:

* chybné komponenty,

e kopiu faktury s datumom kupy,

* ddbvod reklamacie alebo opis chyby.

14  Likvidacia
» Obalovy material podla moznosti odovzdajte do prislusného odpadu na

recyklaciu.

= Ked' vyrobok definitivne vyradite z prevadzky, informujte sa v najblizsom
PX recyklacnom stredisku alebo u vasho Specializovaného predajcu o
© prislusnych predpisoch tykajucich sa likvidacie.

X
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15 Technické udaje

MWE4104
Tov.-C.: 9600024659
Dosah: cca0,15mazdo1,20m
Frekvencia ultrazvuku: 40 kHz
Napajacie napatie: 10-32V
Prikon prudu: maximalne 200 mA

Pripajacie napatie pre sirénu alebo kameru | 12-24V
(prislugenstvo):

Prevadzkova teplota: -25°Caz+85°C

Schvélenie:
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MWE 4104 Vysvétleni symbold

Pifed zahajenim instalace a uvedenim do provozu si peclivé prectéte tento
navod a uschoveijte jej. V pfipadé dalSiho prodeje vyrobku predejte navod
novému uzivateli.
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smrtelna nebo vazna zranéeni.

POZOR!
Nedodrzeni pokynd mdize mit za nasledek hmotné skody a naruseni

VYSTRAHA!
Bezpecnostni pokyny: Nasledkem nedodrzeni pokyni mohou byt

funkce vyrobku.
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Bezpecnostni pokyny a pokyny k instalaci MWE 4104

POZNAMKA
Doplnujici informace tykajici se obsluhy vyrobku.

2 Bezpecnostni pokyny a pokyny
k instalaci

Nasledujici texty pouze dopliiuji obrazky v pfiloze. Samy o sobé nejsou
kompletnim navodem k instalaci a navodem k obsluze! Vzdy respektujte
informace uvedené v priloze!

Dodrzujte pfedepsané bezpecnostni pokyny a pfedpisy vydané

vyrobcem vozidla a autoservisem!

Dodrzujte platné legislativni predpisy.

V nasledujicich pfipadech nepfebirad vyrobce zadné zaruky za skody:

* Poskozeni vyrobku plsobenim mechanickych vlivi a chybného pfipojovaciho
napéti

e Zména vyrobku bez vyslovného souhlasu vyrobce

* Pouziti k jinym Gcellm, nez jsou popsany v tomto nadvodu

VYSTRAHA!

e Soucasti asistenta hlidani mrtvého Uhlu, namontované ve vozidle,
upevnéte tak, aby se nemohly za zadnych okolnosti uvolnit (nahlé
brzdéni, nehoda) a zpusobit Grazy posadce vozidla.

*  Soucasti asistenta hlidani mrtvého Uhlu uvnitf vozidla neinstalujte do
¢inného prostoru airbagu. V opacném pfipadé hrozi pfi vystieleni air-
bagu nebezpedi Urazu.

e Asistent hlidani mrtvého Uhlu vam ma byt dodate¢nou podporou, tzn.
pfistroj vas nezbavuje povinnosti vénovat jizdé mimofadnou pozor-
nost.

POZOR!
* Pokud si prejete instalovat snimace do kovovych néraznikd, budete

potfebovat vhodné adaptéry (nejsou soucasti dodévky).
*  Ridici elektroniku nesmite vystavit zadné vihkosti.
*  Ridici elektroniku nesmite instalovat v blizkosti jinych Fidicich moduld.

* Snimace nesméji zakryvat zadna signalizacni svétla a kontrolky.
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MWE 4104 Rozsah dodéavky
3 Rozsah dodavky
Vizobr. K
€. Mnozstvi Nazev vyr. €.
1 1 Ridici elektronika 9101500080
2 1 Privodni kabel fidici elektroniky
3 1 Displej LED 9101500077
4 1 Spina¢ 9101500066
5 4 Ultrazvukové snimace s privodnim kabelem 9101500076
6 4 Drzék snimace 0° s krycim krouzkem
7 4 Drzék snimace 12° s krycim krouzkem
8 1 Upevnovaci material
4 PfisluSenstvi
Dostupné jako pfislusenstvi (neni souc¢asti dodavky):
Nazev Vyr. €.
Drzak snimace na kovovy naraznik 9101500015
Drzak snimace podvozku (obr. [ 1) 9101500078
Gumovy drzak snimace pro montaz nastavby (obr. [ 2) 9101500071
Reproduktor MWD-900
S Pouziti v souladu se stanovenym ucelem

Dometic MWE 4104 (vyr. ¢. 9600024659) je ultrazvukovy asistent hlidani mrtvého
Uhlu. Pfi manévrovani s vozidlem snimé prostor kolem vozidla a generuje akusticky
vystrazny signal pred prekazkami, které pfistroj zachyti.

MWE 4104 je urcen k instalaci do uzitkovych vozidel.
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6 Pokyny pred montazi

6.1 Lakovani snimacu
Vizobr. B
POZNAMKA

Snimace sméji byt prelakovany. Vyrobce doporucuje nechat provést
lakovani snimaci ve specializovaném servisu.

6.2 Vybér mista instalace snimaéi
Vizobr. ] azobr. H

POZNAMKA

Pro bezvadnou funkci pfistroje je dllezité spravné nasmérovani

snimaca.

* Vdetekéni oblasti pfimo kolem snimace neinstalujte zadna dalsi pfi-
davna zafizeni. Pfidavna zafizeni v detekéni oblasti mohou vést
k odraziim a chybam.

* Nesmérujte snimace pfimo na zem. Pokud snimace sméfuji pfimo na
zem, napfiklad hrboly mohou byt zobrazeny jako prekazka.

* Nesmérujte snimace pfilis vysoko. Pokud jsou snimace nasmérovany
prilis vysoko, nebudou skute¢né prekazky vibec detekovany.

Pfi montazi dodrzujte nasledujici pokyny:
* Vprostoru kolem snimacd nesméji byt zadné jiné predmeéty.

* Vzdalenost snimacl od vozovky musi byt v horizontalnim sméru minimalné
45 cm a maximalné 120 cm (obr. [EY).

* Pamatujte, ze zarovnani snimace zavisi na vysce montaze.
Na zakladé tabulky na obr. [ vyberte drzak snimace s vhodnym thlem.

Doplnénikobr. H

» Dodrzujte vzajemné vzdélenosti snimaci.

POZNAMKA
Snimace mlzete rozmistit také tak, jak je uvedeno v alternativach B a C.
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@

Montaz asistenta hlidani mrtvého Uhlu

Montaz asistenta hlidani mrtvého uhlu

Viz obr. [ az obr. [}
Doplnéni k obr. [F]

POZOR! Nebezpeci poruchy funkce!

Nastavte polohu drzak( snimact tak, aby byly upevnovaci vystupky

vodorovne.

Snimana oblast snimacl je vétsivodorovné nez svisle. Nejsou-li snimace

zarovnané, mize byt detekovana zem.

» Nasadte drzaky snimacd do otvor( tak, aby doslo k jejich zajisténi.

8

Poz.

Pripojeni asistenta hlidani mrtvého uhlu
Viz obr. [

Popis

Ridici elektronika

Zluto-&erny vodi¢: Piipojka k signalu rychlosti

(4 impulsy kazdy 1 m, obdélnikové vina, amplituda 5-32 V).
Neni-li k dispozici signal rychlosti, systém Ize aktivovat pouze uka-
zateli zmény sméru jizdy.

Cerveno-sedy vodic: Aktivace video systému.

Pfipojte ¢erveno-Sedy vodic k aktivacni spousti (vzadu) video sys-
tému.

Bilo-modry vodi¢: Pripojka k parkovaci brzdé (viz nize) vypne sys-
tém ihned, jakmile je k dispozici signal kostry.

Neni-li vodi¢ pfipojen k parkovaci brzdé, musi byt pfipojen

k zapalovani.

Pripojka displeje LED:

Cerny vodi¢

Bily vodic

Cerveny vodi¢

Pfipojka externiho reproduktoru (pFislu§enstvi)

Zluty vodi¢

Modry vodi¢

Zasuvka pro
zastrcku

14
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. Zasuvka pro
LRl onle zastréku
7 Modro-¢erny vodi¢: Pfipojka k zapalovani 8
8  Zluto-modry vodié: Pfipojeni k ukazateli zmény sméru. 7
Aktivuje signél ¢erveno-$edého vodice (spoustéci signal napt.
k aktivaci video systému).
Neni-li pfipojen k ukazateli zmény sméru, musf byt pfipojen
k12V/24 V!
9  Pripojeni prepinace:
Cerny vodi¢ 5
Bily vodic 6
Cerveny vodi¢ nepfipojen -
10 Snimace -
1T Hnédy kabel: Pfipojeni ke kostfe 1

POZNAMKA
Vyrobce doporucuje nanést malé mnozstvi tuku na konektorové spoje
snimace (nikoli na fidicim modulu).

9 Rozsah snimané oblasti
Viz obr. [A

Rozsah oblasti snimané asistentem hlidani mrtvého Uhlu je rozdélen do dvou zén:
e Zénal

V této zéné jsou indikovany témér véechny objekty.

Oranzové LED na displeji LED sviti.

Kazdé dvé sekundy se ozve pipnuti.
e Zéna zastaveni (2)

Obijekty v této zéné vedou k tomu, Ze asistent hlidani jednou za sekundu vyda
pipnuti oznacujici vystrahu Stop.
Cervené LED na displeji LED sviti.

V této zéné jsou indikovany témér véechny objekty, nékteré predméty se ale
mohou dostat do mrtvého Uhlu snimacd.
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10 Nastaveni systému
Viz obr. [K

VYSTRAHA!
Nespravné nastaveni mdze mit negativni vliv na bezpecnou funkci
systému.

Ridici elektronika je vybavena nasledujicimi ovladacimi prvky:

€. naobr. Nazev

1 Tlacitko , VOL”
2 Tlacitko ,SENS”
POZNAMKA

Je-li pfipojen a zapnuty externi reproduktor, potvrzovaci tény interniho
reproduktoru displeje LED jsou vysilany s ¢asovou prodlevou do exter-
niho reproduktoru.

Nastaveni snimané oblasti snimacu

» Snimanou oblast prepnéte kratkym stisknutim tlacitka , VOL".

Snimané oblasti se prepinaji v pofadi ,80 cm-100cm-120cm -120cm -
80cm ...".

v Displej LED potvrzuje vybranou snimanou oblast akustickym signalem.
- jedno kratké pipnuti: 80 cm
— dvé kratka pipnuti: 100 cm (tovarni nastaveni)
- tfi krdtkd pipnuti: 120 cm

Zapnuti a vypnuti interniho reproduktoru displeje LED

POZNAMKA
Je-li pripojen externi reproduktor, nezapne ¢i nevypne se spole¢né
s nim.

» Stisknéte tlac¢itko ,VOL” asina 3 s.

v Displej LED potvrdi akustickym signalem, zda je reproduktor displeje LED
zapnuty nebo vypnuty:
— tfirychld kratkd pipnuti: vypnuto
— tfi kratkd pipnuti: zapnuto
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Nastaveni citlivosti snimacu

» Citlivost pfepnéte kratkym stisknutim tlacitka , SENS”.

Citlivost se pfepina v poradi ,Nizka — Stredni — Vysoka — Nizka ...".
v Displej LED potvrzuje vybranou citlivost akustickym signalem:

— jedno kratké pipnuti: nizké

— dvé kratka pipnuti: strednfi

- tfi krdtka pipnuti: vysoké (tovarni nastaven)

Nastaveni rezimu ,,aktivace kamery” a ,, aktivace audia”

* Aktivace kamery (tovarni nastaveni):
Dlouhé pipnuti potvrdi aktivaci rezimu kamery. VWystup spousté je ¢erveny/$edy
vodi¢. Systém signalizuje prekazku pipnutim 2 s pouze jednou a aktivuje pfipo-
jeny video systém.
e Aktivace audia (volitelné):
10 kratkych pipnuti potvrdi aktivaci rezimu audia.
Systém signalizuje prekazku
- jednim pipnutim vzdy za 2 s v rozsahu 100 cm az 60 cm
- jednim pipnutim za sekundu v rozsahu 60 cm az O cm

11 Pouziti asistenta hlidani mrtvého uhlu

Snimace jsou aktivovany automaticky:
* Po zapnuti zapalovani

* Pouvolnéni parkovaci brzdy
(pokud je nutné parkovaci brzda pfipojena k zasuvce 12 zastrcky.)

* Pfiaktivaci indikatoru zapnuti

ZUstavaji aktivni, dokud je rychlost nizéi nez 15 km/h a ukazatel zmény sméru je akti-
vovan. Modra LED na displeji LED suviti.

Pokud se ve snimané oblasti nachazi pfekazka, sviti LED na displeji LED a zazni sig-
nalni ton.
Pfi priblizovani zobrazuji rlizné zbarvené LED na displeji LED, ve které zéné se pre-

kazka prave nachazi, a tim jak daleko je pfiblizné vzdalena.

Pfi prvnim pouZiti postupujte mimoradné opatrné, abyste se seznamili s informacemi
o vzdalenosti, poskytovanymi LED na displeji LED.
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VYSTRAHA!
Okamzité zastavte vozidlo a zkontrolujte situaci (pfipadné i vystupte),

pokud se pfi manévrovani stane nasledujic:

Pri manévrovani pristroj nejprve signalizoval prekazku a sled akustickych
signald se obvyklym zptsobem ménil (napf. zména z pomalejsiho sledu
akustickych signalt na rychlejsi). Nahle se zménil sled akustickych
signalli na pomalejsi nebo systém zcela prestal indikovat prekazku.

To znamena, ze plvodni prekazka jiz neni v oblasti snimané snimaci
(zavisi na typu instalace), ale stéle jesté je mozné do ni narazit.

11.1 Vypnuti systému

Systém Ize vypnout pomoci spinace (obr. [l 4).

11.2  Pouziti kamery (pFislusenstvi)

Kamera se aktivuje, pokud rychlostvozidla ¢ini méné nez 15 km/h a je aktivovan uka-
zatel zmény sméru jizdy.

Kamera se vypne, pokud rychlost piekroc¢i 15 km/h nebo se deaktivuje ukazatel
zmeény sméru jizdy.

12  Vyhledavani zavad

Pokud dojde k chybé, blikd modra LED na displeji LED.

PFistroj nefunguje

Modro-¢erny nebo hnédy vodi¢ pro napajeni nema zadny kontakt.
» Zkontrolujte bezpecny kontakt spojent.

Bilo-modry vodi¢ pro parkovaci brzdu neméa kladny signal.

» Zkontrolujte, zda ma bilo-modry vodi¢ deaktivované parkovaci brzdy kladny
signal (viz kap. , Pfipojeni asistenta hlidani mrtvého Uhlu” na strani 171).

Systémova zastrcka neni zapojena spravné nebo vibec do fidiciho elektronického
systému.

» Zkontrolujte systémovou zastr¢ku a zapoijte ji pfip. tak, aby zacvakla.
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Po zapnuti zapalovani zazni na tfi sekundy hluboka akusticka signalizace
zavady

Jeden nebo nékolik snimacl jsou vadné nebo nejsou spojeny s fidicim elektronickym
systémem.

Po hluboké akustické signalizaci indikuje reproduktor poctem pipnuti ¢islo vadného
snimace, napf. dvé pipnuti pro snimac 2.

Pokud je vadny vice nez jeden snimac¢, jsou vadné snimace indikovany postupné.

Kromé toho zobrazi displej LED vadny snimac (obr. [Bl; snimac 1 méa nejkratsi ptipo-
jovaci kabel, snimac 4 nejdelsi):

e Hornioranzova LED: Snimac¢ 1
¢ Dolnioranzova LED: Snimac 2
* Horni ¢ervend LED: Snimac 3

* Dolnicervend LED: Snimac 4
» Zkontrolujte zastrcky a zapoijte je pfip. tak, aby zacvakly.

» Vlyménte vadny snimac nebo vadné snimace.

POZOR!

Systém nefunguje, pokud jsou jeden nebo nékolik snimacl poskozené.
P¥istroj nehlasi spravné prekazky
Priciny nespravné indikace mohou byt nasledujici:
* Necistoty nebo ndmraza na snimacich.

» Vycistéte snimace.

* Snimace byly namontovany nespravné.
» Upravte polohu snimact (obr. ).

» Pripadné nastavte snimanou oblast snimacd (viz kap. , Nastaveni snimané oblasti
snimacd” na strani 173).

» Pripadné nastavte citlivost snimac (viz kap. ,Nastaveni citlivosti snimacd” na
strani 174).

* Snimace jsou v kontaktu s sasi vozidla.

» Snimace odpojte od Sasi a snimac spravné zajistéte v drzéku snimace.
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13 Zaruka

Na vyrobek je poskytovana zaruka v souladu s platnymi zakony. Zjistite-li, ze je vyro-
bek vadny, zaslete jej do pobocky vyrobce ve vasi zemi (adresy viz zadni strana
tohoto ndvodu) nebo specializovanému prodejci.

K vyfizeni opravy nebo zaruky nezapomente odeslat nasledujici:

¢ Vadné soucasti,

* Kopii Uctenky s datem zakoupeni,

* Uvedeni dlvodu reklamace nebo popis vady.

14 Likvidace

» Obalovy material likvidujte v odpadu ur¢eném k recyklaci.

= Jakmile vyrobek zcela vyfadite z provozu, informujte se v pfislusnych
5 recyklacnich centrech nebo u specializovaného prodejce o pfislusnych
—© M : Ay :

predpisech o likvidaci odpadu.

15 Technické udaje

MWE4104
Wr. ¢.: 9600024659
Rozsah snimané oblasti: cca0,15maz1,20m
Frekvence ultrazvuku: 40 kHz
Napajeci napéti: 10-32V
Prikon proudu: Maximalné 200 mA
Pripojené napéti pro sirénu nebo kameru 12-24V
(prislusenstvi):
Provozni teplota: -25°Caz+85°C
Certifikace:
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Szimbdlumok magyarazata MWE 4104

Beépités és lizembe vétel el6tt gondosan olvassa el és 6rizze meg ezt a
hasznalati utmutatoét. Ha a terméket tovabbadja, mellékelje hozza a hasz-
nalati atmutatét is.

Tartalomjegyzék
1 Szimbdlumokmagyardzata ............. .. 178
2 Biztonsagi és beszerelésitudnivaldk . .......... .. L 179
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15 Mulszakiadatok .. ... 189

1

Szimbolumok magyarazata

sulyos sériilést okozhat.

FIGYELEM!
Ha nem veszi figyelembe az informaciot, az anyagkarosodast eredmé-

FIGYELMEZTETES!
Biztonsagi tudnivalé: Az utasitas figyelmen kivil hagyasa halalt vagy
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MWE 4104 Biztonsagi és beszerelési tudnivalok

MEGJEGYZES
Kiegészitd informacidk a termék kezelésével kapcsolatosan.

2 Biztonsagi és beszerelési tudnivalok

A kovetkezé szovegek csupan a mellékelt lap abrait egészitik ki. Ezek
o6nmagukban nem teljes beszerelési és kezelési itmutatasok! Feltétleniil
vegye figyelembe a mellékelt lapon lévo abrakat!

Vegye figyelembe a jarmiigyarto és a gépjarmiiszakma altal el6irt bizton-
sagi megjegyzéseket és elbirasokat!

Vegye figyelembe az érvényes térvényi eléirasokat.

A gyartd a bekdvetkezd karokért a kdvetkezd esetekben nem vallal felelésséget:

* atermék mechanikai behatasok és helytelen csatlakozasi fesziltség miatti
karosodasa

* atermék kifejezett gyartdi engedély nélkili médositasa

* az Utmutatdban leirt céloktdl eltérd felhasznalas

FIGYELMEZTETES!
* Aholttér-asszisztens jarmUben felszerelt alkatrészeket Ugy régzitse,

hogy azok semmilyen korilmények kozott (éles fékezés, kdzlekedési
baleset) ne szabadulhassanak el és ne okozhassak a jarmii utasai-
nak sérulését.

* Aholttér-asszisztens jarm@vén belilre elhelyezendé alkatrészeit ne
szerelje légzsak hatokdrzetébe. Ellenkezé esetben a légzsak kioldasa
esetén sérulésveszély allhat fenn.

* Aholttér-asszisztens csak kiegészité tdAmogatast nyujt, azaz a készlék
nem menti fel a felhasznaldt a mandverezés soran is érvényes, kitlinte-
tett dvatossagi kdtelezettsége aldl.

FIGYELEM!
e Haazérzékelbket fémUtkdzdbe szeretné beszerelni, akkor ehhez

megfeleld adapter (nincs mellékelve) szilkséges.
e Avezérléelektronikadt nem szabad nedvesség hatasanak kitenni.

e Avezérlbelektronikat nem szabad mas vezérldmodulok kdzelébe fel-
szerelni.

e Az érzékelbk nem fedhetik el a jelz6lampakat.
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SZzallitasi terjedelem
3 Szallitasi terjedelem

Lasd: [Ell. abra

Szam Mennyiség Megnevezés

1 1 Vezérlbelektronika

2 1 Vezérlbelektronika csatlakozokdbele

3 1 LED-kijelz6

4 1 Kapcsold

5 4 Ultrahangos érzékeldk csatlakozékabellel
6 4 Erzékel6tarts 0° feddgydriivel

7 4 Erzékel6tartd 12° fedégydirtivel

8 1 Rogzitbanyag

4 Tartozékok

Tartozékként kaphato (nincs mellékelve):
Megnevezés
Erzékelbtarto fém I6kharitokhoz
Alvazérzékelé-tartd ([, abra1)
Felszerelhetd gumi érzékelétartd (. dbra 2)

Hangszérd

5 Rendeltetésszerii hasznalat

MWE4104

Cikkszam

9101500080

9101500077
9101500066
9101500076

Cikkszam
9101500015
9101500078
9101500071
MWD-900

A Dometic MWE 4104 (cikkszdm: 9600024659) egy ultrahang-alapu holttér-asszisz-
tens. Tolataskor feligyeli a jarm( mogétti terlletet és hangjelzéssel figyelmeztet

azokra az akadalyokra, amelyeket észlel a készUlék.

Az MWE 4104 haszonjarmUvekben vald hasznalatra készUlt.
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MWE 4104 Beszerelés eldtti megjegyzések

6 Beszerelés el6tti megjegyzések

6.1 Az érzékelok lakkozasa
Lasd: ]. abra
MEGJEGYZES

Az érzékeldk lakkozhatok. Az érzékeldk lakkozasat szakmdhelyben java-
solt elvégeztetni.

6.2 Az érzékel6k beépitési helyének meghatarozasa
Lasd: E]. abra-H. abra

MEGJEGYZES

A készulék kifogastalan mikddéséhez az érzékelbk pontos beigazitdsa

szlkséges.

o Azérzékelb kozvetlen kornyezetében lévé észlelési terlletre ne tele-
pitsen semmilyen mas komponenst. Az észlelési terlleten taldlhatd
komponensek visszaverédéseket és hibakat okozhatnak.

o Az érzékelbket ne irdnyitsa kdzvetlenll a talajra. Ha az érzékeldket
kdzvetlenll a talajra irdnyitja, akkor példaul az egyenetlenségeket
akadalyként észlelheti.

o Az érzékelbket ne irdnyitsa tul magasra. Ha az érzékeldk tulsagosan
magasra mutatnak, akkor a készlilék a meglévé akadalyokat nem
ismeri fel.

A szerelés soran vegye figyelembe a kdvetkezdket:
e Az érzékelbk koruli terletet szabadon kell hagyni.

* Az érzékelbk foldtdl mért tavolsaga vizszintes elrendezés esetén legalabb 45 cm
és legfeljebb 120 cm legyen (Y. dbra).

* Vegye figyelembe, hogy az érzékeld elrendezése a szerelési magassagtol fugg.
Vélassza ki a megfelelé szoggel rendelkezé érzékelétartot a [BY. bra tablazata
alapjan.

A(z) B. abra kiegészitése

» Vegye figyelembe az érzékeldk tavolsagat.
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A holttér-asszisztens felszerelése MWE4104

MEGJEGYZES
Az érzékeldket eloszthatja a B és C alternativa szerint is.

7 A holttér-asszisztens felszerelése
Lasd: 3. abra-[. abra
A(z) [B. abra kiegészitése

FIGYELEM! Miikodési zavar veszélye!
Az érzékeldtartokat Ugy kell beigazitani, hogy a régzitéorrok vizszinte-

sen alljanak.
Az érzékelbk észlelési tartomanya vizszintesen nagyobb mint figgdle-
gesen. Ha az érzékeldk nincsenek vizszintben, akkor észlelhetik a talajt.

» Dugja be annyira az érzékelétartokat a furatokba, hogy a tartdk a helylkre ugor-
janak.

8 A holttér-asszisztens csatlakoztatasa

Lasd: [l abra
Sz Megnevezés Csatlakozédugo
foglalata

1 Vezérlbelektronika -

2 Sarga/ fekete ér: Csatlakoztatds a sebességszabalyozdhoz 14
(4impulzus / 1 m, négyszdg alaku jel, amplitddd 5 - 32 V).
Ha nem all rendelkezésre sebességjel, akkor a rendszert csak
az irdnyjelzékkel lehet aktivalni.

3 Piros/sziirke kdbel: videdrendszer aktivélasa. 13
Csatlakoztassa a piros/sziirke kdbelt a videdrendszer aktivalo-
jéhoz (hatoldal).

4 Fehér / kék ér: A kézifékre csatlakoztatva (Iasd lentebb) kikap- 12

csol a rendszer a féldelési jel megléte esetén.

Ha nincs csatlakoztatva a kézifékhez, akkor a vezetéket a gyuj-
tas aramellatasdhoz kell csatlakoztatni.
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MWE 4104 Erzékelési tartomany

Sz Megnevezés Csatlakozédugo
foglalata
5  LED-kijelzd csatlakoztatasa:
Fekete ér 3
Fehér ér 4
Piros ér 10
6  Kilsé hangszord csatlakoztatasa (tartozék)
Sarga ér 9
Kék ér 2
7 Kék/ fekete ér: Csatlakoztatds a gyUjtashoz 8
8  Sarga/kék kébel: csatlakozas az iranyjelzéhodz. 7
Aktivélja a piros/szirke kabel jelét (inditdjel pl. egy vided-
rendszer aktivaladsahoz).
Ha nincs csatlakoztatva az irdnyjelzéhdz, akkor a
12 V/24 V-hoz kell csatlakoztatnil
9  Kapcsold csatlakoztatas:
Fekete ér 5
Fehér ér 6
Piros ér nincs csatlakoztatva -
10 Erzékeldk -
11 Barna kédbel: Csatlakoztatés a testhez 1

9

La

MEGJEGYZES
A gyartd azt javasolja, hogy adagoljon egy kevés zsirt az érzékeld duga-
szaba (ne a vezérldmodulnal).

Erzékelési tartomany
sd: [P1. abra

A holttér-asszisztens érzékelési tartomanya két zonara van felosztva:

1. zéna
Ebben a zonaban az érzékel&k szinte minden targyat jeleznek.
A LED-kijelz6n vildgitanak a narancssarga LED-ek.

Két masodpercenként felhangzik egy sipszo.
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A rendszer bedllitasa MWE4104

e 2.zéna(megallasi zéna)

Az ebben a zdéndban [évd targyakat érzékelve a holttér-asszisztens masodper-
cenként egyet sipolva figyelmeztet a megallasra.

A LED-kijelz6én vildgitanak a piros LED-ek.

Ebben a zonaban szinte minden targy megjelenik, azonban bizonyos targyak az
érzékelbk holtterébe kertlhetnek.

10 Arendszer beallitasa
Lasd: [K]. abra

FIGYELMEZTETES!
A szakszer(tlen bedllitas a biztonsagos mikddést korlatozza.

A vezérlbelektronika a kovetkezd kezelbelemekkel rendelkezik:

szam ([E]. abra) Megnevezés

1 ,VOL" gomb
2 .SENS” gomb
MEGJEGYZES

Ha csatlakoztatva van kilsé hangszérd, és ez be van kapcsolva, akkor a
LED-kijelz belsé hangszdrdjanak nyugtazéd hangjelzései idbkésleltetés-
sel a kiilsé hangszordn is hallhatdak lesznek.

Az érzékel6k érzékelési tartomanyanak beallitasa

» Az érzékelési tartomany dtkapcsolasdhoz nyomja le réviden a ,VOL” gombot.

Az érzékelési tartomany kapcsolasa sorrendben: ,80 cm-100cm-120 cm -
80cm ...".

v ALED-kijelzd egy hangjelzéssel nyugtdzza a kivalasztott érzékelési tartomanyt:
- egy révid sipold hang: 80 cm
- kétrovid sipolés: 100 cm (gyari beallitas)
- harom révid sipolés: 120 cm
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MWE 4104 A rendszer bedllitasa
A LED-kijelz6 bels6 hangszéréjanak be-, és kikapcsolasa

MEGJEGYZES
Ha csatlakoztatva van kiilsé hangszérd, akkor ez a belsével egylitt nem
kapcsol ki, vagy be.

» Tartsa nyomva a ,VOL” gombot kb. 3 masodpercig.

v ALED-kijelz6 egy hangjelzéssel nyugtazza, hogy a LED-kijelzé hangszdrdja be-,
vagy ki van kapcsolva:
— harom gyors révid sipolas: ki
— harom révid sipolas: be

Az érzékelok érzékenységének beallitasa

» Az érzékenység dtkapcsolasdhoz nyomija le réviden a ,SENS” gombot.
Az érzékenység kapcsolasa sorrendben: ,alacsony — kdzepes — magas — ala-
csony...".
v ALED-kijelz6 egy hangjelzéssel nyugtazza a kivalasztott érzékenységet:
— egy révid sipold hang: alacsony
— kétrovid sipolas: kdzepes
— harom révid sipolas: magas (alapértelmezett beallités)

~Kamera aktivalas” és ,,Hang aktivalas” izemmaéd beallitas

* Kamera aktivalas (gyari beéllitas):

A kamera lizemmod aktivalasat egy hosszu sipolas jelzi. Az aktivalo jel kimenet a
piros/szlrke vezeték. A rendszer egyszer hallhaté 2 masodperces sipolassal jelzi
az akadalyt és aktivalja a csatlakoztatott videdrendszert.

* Hang aktivalasa (opcid):
A hang Gzemmadd aktivalasat 10 révid sipolas jelzi.
A rendszer az akadalyt a kdvetkezd modon jelzi:

- 2 masodpercenként egy hangjelzés 100 cm és 60 cm kdzotti akadaly esetén
— masodpercenként egy hangjelzés 60 cm és O cm kdzotti akadaly esetén
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A holttér-asszisztens hasznalata MWE4104

11 A holttér-asszisztens hasznalata

Az érzékelbk az alabbi esetben aktivalddnak:
* Haravan kapcsolva a gyujtas
* Ha kioldjak a kéziféket
(ha a kézifék a dugasz 12. helyéhez van csatlakoztatva.)

*  Hamikodtették az iranyjelzét

Ezek mindaddig aktivak maradnak, amig a sebesség 15 km/éra alatt marad, és az
iranyjelzé be van kapcsolva. Vilagitani kezd a LED-kijelzén 1évé kék LED.

Ha akadaly kerll az érzékelési tartomanyba, vildgitani kezdenek a LED-kijelz6 LED-jei
és hangjelzés hallhaté.

Kozelitéskor a LED-kijelzd kuldonbdzé szind LED-jei jelzik, hogy melyik zonaban talal-
hatd az akadaly és hogy kdrilbelll milyen messze van.

Az elsé lizembe helyezés soran kilénds eldvigyazatossaggal jarjon el, és ismerje
meg a LED-kijelzd LED-jeinek tavolsagjelzé jelentését.

FIGYELMEZTETES!
Azonnal allitsa meg a jarmiivet és ellendrizze a helyzetet (adott esetben

szdlljon ki), ha a mandéverezésnél a kovetkezdket tapasztalja:

A mandbverezés soran a készulék el6bb akadalyt jelez, és a hangsorozat
teljesen normalis médon gyorsabba valik (példaul a lasstibol a kozepes
hangsorozatra valt). A jelzéhang hirtelen a lasst hangsorozatra ugrik at
vagy egyaltaldn nem jelez tovabbi akadalyt.

Ez aztjelenti, hogy az eredeti akadaly tébbé mar nincs az érzékelbk érzé-
kelési tartomanyaban (ez a konstrukcidbdl is eredhet), de a beleltkdzés
veszélye még mindig fennall.

11.1 A rendszer lekapcsolasa

A rendszer a kapcsoléval kapcsolhaté ki (. abra 4).

11.2 A kamera (tartozék) hasznalata

A kameréat akkor aktivalja a rendszer, ha a jarm{ sebessége 15 km/éra ald csdkken,
és hasznaljak az iranyjelzét.

A kamera kikapcsol, ha a sebesség 15 km/dra folé emelkedik, vagy ha nem mikod-
tetik az iranyjelzét.
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MWE4104 Hibakeresés

12 Hibakeresés

Hiba esetén villogni kezd a LED-kijelzén [évé kék LED.

A készillék nem jelez miikodést

Nem érintkezik a kék/fekete vagy a barna ér a fesziltségellatéassal.
» Ellendrizze a csatlakozast és biztositsa az érintkezést.

A kézifék fehér/kék ere nem kap pozitiv jelet.

» Ellendrizze, hogy a kiengedett kézifék fehér/kék ere kap-e pozitiv jelet (lasd: , A
holttér-asszisztens csatlakoztatasa” fej., 182. oldal).

A rendszer dugasza nincs vagy hibasan van csatlakoztatva a vezérléelektronikdhoz.

» Ellenérizze a rendszerdugaszt, és szikség esetén Ugy csatlakoztassa, hogy a
helyére pattanjon.

Mély, harom masodperces hibajelzé hang hallhaté a gytjtas raadasa utan

Egy vagy tobb érzékeld hibas vagy mar nincs dsszekdtve a vezérldelektronikaval.

A mély hang utdn a hangszérd a sipolasok szamaval jelzi, hogy hany érzékelé hibaso-
dott meg, pl. két sipold hang 2 érzékeldt jelent.

Ha egynél tdbb érzékeld hibas, akkor a hibas érzékelbk egymas utan jelennek meg.

Ezen kivill a LED-kijelz6 megjeleniti a meghibasodott érzékelét (. abra; az
1. érzékeld csatlakozokabele a legrévidebb, a 4. érzékel6é a leghosszabb):
* Felsd narancssarga LED: 1. érzékel6

e Alsd narancssarga LED: 2. érzékel6

* Felsd piros LED: 3. érzékeld

e Also piros LED: 4. érzékeld

» Ellenérizze a dugaszokat, és adott esetben dugja be azokat Ggy, hogy bepattan-
janak.

» Cserélje ki a hibas érzékelS(ke)t.

FIGYELEM!
A rendszer csak akkor mikodik, ha az &sszes érzékeld hibatlan.
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Szavatossag MWE 4104

A készilék hibasan jelez akadalyokat

Hibas riasztashoz a kdvetkezd okok vezethetnek:

* Az érzékelbk szennyezbdése vagy eljegesedése.

» Tisztitsa meg az érzékelbket.

e Az érzékelbk hibasan lettek felszerelve.
» lgazitsa be az érzékel6k helyzetét (ﬂ. abra).

» Szlkség esetén dllitsa be az érzékeldk érzékelési tartomanyat (lasd: ,Az érzé-
keldk érzékelési tartomanyanak beéllitasa” fej., 184. oldal).

» Szlkség esetén dllitsa be az érzékeldk érzékenységét (lasd: , Az érzékeldk érzé-
kenységének bedllitdsa” fej., 185. oldal).

* Az érzékelbk hozzdérnek a jarmikarosszériahoz.

» Vdlassza le az érzékelbket a karosszériardl és az érzékelét megfelel®d médon roég-
zitse az érzékelbtartdban.

13 Szavatossag

A termékre a tdérvény szerinti szavatossagi idészak érvényes. A termék
meghibasodasa esetén forduljon a gyartéi lerakathoz (a cimeket lasd jelen Utmutatd
hatoldaldn), illetve az illetékes szakkeresked®hoz.

Ajavitadshoz, illetve a szavatossagi adminisztraciéhoz a kdvetkezé dokumentumokat
kell bekuldenie:

* hibas részegységek,
* aszamlavasarlasi datummal rendelkezé masolatat,

* areklamacié okat vagy a hibat tartalmazé leirast.

14 Artalmatlanitas

» A csomagoldanyagot lehetdleg a megfeleld Ujrahasznosithatd hulladék kdzé
tegye.

6; Ha a terméket véglegesen kivonja a forgalombdl, kérjik, tajékozddjon a
b“ legkdzelebbi hulladékartalmatlanitd kdzpontnal vagy a szakkereskedbjé-
—0

nél az idevonatkozd artalmatlanitasi eldirdsokkal kapcsolatosan.
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MWE 4104

15 Miiszaki adatok

Mdszaki adatok

MWE4104
Cikkszam: 9600024659
Erzékelési tartomany: kb.0,15m=1,20m
Ultrahang-frekvencia: 40 kHz
Tapfesziltség: 10-32V
Aramfelvétel: legfeljebb 200 mA
Sziréna, vagy kamera csatlakozasi fesz(lt- 12-24V
sége (tartozék):
Uzemi hémérséklet: -25°C és +85 °C kdzott

Engedély:
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